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Montage

Montage

92+0,8
KS 50-1 in.4 "
min.48 (1.5,3_.?) KS 52-1 _;{%’?;—-éfi’f/ ]
y A
Q A g
N a3
AN NS"& AN ' /
Q 0% © /
¢ © > %
oooao T . &l!.[é.li '\%
_ V| \
ol | dh 45 *%¢ Q
;':Z e | (1.77"°%) 96
O 5
o | |EEL] Y Drahthakenschalter
W)
48 (1.89") max. ) 60°C
min. H 0°C
AIPt ErJnS%/):'reI. %
=% Ao
Loc
E @ oder:
Drahthakenschalter:

Zum Zugrift auf die Drahtkakenschalter muss der Regler unter leichtem Driicken oben
und unten mit kraftigem Zug an den Aussparungen des Frontrahmens aus dem Gehau-
se gezogen werden.
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Montage

A
A

Schalterbezeich | Stellung | Bemerkung Ausliefer-
nung zustand
10V <mA/Pt | rechts Stromsignal / Pt100 / Thermoelement an } /. { )
(mA/Pt)
links (10V) | Spannungssignal an } nF. {
Loc offen Ebenen wie mit BlueControl“Eng -Tool eingestellt
Default): - Zugriff Regler aus / Selbstoptimierung /
rweiterte Bedienebene = freigegeben
-Passwort P RS S=0F F
- Zugriff Parameterebene / Konfigurationsebene /
Kalibrierebene= blockiert
oeschlossen | alle Ebenen uneingeschrinkt zugénglich (J
Ul rechts () | Strom/Logik am Ausgang 3 “OUT 3” o
Giltnur fir ~ |links (U) | Spannung am Ausgang 3 “OUT 3”
KS5.-14-.....-...
KSS5.-1.5-.....-...

Drahthakenschalter 10V <> mA/Pt und U <> I immer in Stellung links oder
rechts. Ist der Drahthakenschalter offen, kann dies zu Fehlfunktionen fiih-

ren!

Achtung! Das Gerit enthdlt ESD-gefahrdete Bauteile.

KS50/52-1




Elektrischer Anschluss

Elektrischer Anschluss

2.1 Anschlussbild
Anschluf3bild fiir alle KS 5 -1 auBerKS5 -1_4- 00 -

2 } 24V AC/DC o
4 — N/O
: ] @}
)?:N/O G_> 6
LSQE '''''' Eggg_ 1 g—_l
N/C' ﬂ_ (Lg g ......... é» 6
—F Enel (6T l
’ B o ©
bt | E— _I\ - a4
14 }% :_mA Ei_0..10V @_ 9
15 7
ab c¢ d

1 R 90...250V
=) v acinc e
4 l—N/O
c S
CN/C m
l—N/O
c G
— CN/C @
Logic, ._ | X**
L8 -®
::2_ 1 E—+ \::—-i- . ®_9
y 3 mA_] E:Q._.mv -0
15 T
ab c d

*  Drahthakenschalter 10V<> mA/Pt (Eingang INP1 Spannung”10V” <> mA/Pt/mV)
** Drahthakenschalter U <> I (Ausgang OUT3 Spannung”U” <> Strom”1”)

KS50/52-1 7 Anschlussbild



Elektrischer Anschluss

2.2 Anschlussbild fiir die Optionskarte

Option
KS5_-1.8.mve. A | -
)_i 24VDC
I_: - — 3
| = 4
/,_ 24vDC || __,
oM
[ +24V DC — 8
< OouT5 O -9
OouUT6 w10
| 24V GND -1
- | PR | P
RGND ! HXD-B': ,' 1
e
AL T
! | —L 15
DATA B TXDB, | i
: H \ | —{16)
1 ln

RS485 RS422 —
Modbus RTU

Der Regler verfligt je nach Bestellung iiber :
® Flachsteckmesser kombiniert fiir 1 x 6,3mm oder 2 x 2,8mm nach DIN 46 244 oder

® Schraubklemmen fiir Leiterquerschnitt von 0,5 bis 2,5mm?

2.3 Anschluss der Klemmen
Anschluss der Hilfsenergie @

Siehe Kapitel

"Technische Daten"

Anschluss des Eingangs INP1 @
Eingang fiir die Regelgrofe x1 (Istwert).

6 o

Thermoelement

Widerstandsthermometer (Pt100/ Pt1000/ KTY/ ...)
Strom (0/4...20mA)
Spannung (0/2...10V) * Hinweis: Drahthakenschalter beachten.

Anschlussbild fiir die Optionskarte

Bei Geriten mit Schraubklemmen muss die Abisolierlinge mindestens 12
mm betragen! Aderendhiilsen sind entsprechend zu wihlen!

8 KS50/52-1



Elektrischer Anschluss

Anschluss des Eingangs INP2 @ © NP2 mit Stromwandler
Sensortyp 0...50mA AC oder

0/4 ... 20 mA DC fiir Heizstromeingang, )
externen Sollwert oder ,
externen Stellwert Y.E. 3=
Anschluss des Eingangs dil @ —
Digitaler Eingang, konfigurierbar als Schalter e . s®
direkt / invers oder Taster. *** ! :' 2

+ Q
Anschluss der Ausginge OUTI/2 @ 10_
Relaisausgiange 250V/2A als SchlieBer mit ge- 1 Q)
meinsamen Kontaktanschluss. -
Anschluss des Ausgangs OUT3 @ o
Relais-Ausgang L
KS5 -1 0- 00 -  oder
KSS -1 1- 00 -

- Relais (250V/2A), potentialfreier Wechsler @ OUT1/2 Heizen/Kiihlen

Universal-Ausgang
KSS -1 2- 00 - oder .

_____ 1 —

KS5 -1 3- 00 - 2=
- Strom (0/4...20mA)

- Spannung (0/2...10V) ;: -
- Transmitterspeisung B

- Logik (0..20mA / 0..12V) 7

8 m—

Anschluss der Einginge di2/3 @ (Option) =

Konfigurierbar als Schalter direkt / invers o=
oder Taster. *** =
- Optokopplereingang 13mm

KS5 -1__-100_ - o
Digitale Eingénge (24VDC extern)
galvanisch getrennt.

- Potentialfreier Kontakteingang

3 —

6 w—

Anschluss des Ausgangs Uy @ (Option)
Speisespannungsanschluss zur externen Speisung.

Anschluss der Ausginge OUT5/6 @ (Option)

Digitale Ausgéinge (Optokoppler), galvanisch getrennt, mit gemeinsamer positiver
Steuerspannung, Schaltspannung 18...32VDC

Anschluss der Busschnittstelle O (Option)
RS422/485-Schnittstelle mit Modbus RTU Protokoll.

*** Einstellung nur fiir alle Digitaleinginge gemeinsam moglich.

KS50/52-1 9 Anschluss der Klemmen



Elektrischer Anschluss

® Speisung U, 2-Leitermessumformer ® OUT3 Transmitterspeisung
- — 7 — -
@ o
= g Bt
RISE — 9 m— 13V
17,5V ° 5= 22mA
22mA -1, 6= 10m=
=09 7 11—
=10 8 & 12
=1 9 A +
+ - Qe !
1 = [ KT <
°l O | e -5 12= — -
| . | e ° + == 3 = | /
4 ',N‘ - 15m | 2 - 4
= X ;.’lf‘i\\" +
Anschluss der Ausginge OUTI Q) und OUT2 (®
Relais-Ausgang KS5 -1 4- 00 - undKS5 -1 5-00 -

A

- Relais (250V/2A), potentialfreier Wechsler
Anschluss des Ausgangs OUT3 ®

Hinweis: Drahthakenschalter beachten.
- Strom (0/4...20mA)

- Spannung (0/2...10V)

- Transmitterspeisung

- Logik (0..20mA / 0..12V)

Die analogen Ausginge OUT3 und die Transmitterspeisung U liegen auf unter-
schiedlichen Spannungspotentialen. Daher darf, bei analogen Ausgéingen, keine
externe galvanische Verbindung zwischen OUT3 und Ut hergestellt werden!

@ Anschluss der Eingdnge di 2/3 @®OUT 3 als Logikausgang mit Solid-State-

Relais (Reihen- und Parallel-Schaltung)

Option KSS_-I_ _-1 00_ _ -000 /\ Reihenschaltung Parallelschaltung

+24VDC

° 5mA

& -

]

]

[ ]

1 — ]

]

2= 4 e ]

5mA 3 — l,.,=22mA _SSR '

3
4
g 5 - 1 =
y = s T[] e e
5= =1/ 4 o+ o—, vi2v. D g
Logic |: SSR ' | 8 o+ o—
Option KS5 -1 -800__ -000 [L 7 V12V 4w ST | 9 -

8 mm o+ © \
1 O = |: SSR !
@ | o- © !

= W

4 1 o+ ©

Anschluss der Klemmen 10 KS50/52-1



Elektrischer Anschluss

QO RS485 Schnittstelle (mit RS232-RS485 Schnittstellenwandler) ****

—12
= 13

-4

15
==(16)

1

1

1

1

1

1 RT
1

: DATAA -
1

1

1

1

1

|1

10 mm
11—

12

13 m—

14—

15 m—

10 m—
11—
12 m—
13 m—

14—

15 m—

10 m—m
1
12—
13—
14—
15 m—

RGND AnschluB optional

max. 1000m
verdrillte Leitung
("Twisted Pair”)

Rt

Schnittstellen-
umsetzer
RS485-RS232

Rt =120...200 Ohm

**%* siche Schnittstellenbeschreibung Modbus RTU 9499-040-63618.

Anschlussbeispiel KS 50-102-00000-000:

L1 9! O—C0—
o
L2
© TB 40-1 Temperaturbegrenzer o
- - Standard-Ausfiihrung (3 Relais): [] S
Slcherung[] Slcherung[] TB40-100-0000D-000 E
— weitere Ausflihrungen auf Anfrage Q
KS 50-1 n
1 1
2 2
5 Schijtzi"i' ........... 5 —
4 w— / ’ Z o 4 w—
5 wmm ;l lllllllllllll ﬁ 5 wmm
6 m— S 6 w—
SSR o5
Lougi-c 7 —o— o -— g c 7
D d °' [
8 = 8 mm
—o+ o <2
9 — ’ m g L 9
T
1 Om 1 Omm
11 = 1
12 12 \
13 13um || —@
14 14 Reset-
15 e 15 Taster
_ + . - +
Heizung
N1 @ @ o—
N2 v

ACHTUNG: Der Einsatz eines Temperaturbegrenzers empfiehlt sich in
Systemen, wo Ubertemperatur zum Ausbruch von Feuer
oder zu anderen Gefahren fithren kann.

Anschluss der Klemmen
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Bedienung

Bedienung
3.1 Frontansicht

@ Zustinde der Funktionen /

siche LED- Zuordnung

CoanF/akhr LEd

@ Leuchtet, wenn Grenzwert 1

(PRr R /L ) nicht verletzt ist

© Istwertanzeige

O Sollwert, Stellwert

@ Signalisiert L anF -und

FRr R - Ebene

@ Programmgeber lauft

@ Selbstoptimierung aktiv

@ Eintrag in der Errorliste

O Sollwert 2P oder HP.E ist

wirksam

 Sollwertgradient wirksam

@ Hand-Automatik-Umschaltung:
Aus:  Automatik
An: Handbetrieb
(Stellwert-Verstellung moglich)
Blinkt: Handbetrieb
(Stellwert-Verstellung nicht moglich
= Conf/Dnkr /st“n))

(® Enter-Taste: Ruft erweiterte

Bedienebene / Errorliste auf

® Up-/ Down-Tasten:

Veranderung des Sollwertes

KS 50-1 universal oder des Stellwertes

( Handbetrieb / sonst. Funktion
(=LanF /LO0))

® PC-Anschluss fiir BlueControl®

Farben der LEDs: (Engineering-Tool)
LED 1,2, 3: gelb (® Frei programmierbare
LED OK: grin Funktionstaste

sonstige LED:  rot

@ In der oberen Anzeige wird immer der Istwert angezeigt. In der Parameter-,
Konfigurier- und Kalibrier-Ebene sowie der erweiterten Bedienebene wechselt
die untere Anzeige zyklisch zwischen dem Parameter-Namen und dem
Parameter-Wert.

Frontansicht 12 KS50/52-1



Bedienung

3.2 Verhalten bei Netz; Ein

Nach Einschalten der Hilfsenergie startet das Gerat mit der Bedien-Ebene.

Es wird der Betriebszustand angenommen der vor Netzunterbrechung aktiv war.
War der Regler bei Abschalten der Hilfsenergie in Handbetrieb, startet er beim Ein-
schalten auch mit dem letzten Stellwert im Handbetrieb wieder auf.

3.3 Bedienebene

Der Inhalt der erweiterten Bedienebene wird mit Hilfe von BlueControl® (Enginee-
ring-Tool) festgelegt. Es konnen Parameter in die erweiterte Bedienebene kopiert wer-
den, die oft benutzt werden oder deren Anzeige wichtig ist.

Automatik Hand

( J0C ( I
I x| @ N o
(e || = YN
[ .l_ 2\:*5.! [ l_
0 4]
v v

L

|
time ’T j
out

N
) /

| nur |
Anzeige

<[>

J J
erweiterte Bedienebene

Lot

Errorliste (wenn Fehler vorhanden)

( J0C , ( J0C
o Ainze'gf [
=
| I O hselt _
' "' ’ . 'tiiErr weense "ziiErr

KS50/52-1 13 Verhalten bei Netz Ein



Bedienung

3.4 Errorliste / Wartungsmanager
Am Anfang der erweiterten Bedienebene steht immer, falls ein
oder mehrere Fehler vorhanden sind, die Errorliste. Ein aktueller
Eintrag in der Errorliste wird durch die Err-LED im Display ange-
zeigt. Gilt nur wenn mindestens eine Grenzwertfunktion, der
Loop-Alarm oder der Heizstromalarm aktiviert ist. Zur Anzeige
der Error-Liste muss 2x (-] bettigt werden.

Err-LED- Bedeutung weiteres Vorgehen
Status
Blinkt Alarm steht an in der Errorliste die Fehler-Art bestimmen, nach der
(Status?) | Fehler vorhanden Beseitigung des Fehlers wird in Status { gewechselt
Leuchtet Fehler beseitigt, in Errorliste Alarm durch Driicken der [A] - oder
(Status {) Alarm nicht quittiert .I‘z;ste quittieren, Alarmeintrag ist damit geloscht (Status
]
Aus kein Fehler, alle Alarm- | nicht sichtbar, auBer bei Quittierung
(Status I e1ntréige_gel’63cht
Errorliste:
| Name Beschreibung Ursache Mogliche Abhilfe
E.* | Interner Fehler, - 2.B defektes EEPROM - PMA Service kontaktieren
nicht behebbar - Gerit einschicken
£ | Interner Fehler, - 2.B. EMV-St6rung - Mess- u. Netzleitungen getrennt
riicksetzbar fithren
- Schiitze entstdren
EM | Hardwarefehler - Codenummer und - PMA Service kontaktieren
Hardware nicht identisch |- Elektronik-/Optionskarte
austauschen
FbF. | Fiihlerbruch INP1 |- Fiihler defekt - INP1 Fiihler austauschen
- Verdrahtungsfehler - INP1 Anschluss {iberpriifen
3htt | Kurzschluss INP1 |- Fiihler defekt - INP1 Fiihler austauschen
- Verdrahtungsfehler - INP1 Anschluss {iberpriifen
POL | Verpolung INP1 |- Verdrahtungsfehler - Verdrahtung INPI vertauschen
FbF.c | Fiihlerbruch INP2 |- Fiihler defekt - INP2 Fiihler austauschen
- Verdrahtungsfehler - INP2 Anschluss iberpriifen
Shid | Kurzschluss INP2 |- Fiihler defekt - INP2 Fiihler austauschen
- Verdrahtungsfehler - INP2 Anschluss iberpriifen
POLY | Verpolung INP2 |- Verdrahtungsfehler - Verdrahtung INP2 vertauschen
HLR | Heizstrom-Alarm |- Heizstromkreisunterbrechung, |- Heizstromkreis iiberpriifen
(HCA) I<HLR od. I>HLR (e |- eventuell Heizband ersetzen
nach Konfiguration)
- Heizband zerstort
357 | Heizstrom-Kurz- |- Stromfluss im Heizkreis bei|- Heizstromkreis iiberpriifen
schluss (SSR) Regler aus - eventuell Solid-State-Relais ersetzen
- SSR defekt, verklebt

Errorliste / Wartungsmanager 14 KS50/52-1



Bedienung

Name Beschreibung Ursache Mogliche Abhilfe

LooP | Regelkreis-Alarm |- Eingangssignal defekt od. |- Heiz- bzw. Kiihlstromkreis
(LOOP) nicht korrekt tiberpriifen

angeschlossen - Fiihler iberpriifen eventuell ersetzen
- Ausgang nicht korrekt |- Regler und Schaltvorrichtung
angeschlossen liberpriifen

AdAH | Adaptions-Alarm |- siehe Error-Status - siehe Error-Status
Heizen Selbstoptimierung Heizen | Selbstoptimierung Heizen
(ADAH)

RdRL | Adaptions-Alarm |- siehe Error-Status - siehe Error-Status

_ Kllhlfen (ADAC) Selbstoptimierung Kiihlen| Selbstoptimierung Kiihlen

L on | gespeicherter - eingestellter Grenzwert 1 |- Prozess tiberpriifen
Grenzwertalarm 1 verletzt

L w2 | gespeicherter - eingestellter Grenzwert 2 |- Prozess iiberpriifen
Grenzwertalarm2 | verletzt

L nd | gespeicherter - eingestellter Grenzwert 3 |- Prozess iiberpriifen
Grenzwertalarm 3 verletzt

} nF | Zeitgrenzwert- - eingestellte - Anwendungsspezifisch
Meldung Betriebsstunden erreicht

' nF.2 | Schaltspielzahl- Mel- |- eingestellte Schaltspielzahl |- Anwendungsspezifisch
dung (digitale Aus- | erreicht
génge)

®)

Konfiguration, siehe Seite 36: L anF /L5

®

Gespeicherte Alarme (Err-LED leuchtet) konnen tiber die digitalen Eingénge
dil/2/3 bzw. die [&] - oder die [F] -Taste quittiert und damit riickgesetzt werden.

- (g
' /l: [

Steht ein Alarm noch an, d.h. ist die Fehlerursache noch nicht beseitigt (Err-LED
blinkt), konnen gespeicherte Alarme nicht quittiert und damit riickgesetzt

werden. Gilt nicht fiir Heizstromalarm.

Error-Status Selbstoptimierung Heizen (A

dAH) und Kiihlen (Rd AL ):

Error-St. Beschreibung

Verhalten

4 | kein Fehler

Status nicht sichtbar.

3 falsche Wirkungsrichtung

Regler umkonfigurieren (invers <> direkt)

" | keine Reaktion der Regelgrofe

eventuell Regelkreis n1cht geschlossen Fiihler, An-
schliisse und Prozess iiberpriift en

3 |tiefliegender Wendepunkt

obere StellgroBenbeschrankun HH « vergrofern
(R RH ) bzw.untere Stellgro enbeschra kung 4L o
verkleinern (R d . )

& | Sollwertiiberschreitungsgefahr
(eventl. Parameter ermittelt)

eventuell Sollwert vergroBern (invers), verkleinern
(direkt)
[NNN)

-

StellgroBensprung zu klein (A
3 50%) prung (Ay

obere StellgroBenbeschrankung 24 « vergrobern
(R R ) bzw. untere Stellgroflenbeschrinkung Hlo
verkleinern (R ol A.C

8 | Sollwertreserve zu klein

Sollwert vergroBern (invers), verkleinern (direkt)
oder Sollwertelnstellberelch verkleinern

(=>PRrR/SEEF/SPLD und 5PH

3 |Impulsversuch fehlgeschlagen

eventuell Re lkrels mcht geschlossen Fiihler, An-
schliisse und Prozess tiberpriifen

KS50/52-1 15
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Bedienung

3.5 Selbstoptimierung
Zur Ermittlung der fiir einen Prozess optimalen Parameter kann eine Selbstoptimie-
rung durchgefiihrt werden. Nach dem Start durch den Bediener fiihrt der Regler einen
Adaptionsversuch durch. Er errechnet dabei aus den Kennwerten der Regelstrecke die
Parameter fiir ein schnelles, tiberschwingfreies Ausregeln auf den Sollwert.

Die folgenden Parameter werden bei der Selbstoptimierung optimiert:
Parametersatz 1:

Pl.

D

- Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheiten [z.B. °C]

[ nd

- Nachstellzeit 1 (Heizen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

Do |-

[N
[

— | - |-

- Vorhaltezeit 1 (Heizen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

k

—

- Minimale Periodendauer 1 (Heizen) in [s]. Dieser Parameter wird nur
optimiert, wenn der Parameter Cntr/ Adt0 in der Konfiguration mit
ueControl® nicht auf “keine Optimierung” gestellt wurde.

- Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheiten [z.B. °C]

- Nachstellzeit 2 (Kiihlen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

(el Ll =
D I | =g

o |5 [T

- Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) in [s] r nur, wenn nicht auf OFF

(g
(X}

- Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) in [(si]. Dieser Parameter wird nur mit
optimiert, wenn der Parameter Cntr / AdtOin der Konfiguration mit
ueControl” nicht auf “keine Optimierung” gestellt wurde.

Parametersatz 2: entsprechend Parametersatz 1 (sieche Seite 24)

3.5.1 Vorbereitung der Selbstoptimierung

Um die Regelstrecke auswerten zu konnen ist es erforderlich von einem stabi-
len Zustand auszugehen. Daher wartet der Regler nach dem Start der Selbst-
optimierung bis der Prozess in einen festen Zustand gekommen ist.

Der Ruhezustand gilt als erreicht, wenn die Istwertschwingung kleiner als
+0,5% von (r nH -~ nhl) ist. Die Regelbereichsgrenzen sind auf den
Einsatzbereich des Reglers einzustellen. D. H. r nlil und r niiH auf die
Grenzen stellen, in denen spéter auch geregelt werden soll.
(Konfiguration—Regler—unterer- und oberer Regelbereich)
LonF/Lnkr/rnbl und rnbH

Zum Starten der Selbstoptimierung beim Anfahren wird ein Abstand von
10% von (5 P.L I ... S PH ) benétigt. Da die Werte PRr R/AEEF/APLD und
PRrR/AEEFP/SPH « immer innerhalb des Regelbereiches sein sollten, ist bei
korrekter Einstellung dieser Werte keine Einschrankung enthalten.

Festlegen, welcher Parametersatz optimiert werden soll.

-Es wird der momentan wirksame Parametersatz optimiert

— den entsprechenden Parametersatz (1 oder 2) aktiv schalten

Festlegen, welche Parameter optimiert werden sollen (siche Aufzihlung oben)
Auswihlen, auf welche Weise die Optimierung durchgefiihrt werden soll
siche Kapitel 3.5.6

- Sprungversuch beim Anfahren

- Impulsversuch beim Anfahren

- Optimieren am Sollwert
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3.5.2 Start der Selbstoptimierung

Das Starten der Selbstoptimierung kann iiber BlueControl® (Engineering-Tool)

verriegelt werden (LanF /Mkhr A RdR).

Optimierung starten:

Uber gleichzeitiges Betitigen der [=]- und (a]- Tasten oder iiber Schnittstelle wird die
Selbstoptimierung gestartet.

Ist der Parameter LanF / Lnkr/ Skrk auf | gesetzt, startet die Selbstoptimie-
rung auch bei Netz-Ein und Erkennung von Istwert-Schwingungen.

Statusanzeige der Selbstoptimierung.

Ada-LED-Status Bedeutung
blinkt Warten, bis der Prozess zur Ruhe gekommen
ist
leuchtet Selbstoptimierung lauft
aus Selbstoptimierung nicht aktiv bzw. beendet

3.5.3 Abbruch der Selbstoptimierung

® Durch den Bediener:
Das gleichzeitige driicken der Tasten =] und [A] bricht die Selbstoptimierung
ab. Auch das Umschalten in Handbetrieb fiihrt zum Abbruch der Selbstopti-
mierung. Nach der abgebrochenen Selbstoptimierung arbeitet der Regler mit
den, vor dem Start der Selbstoptimierung giiltigen Parametern weiter.

® Durch den Regler:
Féngt wihrend der laufenden Selbstoptimierung die Err-LED an zu blinken,
liegen regeltechnische Gegebenheiten vor, die eine erfolgreiche Selbstopti-
mierung verhindern.
Der Regler hat in diesem Fall die Selbstoptimierung abgebrochen und regelt
mit den, vor dem Start der Selbstoptimierung giiltigen Parametern weiter.
Wurde die Selbstoptimierung mit dem Sprungverfahren durchgefiihrt, und
aus dem Handbetrieb heraus gestartet, nimmt der Regler nach Abbruch der
Selbstoptimierung wieder die letzte giiltige Stellgrof3e an, bis die Fehlermel-
dung der Selbstoptimierung quittiert ist. AnschlieBend regelt er mit den, vor
dem Start der Selbstoptimierung giiltigen Parametern weiter.

Abbruchursachen:
- Seite 15: "Error-Status Selbstoptimierung Heizen (R 4 ) und Kiihlen (R AL )"

3.5.4 Quittierung der fehlgeschlagenen Selbstoptimierung

Durch driicken der [-]-Taste schaltet der Regler auf die Anzeige der StellgroBe
(4 ....) um. Erneutes driicken der [=]-Taste 148t den Regler in die Errorliste der
erweiterten Bedienebene springen. Die Fehlermeldung kann quittiert werden,
indem die Meldung mit der [¥] - oder [A] -Taste auf 0 geschaltet wird.

Nach Quittierung der Fehlermeldung regelt der Regler im Automatik-Betrieb
mit den, vor dem Start der Selbstoptimierung giiltigen Parametern weiter.
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3.5.5 Optimieren beim Anfahren oder am Sollwert

Es wird unterschieden zwischen Optimieren beim Anfahren und am Sollwert.

Da Regelparameter immer nur fiir einen begrenzten Bereich der Regelstrecke optimal
sind, kann je nach Erfordernissen zwischen verschiedenen Verfahren gewahlt werden.
Wenn sich die Regelstrecke im Anfahr-Bereich und direkt am Sollwert sehr unter-
schiedlich verhilt, konnen die Parametersétze 1 und 2 unterschiedlich optimiert wer-
den. Es ist moglich, dass je nach Anlagenzustand zwischen den Parametersétzen
umgeschaltet wird (siche Seite 24).

Optimieren beim Anfahren: (siche Seite 19)

Das Optimieren beim Anfahren erfordert einen gewissen Abstand zwischen Istwert
und Sollwert. Durch diesen Abstand ist es dem Regler moglich, beim Ausregeln auf
den Sollwert die Regelstrecke zu beurteilen und somit die Regelparameter zu bestim-
men.

Dies Verfahren optimiert den Regelkreis von den Startbedingungen hin zum Sollwert
und deckt damit einen groBBen Bereich der Regelung ab.

Es empfiehlt sich zunéchst die Optimierung “Sprungversuch beim Anfahren” mit
tunE =0 zu wihlen. Sollte dies nicht zu einem erfolgreichem Abschluss fiihren,
empfiehlt sich dann ein “Impulsversuch beim Anfahren”.

Optimieren am Sollwert: (siche Seite 19)

Das Optimieren am Sollwert erfolgt, indem der Regler eine Storung an die Regelstre-
cke ausgibt. Dies erfolgt durch eine kurzzeitige Anderung der StellgroBe. Der durch
diesen Impuls veranderte Istwert wird ausgewertet. Die erkannten Streckendaten wer-
den in Regelparameter umgerechnet und im Regler abgespeichert.

Dies Verfahren optimiert den Regelkreis direkt am Sollwert. Der Vorteil liegt in der
kleinen Regelabweichung wihrend der Optimierung.

3.5.6 Wahl des Verfahrens (Lan¥ /Lnkr Euni)

Kriterien, nach denen das Optimierungsverfahren ausgewihlt wird:

Sprungversuch beim Anfahren | Impulsversuch beim Anfahren |  Optimierung am Sollwert
EunkE = |ausreichende Sollwertreserve ist ausreichende Sollwertreserve ist
vorhanden nicht vorhanden
FunkE =1 ausreichende Sollwertreserve ist | ausreichende Sollwertreserve ist
vorhanden nicht vorhanden
FunkE =2 nur Sprungversuch beim
Anfahren gewiinscht

Ausreichende Sollwertreserve:
[N}

inverser Regler:  Istwert ist (10% von r nliH -+ nlil ) unter dem Sollwert
direkter Regler:  Istwert ist (10% von r nfiH -+ nliL) tiber dem Sollwert

Selbstoptimierung 18 KS50/52-1
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Sprungversuch beim Anfahren

Bedingung: -k !_ = 0 und ausreichende Sollwertreserve vorhanden
oder -kunk =
Der Regler gibt 0% Stellgrole bzw. Y.L o aus und wartet bis der Prozess zur Ruhe ge-

kommen ist. (siche Startbedingungen Seite 16)

Danach wird ein Stellgroensprung auf 100% bzw. Y .Hi ausgegeben.

Der Regler versucht aus der Reaktion der Strecke die optimalen Regelparameter zu
berechnen. Ist dies erfolgreich, werden diese optimierten Parameter iibernommen und
damit auf den Sollwert geregelt.

Beim 3-Punkt-Regler kommt der “Kiihlen - Vorgang” hinzu.

Nachdem der 1. Schritt wie beschrieben durchgefiihrt wurde, wird vom Sollwert aus
eine StellgroBBe von -100% bzw. Y.Lo (100% Kiihlleistung) ausgegeben.

Nach erfolgreicher Ermittlung der “Kiihlen-Parameter” wird mit den optimierten Para-
metern auf den Sollwert geregelt.

Impulsversuch beim Anfahren
Bedingung:- £t un£ = 1 und vorhandene ausreichende Sollwertreserve

Der Regler gibt 0% StellgroBe bzw. "L o aus und wartet bis der Prozess zur Ruhe ge-
kommen ist. (sieche Startbedingungen Seite 16)

Danach wird ein kurzer Impuls von 100% bzw. Y.Hi auf den Ausgang ausgegeben
(Y=100%) und wieder zuriickgenommen.

Der Regler versucht aus der Reaktion der Strecke die optimalen Regelparameter zu
berechnen. Ist dies erfolgreich, werden diese optimierten Parameter iibernommen und
damit auf den Sollwert geregelt.

Beim 3-Punkt-Regler kommt der “Kiihlen - Vorgang” hinzu.

Nachdem der 1. Schritt wie beschrieben abgeschlossen wurde, und auf den Sollwert
ausgeregelt ist, bleibt die “Heizen-Stellgro3e™ erhalten und es wird zusétzlich ein
Kiihlimpuls (100% Kiihlleistung) ausgegeben. Nach erfolgreicher Ermittlung der
“Kiihlen-Parameter”” wird mit den optimierten Parametern auf den Sollwert geregelt.

Optimierung am Sollwert

Bedingungen:

® Es ist beim Start der Selbstoptimierung keine ausreichende Sollwertreserve
vorhanden (siehe Seite 18)

® :wunf stehtaufO oder 1

® Ist 2k -k = { konfiguriert und erkennt der Regler eine Istwertschwingung
von mehr als + 0,5% von (- ninH -~ niil), so erfolgt eine Voreinstellung der
Regelparameter zur Prozessberuhigung und der Regler fiihrt daraufhin eine
Optimierung am Sollwert durch (siehe Bild “Optimierung am Sollwert”).

wenn der Sprungversuch beim Netz-Einschalten fehlgeschlagen ist

bei aktiver Gradienten-Funktion (FRr R/ 5EEP/r 5P = OFF) wird der Soll-

wertgradient vom Istwert aus gestartet und es kommt somit zu keiner ausrei-
chenden Sollwertreserve.
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Ablauf der Optimierung am Sollwert:

Der Regler regelt mit seinen momentanen Parametern auf den Sollwert. Vom ausgere-
gelten Zustand aus flihrt der Regler einen Impulsversuch durch. Dieser Impuls redu-
ziert die StellgroBe um maximal 20% @), um dadurch einen leichten Unterschwinger
des Istwertes zu erzeugen. Die sich dndernde Regelstrecke wird analysiert und die da-
durch berechneten Parameter werden im Regler eingetragen. Mit den optimierten
Parametern wird auf den Sollwert geregelt.

Optimierung am Sollwert

[pid] [1'eff]
wml Sollwert
100.000 \VA\/‘AVMA Rl v 450.00
a5 000 Istwertwert
50,000 400,00
55.000 L
Stellgrole

80.000 -
350.00

75.000 -
70.000 4
300.00

£5.000 -

50.000 4

55.0004 L 250.00

50.000 4

45,000 200,00

Beim 3-Punkt-Regler kommt es je nach momentanem Zustand entweder zu einer Opti-
mierung fiir die “Heizen- * oder “Kiihlen-Parameter”.

Wiahrend der Regler sich in der "Heiz-Phase" befindet werden die "Heiz-Parameter"
ermittelt. Befindet sich der Regler in der "Kiihl-Phase" werden die "Kiihl-Parameter"
ermittelt.

@ Sollte im ausgeregelten Zustand die StellgroBe zu klein fiir eine
Reduzierung sein, wird eine Anhebung von maximal 20% durchgefiihrt.
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Optimierung am Sollwert fiir Motorschrittregler

Da keine Stellungsriickmeldung vorhanden ist, berechnet sich der Regler intern die
Position des Stellglieds indem er einen Integrator mit der eingestellten Motorlaufzeit
verstellt. Aus diesem Grunde ist hier die genaue Vorgabe der Motorlaufzeit (& & ), als
Zeit zwischen den Anschlidgen, au3erordentlich wichtig. Durch die Positionssimulati-
on weil} der Regler ob er den Impuls nach oben oder nach unten ausgeben muss. Nach
dem Netzeinschalten steht die Positionssimulation auf 50%. Wenn der Motor einmal
am Stiick um die eingestellte Motorlaufzeit verstellt worden ist, erfolgt der Abgleich,
d.h. die Position stimmt mit der Simulation iiberein:

Simulation tatsachliche Position

Abgleich k&
Ein Abgleich erfolgt immer, wenn das Stellglied um die Motorlaufzeit k & am Stiick
verstellt wurde, unabhéngig ob im Hand- oder Automatik-Betrieb. Jede Unterbre-
chung der Verstellung bricht den Abgleich ab. Wurde beim Starten der Selbstoptimie-
rung noch kein Abgleich gemacht, wird dieser automatisch durchgefiihrt, indem der
Motor einmal zugefahren wird.

Wenn innerhalb von 10 Stunden die Stellgrenzen nicht erreicht wurden, kann es zu ei-
ner grofleren Abweichung zwischen Simulation und tatsachlicher Position gekommen
sein. Dann wiirde der Regler beim Starten der Optimierung erst einmal einen kleinen
Abgleich durchfiihren, d.h. das Stellglied einmal um 20% zufahren und anschlieBend
um 20% auffahren. Dann weil} er, dass er auf alle Falle 20% Luft fiir den Versuch hat.
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3.5.7 Beispiele fiir Selbstoptimierungsversuche
(Regler invers, Heizen bzw. Heizen/Kiihlen)

Start: Heizleistung eingeschaltet

Die Heizleistung Y wird ausgeschaltet (@).
Ist die Anderung des Istwertes X eine Mi-
nute lang konstant (@), wird die Leistung ~ 100% —— —
eingeschaltet (€)). 0%
Am Wendepunkt ist der Selbst- optimie- sert>l @ 1@ [ Wendepunid
rungsversuch beendet, und der Sollwert W ol e D

wird mit den neuen Parametern geregelt.

Start: Heizleistung abgeschaltet w /—
Der Regler wartet 1,5 Minuten ().

Die Heizleistung Y wird eingeschaltet (@). < /
Am Wendepunkt ist der Selbstoptimie- 100% —

rungsversuch beendet, und der Sollwert W 0%
wird mit den neuen Parametern geregelt. Sat=>{ @1 @ | Wendepunkd

Ada-ll- Ada-ll- Ada []
blinkt leuchtet aus

Optimierung am Sollwert

Der Regler regelt auf den Sollwert. Ist fiir 2
eine gewisse Zeitdauer die Regelabwei- b -
chung konstant (@)(d.h. konstanter Ab-

stand zwischen Istwert und Sollwert), gibt

der Regler einen reduzierten StellgroBen- 100%
impuls (max 20%) aus (@). Hat der Regler e F“) o
aus dem Verlauf des Istwertes seine Para- Al Acsl. A ]
meter ermittelt (€)), geht er mit den neuen e
Parametern in den Regelbetrieb tiber (@)).

Dreipunktregler Anfahrimpuls /\ Ao j\)7
Die Parameter fiir Heizen und Kiihlen wer- _/—
den in einem Versuch ermittelt. Die Heiz-

leistung wird eingeschaltet (@). Am 100% e

Wendepunkt werden die Heizen- Parameter Yo%

Phi, b !, kd {und £ { ermittelt. Es ster = o e o/ o

wird auf den Sollwert geregelt (@®). Ist die B s B
Regelabweichung konstant, gibt der Regler

einen Kiihlen-Stellgro3enimpuls aus (@) Hat der Regler aus dem Verlauf des Istwer-
tes seine Kiihlen-Parameter Phe, £ «f, Edd und £ ermittelt (@), geht er mit den

neuen Parametern in den Regelbetrleb uber (@).

A In der Phase @ wird gleichzeitig geheizt und gekiihlt!
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3.6 Manuelle Optimierung
Die folgenden Hinweise konnen bei Geréten benutzt werden, bei denen die Regelpara-
meter ohne Selbstoptimierung eingestellt werden sollen.
Dazu kann der zeitliche Verlauf der RegelgroBe x nach einer sprungartigen Anderung
der StellgroBe y herangezogen werden. Es ist in der Praxis oft nicht moglich, die
Sprungantwort vollstidndig (0 auf 100%) aufzunehmen, da die Regelgrof3e bestimmte
Werte nicht tiberschreiten darf. Mit den Werten T, und Xpex (Sprung von 0 auf 100 %)
bzw. At und Ax (Teil der Sprungantwort) kann die maximale Anstiegsgeschwindigkeit
Vimax €rrechnet werden.

100%y—7
Yh
0% —
X t
< Tg—
Xmax
AX
At
Tu t
y = Stellgrofle
Y - Stellbereich
Tu = Verzugszeit (s)
Tg = Ausgleichszeit (s)
Xmpax = Maximalwert der Regelstrecke
Viax = X;aax = i—j 2 max. Anstiegsgeschwindigkeit der Regelgrof3e
g

Aus den ermittelten Werten der Verzugszeit T, , der maximalen Anstiegsgeschwindig-
keit vy, und Kennwert K konnen nach den Faustformeln die erforderlichen Regelpa-
rameter bestimmt werden. Bei schwingendem Einlauf auf den Sollwert ist der b { zu

vergroBBern.
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Faustformeln
|K=Vmax*Tu | Regelverhalten P i { [phy.Einheiten] | £ {[s] [ £ o {[s]
PID 1,7*K 2*Tu 2*Tu
Bei 2-Punkt- und PD 0.5*K T OFF
3-Punkt-Reglern ist die Pl 2’ 6*K 1 t:un: 6*Tu
Schaltperiodendauer auf : o e
EL/E2 <025°Tu |2 K urr | urr
einzustellen. Motorschrittregler 1,7*K Tu 2*Tu
Einstellhilfen
Kennwert Regelvorgang Storung Anfahrvorgang

oy, grober |stirker geddmpft  |langsameres Ausregeln |langsamere Energieriicknahme
[ |

kleiner |schwicher geddmpft |schnelleres Ausregeln |schnellere Energierticknahme

. groBer |schwicher gedimpft |stérkere Reaktion friihere Energierticknahme

kleiner |stirker gedimpft  |schwichere Reaktion  [spdtere Energieriicknahme

. grofBer |stirker gedimpft  |langsameres Ausregeln |langsamere Energieriicknahme

-

kleiner |schwicher geddmpft |schnelleres Ausregeln  |schnellere Energieriicknahme

3.7 Zweiter PID Parametersatz,

Die Kennlinie der Regelstrecke wird oft von verschiedenen Faktoren wie Istwert,
StellgroBe und Materialunterschieden beeinflusst.

Um diesen unterschiedlichen Anforderungen gerecht zu werden, besteht die Moglich-
keit im Regler zwischen zwei Parametersdtzen umzuschalten.

Die beiden Parametersitze M Ar A und M A .2 sind fiir Heizen- und Kiihlenstrecken
vorhanden.

Die Umschaltung auf den zweiten Parametersatz erfolgt je nach Konfiguration
(ConF /LOLY /P «d2 ) Uber die (F]-Taste, einen der digitalen Eingénge dil, di2,
di3, oder die Schnittstelle (OPTION).

Die Selbstoptimierung erfolgt immer mit dem aktiven Parametersatz, d.h. soll der
zweite Parametersatz optimiert werden, muss dieser auch aktiv sein.
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3.8 Grenzwertverarbeitung

Es konnen bis zu drei Grenzwerte konfiguriert werden und den einzelnen Ausgingen
zugeordnet werden. Im Prinzip kann jeder der Ausgénge Duk. {... Duk.h zur Grenz-
wert- bzw. Alarmsignalisierung verwendet werden. Werden mehrere Signale einem
Ausgang zugeordnet, so werden diese logisch ODER verkniipft. Jeder der 3 Grenz-
werteL «n ... L «nd hat 2 Schaltpunkte Hx (Max) und L.x (Min), die individuell
abgeschaltet werden konnen (Parameter = “0F F ). Die Schaltdifferenz H 4 5.x und die

Verzogerung o £ L.x jedes Grenzwertes ist einstellbar.

D Wirkungsweise bei absolutem Alarm  (2) Wirkungsweise bei relativem Alarm

Lo =0FF L{=0FF
1
; 5p
bkt LR -
Wi
YEEREE < B K e «~N4t—
I .......
r e HYS. ¢
o< o HYS 0<
H{=0FF Ht{=0FF

bald Y
— L | —>
- 4—s — s
[e— -,
I< HYS. |
0 HYS L, , 0 = >
5P
PaLd Lv v pamt] \ 4 ot

T O P

@ :Ruhestrom (L anF / Duk.x /DRck =1 ) (Darstellung der Beispiele)

@ : Arbeitsstrom (L anF /Dukx /DRck =0)

(Wirkungsweise des Ausgangsrelais ist invertiert)

Die Gerite-LED Zuordnung ist separat zu betrachten und ldsst sich nicht
invertieren.
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Die zu iiberwachende Grofe kann fiir jeden Alarm getrennt per Konfiguration
ausgewdahlt werden.

Es stehen die folgenden Grofien zur Verfliigung (ZanF /L on /572 .x):

GroBe (5 r - .x) Bemerkung Alarmart

Istwert Absolutalarm

Regelabweichung | Istwert - wirksamer Sollwert. Es wird der wirksame Soll- | Relativalarm
XW wert Weff verwendet. Das ist z.B. bei einer Rampe der sich
andernde Sollwert, nicht der Ziel-Sollwert.

Regelabweichung | Die Ausgabe des Alarmes wird nach dem Einschalten bzw. | Relativalarm
xw + Unterdriic- | einer Sollwertidnderung unterdriickt, bis der Istwert das
kung beim Anfahren | erste Mal in den Gutbereich gekommen ist. Spitestens nach
od. Sollwertinde- | Ablauf der Zeit 10x & « { wird der Alarm aktiv geschal-
rung mit Zeitlimit ~ |tet. (= « { = Nachstellzeit [; Parameter — L rni=r ) Soll-
te £« { abgeschaltetsein (5 « { =LF F ), wird dies als
oo gewertet d.h. es kommt zu keiner Aktivierung des Alar-
mes bevor der Gutbereich einmal erreicht wurde.

%irfl%samer Sollwert | Der wirksame Sollwert Weff, auf den geregelt wird. Absolutalarm
e
Stellgrofe y y = Reglerausgang Absolutalarm
Abweichung zu SP | Istwert - interner Sollwert. Es wird der interne Sollwert | Relativalarm
intern verwendet. Das 1st z.B. bei einer Rampe der Zielsollwert,

nicht der sich dndernde effektive Sollwert Weff.
Regelabweichung | Die Ausgabe des Alarmes wird nach dem Einschalten bzw. | Relativalarm
XwW + einer Sollwertinderung unterdriickt, bis der Istwert das
Unterdriickung erste Mal in den Gutbereich gekommen 1st.
beim Anfahren od.
Sollwertinderung
ohne Zeitlimit

Bei der Konfiguration der Alarme kann zwischen folgenden Funktionen gewihlt
Werden([nm': /Loon /Fnex )Z

Funktion (F riz.x) | Bemerkung

abgeschaltet Keine Grenzwertiiberwachung.

Messwert Messwertﬁberwachuli%: Wird der Grenzwert iiber-/unterschritten, erfolgt
eine Alarmmeldung. Diese wird automatisch zuriickgesetzt, wenn der Mess-
wert wieder im "Gut"-Bereich (einschlieBlich Hysterese) ist.

Messwert + Messwertiiberwachung + Speicherung des Alarmzustands. Wird der Grenz-

Speicher wert {iber-/unterschritten, erfolgt eine Alarmmeldung. Ein gespelcherter
Grenzwert bleibt erhalten, bis er manuell zuriickgesetzt wird.
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3.9 Bedienstruktur

Nach Einschalten der Hilfsenergie startet das Gerat mit der Bedien-Ebene.
Es wird der Betriebszustand angenommen der vor Netzunterbrechung aktiv war.

(I
X
o
e X

—[—] — (Pass

,\ T 128 s
LQnr W

Ll > —>PASS

v LRL -
e R EY iy
v Ernd
@ FHRr R - Ebene: Die PRr R - Ebene wird durch das Leuchten des rechten
Dezimalpunktes der oberen Anzeige signalisiert.
Lonf - Ebene: Diel anF - Ebene wird durch das Blinken des rechten

®

Dezimalpunktes der oberen Anzeige signalisiert

Ist der Drahthakenschalter Loc offen, sind nur die durch BlueControl® (Enginee-
PASS ring@Tool) freigegebenen Ebenen sichtbar, und durch Eingabe des im BlueCon-

trol” eingestellten Passworts zugédnglich. Sollen einzelne Parameter ohne Passwort

zuginglich sein, miissen sie in die erweitertete Bedien-Ebene

{iber BlueControl® kopiert werden.

Alle mit Passwort verriegelten Ebenen sind nur verriegelt, wenn auch der
Drahthakenschalter Loc offen ist.

Auslieferzustand: Drahthakenschalter Loc geschlossen:

- alle Ebenen uneingeschrankt zugéanglich
- Passwort PRS5 =0F F

Sicherheits- | Passwort mit BluePort® ein- | Funktion mit BluePort® | Zugriff an der Geri-

schalter Loc | gegeben blockiert oder frei tefront:

Zu OFF / Passwort blockiert / frei frei

offen OFF / Passwort blockiert blockiert

offen OFF frei frei

offen Passwort frei frei nach Eingabe des
Passworts
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Y Konfigurier-Ebene
4.1 Konfigurations-Ubersicht
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Duk. |
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Einstellung:
® Um in die Konfigurationsebene zu gelangen muss die (] - Taste fiir 3 Sekun-

den gedriickt werden und anschliessend mit der (¥] - Taste der L o n F -Menii-
punkt ausgewahlt und mit (=] - Taste bestatigt werden.

[ g
L
[
(g

[ )

—> ((Pasg) )

-
-'-"

|
D -

® Bei aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine ¥ 5% - Abfrage.

® Dic Konfigurationwerte konnen mit den - Tasten eingestellt werden.
Durch betitigen der [-] - Taste wird der Wert tibernommen und es folgt der
Ubergang zum nichsten Konfigurationswert.
-

® Nach dem letzten Konfigurationswert einer Gruppe erscheint donkt in der
Anzeige und es erfolgt ein automatischer Ubergang zur nichsten Gruppe.

Der Riicksprung an den Anfang einer Gruppe erfolgt durch Driicken der
- Taste fur 3 Sekunden.

@ Mit dem Meniipunkt % k& kann die Konfiguration abgebrochen werden.
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4.2 Konfigurationen

( -
N /

[ g

"

Wertebereich |Beschreibung Default
n Grundkonfiguration der Sollwertverarbeitung 0

0 Festwertregler umschaltbar aufexternen Sollwert (— L 35} /A P.E)
1 Programmregler

10 Festwertregler mit Anfahrschaltung (siehe Seite 56)

11 Festwert-/ SP.E-/ SP.2 -Regler mit Anfahrschaltung (siehe Seite 56)
SN Regelverhalten (Algorithmus) 1
Ein/Aus-Regler bzw. Signalgerit mit eilnem Ausgang
PID-Regler (2-Punkt und stetig)

0
1
2 A/ Y/Aus bzw. 2-Punktregler mit Teil-/Volllastumschaltung
3
4

Nam
T

e

==
=

2 x PID (3-Punkt und stetig)
Motorschrittregler
Handverstellung zugelassen 0
0 nein

1 ja (sieheaucht 00} /nAn)
Wirkungsrichtung des Reglers 0

0 Invers, z.B. Heizen
Bei abfallendem Istwert wird die StellgroBe erhoht,
bei steigendem Istwert wird die Stellgrofe verringert.

1 Direkt, z.B. Kiihlen
Bei steigendem Istwert wird die StellgroBe erhoht,
bei abfallendem Istwert wird die StelleroBe verringert.

Verhalten bei Fiihlerbruch 1
0 Reglerausginge abgeschaltet

| y= Y2

2 y = mittlerer Stellgrad.

Bei Ausfall des Messsignales wird der Mittelwert der zuletzt
ausgegebenen StellgrolBe beibehalten. )
Der max. zuléssige Stellgrad kann mit dem Parameter 4 n.H
eingestellt werden. Die mittlere Stellgrofle wird in Abstinden

von | min. gemesser), wenn die Regelabweichung kleiner als
der Parameter .4 n ist.

3 y = mittlerer Stellgrad, manuelle Verstellung moglich

Bei Ausfall des Messsignales wird der Mittelwert der zuletzt
ausgegebenen Stellgrofe beibehalten. )
Der max. zuldssige Stellgrad kann mit dem Parameter 4 n.H
eingestellt werden. Die mittlere StellgroBe wird in Abstéinden
von 1 min. gemessen, wenn die Regelabweichung kleiner als
der Parameter L. n ist.

-1999..9999 | X0 (untere Regelbereichsgrenze) . -100
o1bt den kleinsten Wert an, der als Istwert zu erwarten ist.

-1999...9999 | X100 (obere Regelbereichsgrenze) 1200

bit den groBten Wert an, der als Istwert zu erwarten ist.
Bei Umschaltung auf 2 P.2 wird ohne Kiihlung geregelt 0
0 Standard (Kiihlen bei allen Sollwerten zuldssig)

1 Bei aktivem = .2 erfolgt keine Kiihlung
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Name

Wertebereich

Beschreibung

Default

LHlL

Schaltkennlinie fiir 2-Punkt und 3-Punktregler

0

Standard

Wasserkithlung linear (siehe Seite 39)

Wasserkiihlung nicht-linear (siehe Seite 39)

WIN|—=| DO

Mit konstanter Periode (siehe Seite 40)

Selbstoptimierung beim Anfahren

Beiﬁl Anfahren mit Sprung-Versuch, am Sollwert Impulsver-
suc

Beim Anfahren und am Sollwert Impuls - Versuch. Einstellung
fuir schnelle Regelstrecken, z.B. Heisskanile.

Immer Sprungversuch beim Anfahren

Start der Selbstoptimierung

Nur manuelles Starten der Selbstoptimierung iiber die Front
oder Schnittstelle

Manuelle oder automatische Selbstoptimierung bei Netzein-
schalten bzw. wenn Schwingung erkannt wird.

Adt0

Optimierung von T1, T2 (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Automatische Optimierung

Keine Optimierung

Wertebereich

Beschreibung Default

Sensortyp

1

Thermoelement Typ L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN

Thermoelement Typ J (-100...1200°C) , Fe-CuNi

Thermoelement Typ K (-100...1350°C), NiCr-Ni

Thermoelement Typ N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil

Thermoelement Typ S (0...1760°C), PtRh-Pt10%

Thermoelement Typ R (0...1760°C), PtRh-Pt13%

Thermoelement Sonder

Pt100 (-200.0.... 100,0 °C)

RI¥| S| |w| o] —|o

Pt100(-200.0 ... 850.0 °C)

22

Pt1000 (-200.0...850.0 °C)

23

Spezial 0...4500 Ohm (voreingestellt als KTY11-6)

30

0...20mA /4..20mA Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 5.3 Seite 51)

40

0...10V/2...10V Eine Skalierung muss vorgenommen wer-
den. (siche Kapitel 5.3 Seite 51)

EL o

Linearisierung (nur bei 2.k 47 =23 (KTY 11-6), 30
(0..20mA) und 40 (0..10V) einstellbar) ( siehe Seite 59)

Keine

Sonderlinearisierung. Erstellen der Linearisierungstabelle
mit BlueControl .(Ign ineering-Tool) moglich. Voreinge-
stellt ist die Kennlinie fiir KTY 11-6 Temperatursensoren.

Messwertkorrektur / Skalierung

Ohne Skalierung

Offset-Korrektur (in £ R L - Ebene) (siche Seite 52 ff)

Konfigurationen
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Name Wertebereich| Beschreibung Default
2 2-Punkt-Korrektur (in £ A L - Ebene) (siehe Seite 53 ff)
3 Skalierung (in P R~ R - Ebene) (siehe Seite 51)
fAIl Forcing INP1 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing iiber Schnittstelle

[ I i
b e

Name |Wertebereich | Beschreibung Default
N Funktionsauswahl von INP2 1
keine Funktion (nachfolgende! n ' - Daten werden iibersprungen)
Heizstrom-Eingang

Externer Sollwert 5 £ (Umschaltung — 1L 0§

Vorgabe externer Stellwert Y.E (Umschaltung -> 1.
Sensortyp 31

30 0...20mA /4..20mA Eine Skalierung muss vorgenommen wer-
den. (siehe Kapitel 5.3 Seite 51)

31 0...50mA Wechselstrom Eine Skalierung muss vorgenommen
werden. (siehe Kapitel 5.3 Seite 51)

fAI2 Forcing INP2 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
I Forcing iiber Schnittstelle

Dl == O

[}
'
05} /4E)

L
[t
i
=

Name Wertebereich | Beschreibung Default
Funktion des Grenzwertes 1 1
abgeschaltet

1 Messwertiiberwachung

2 Messwertiiberwachung + Speicherung des Alarmzustands.
Ein gespeicherter Grenzwert kann iiber die Error Liste oder
einen digitalen Eingang bzw. die [-]-oder die(F]-Taste zu-
riickgesetzt werden (->L 00} /£ r.)

Quelle fiir Grenzwert 1 1
Istwert = Absolutalarm
1 Regelabweichung Xw (Istwert - Sollwert) = Relativalarm

2 Regelabweichung Xw (=Relativalarm) mit Unterdriickung
beim Anfahren und bei Sollwertinderung

6 wirksamer Sollwert Weff
Stellgrofle y (Reglerausgang)

8 Regelabweichung xw (Istwert - internem Sollwert) = Relativ-
alarm zum internen Sollwert

1 Regelabweichung Xw (=Relativa1arm261_ni_t Unterdriickung beim
ahren od. Sollwertanderung ohne Zeitlimit.

HLAL Alarm der Heizstrom-Funktion (INP2) 0
0 abgeschaltet

1 Uberlast- und Kurzschlussiiberwachung

2 Unterbrechungs- und Kurzschlussiiberwachung

pu]
™

DRI ) W
o

[

[ W W
™

DI W
(e

I
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Name Wertebereich | Beschreibung Default

L AL Uberwachung auf Regelkreis-Unterbrechung bei Heizen 0

0 kein LOOP Alarm
|

LOOP Alarm aktiv. Eine Unterbrechung des Regelkreises
wird erkannt, wenn bei Y=100% nach Ablaufvon2x & « {
keine entsprechende Reaktion des Istwertes erfolgt.

Bei - « {=0F F ist der LOOP Alarm inaktiv.

Hour | OFF..999999 |Betriebsstunden (nur mit BlueControl® sichtbar!) OFF
Swit | OFF..999999 |Schaltspielzahl (nur mit BlueControl® sichtbar!) OFF
T
Name | Wertebereich | Beschreibung Default
ORck Wirkungsrichtung von Ausgang OUT1 0
0 Direkt / Arbeitsstromprinzip
1 Invers / Ruhestromprinzip
N Reglerausgang Y1 1
Hc 0 nicht aktiv
) ! aktiv
Lot Meldung Grenzwert 1 0
Lo 0 nicht aktiv
L oo d 1 aktiv
LFAL Meldung Unterbrechungsalarm 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
HLAL Meldung Heizstromalarm 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
HESL Meldung Solid State Relay (SSR) Kurzschluss 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
FEnd Meldung Programm Ende 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
FHR O Meldung INP1(INP2)-Fehler 0
FR W 0 nicht aktiv
1 aktiv
fOut Forcing OUT1 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Kein Forcing
1 Forcing iiber Schnittstelle

| W
AR ]

Ung
|
Ung
L
Il

X

I
s
X

Konfigurier-Parameter Out.2 wie Out.1 bis auf: Default
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| I |
AR |

Name Wertebereich | Beschreibung Default

I Signaltyp OUT3 0
Relais/ Logik (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
0...20 mA stetig_(nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
4...20mA stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
0...10V stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
2...10V stetig (nur bei Strom/Logik/Spannung sichtbar)
Transmitterspeisung (nur sichtbar wenn keine OPTION)
Wiramgsrichtung von Ausgang OUT3 (mur bei O.TYP=0sichtbar) 1
Direkt / Arbeitsstromprinzip
1 Invers / Ruhestromprinzip
Reglerausgang Y1/Y2 (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 0
nicht aktiv
1 aktiv
Meldung Grenzwert 1/2 /3 (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 1
0 nicht aktiv
aktiv
Meldung Unterbrechungsalarm (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 0
0 nicht aktiv
1 aktiv
Meldung Heizstromalarm (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 0
0 nicht aktiv
1 aktiv

Meldung Solid State Relay (SSR) Kurzschluss (nur bei 0
0.TYP=0 sichtbar)

0 nicht aktiv
1 aktiv

Meldung Programm Ende (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 0
0 nicht aktiv
1 aktiv

Meldung INP1(INP2)-Fehler (nur bei O.TYP=0 sichtbar) 1
0 nicht aktiv

1 aktiv

-1999..9999 | Skalierung des Analogausgangs fiir 0% (0/4mA bzw. 0/2V, 0
nur bei 0.TYP=1..5 sichtbar)

-1999..9999 | Skalierung des Analogausgangs fiir 100% (20mA bzw. 10V, 100
nur bei 0.TYP=1..5 sichtbar)

Sienalquelle fiir Analogausgang OUT3 (nurbei O.TYP=1.5sichthar) !
nicht aktiv

Reglerausgang y1 (stetig)
Reglerausgang y2 (stetig)

Istwert

wirksamer Sollwert Weff
Regelabweichung xw (Istwert - Sollwert)
Keine Funktion

fOut Forcing OUT3 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
Kein Forcing

! Forcing iiber Schnittstelle
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®

A T T
DR A N
Konfigurier-Parameter Out.5 wie Out.1 bis auf:Default 4. { =0 4.

i

"
-

Wirkungsrichtung und Verwendung der Ausginge [uk.{ bis Oukh:

Wird mehr als ein Signal als Quelle aktiv gewihlt, erfolgt eine ODER-
Verkniipfung der Signale z.B. als Sammelalarm.

[
[ X

:.

- )
)

Nam Wertebereich |Beschreibung Default

o

Lor Local / Remote Umschaltung (Remote: Verstellung von allen 0
Werten iiber Front ist blockiert)

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

immer aktiv

DI1 schaltet

DI2 schaltet (nur be1t OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur beit OPTION sichtbar)

(SRR S ROSR I NS N B )

-Taste schaltet

S Umschaltung auf zweiten Sollwert SP.2 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur be1t OPTION sichtbar)

[GL ] RS N USRI NS} )

-Taste schaltet

[
=
i

Umschaltung auf externen Sollwert SP.E 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

immer aktiv

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur beit OPTION sichtbar)

DNl Bl W= O

-Taste schaltet

T
g

Y/Y2 Umschaltung 0

keine Funktion (Umschaltung tiber Schnittstelle ist moglich)

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

SN[ DR W| | O

-Taste schaltet

T
=

YE Umschaltung 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

immer aktiv

DI1 schaltet

DI2 schaltet (nur be1t OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur beit OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

NN (W[ | — O

-Taste schaltet
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Name |Wertebereich |Beschreibung Default
nin Automatik/Hand Umschaltung 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

immer aktiv

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

-Taste schaltet

Ausschalten des Reglers 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet (nur beit OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

> -Taste schaltet

Blockierung der Hand-Funktion 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle 1st moglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

crrs Riicksetzen aller gespeicherten Eintrige der Errorliste 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

: %] -Taste schaltet

boaol Boostfimktion: Sollwert wird um den Wert SP.bofiir die Zeit thoerhoht. | 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI1 schaltet

DI2 schaltet (nur beit OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

Foodd Parameter-Umschaltung (Pb, ti, td) 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

Farun Programmgeber-Run/Stop (siehe Seite 55) 0

keine Funktion (Umschaltung iiber Schnittstelle ist moglich)

DI schaltet

DI2 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

DI3 schaltet (nur bet OPTION sichtbar)

-Taste schaltet

N B|W[N—| O
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Name | Wertebereich |Beschreibung Default
g o n Funktion der digitalen Eingénge (gilt fiir alle Eingéinge) 0
0 direkt
1 1nvers
2 Tasterfunktion
fDI1 Forcing dil/di2/di3 (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
fDI2 0 Kein Forcing
DI3 1 Forcing iiber Schnittstelle
ar o
Name |Wertebereich |Beschreibung Default
bRwd Baudrate der Schnittstelle (nur bei OPTION sichtbar) 2
0 2400 Baud
1 4800 Baud
2 9600 Baud
3 19200 Baud
Addr 1..247 Adresse auf der Schnittstelle (nur bei OPTION sichtbar) 1
Frit™ Paritiit der Daten auf der Schnittstelle (nur bei OPTION sichtbar) 1

0 kein Parity (2 Stopbits)
1 gerade Parity
2 ungerade Parity
3 kein Parity (1 Stopbits)
gl 0...200 Antwortverzogerung [ms] (nur bei OPTION sichtbar) 0
Uk Einheit I
0 ohne Finheit
| °C
2 °F
ar Dezimalpunkt (max. Nachkommastellen) 0
0 keine Dezimalstelle
1 1 Dezimalstelle
2 2 Dezimalstellen
3 3 Dezimalstellen
LEd Zuweisung der Status LEDs 1/2/3 0
0 OUT1,0UT2,0UT3
1 Heizen, Alarm 2, Alarm 3
2 Heizen, Kiihlen, Alarm 3
3 y2 (zu), y1 (auf), Alarm 3

LdEL 0.200  |Modem delay [ms] L

Zusitzliche Verzogerungszeit bevor die empfangene Nachricht im
Modbus ausgewertet wird. Diese Zeit wird benotigt, wenn bei der Mo-

.o

demiibertragung Nachrichten nicht kontinuierlich transferiert werden.

FrEq Umschaltung 50/60 Hz (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0

0 Netzfrequenz 50 Hz

1 Netzfrequenz 60 Hz

MASt Modbus Master / Slave (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0

0 Nein
1 Ja

Cycl 0..240 | Masterzyklus (sek.) (nur mit BlueControl® sichtbar!) 120
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Name |Wertebereich |Beschreibung Default
Adr0 | -32768 ...32767 | Zieladresse (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1100
AdrU | -32768 ... 32767 | Quellenadresse (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1100
Numb 0..100 | Anzahl der Daten (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1

ICof Blockierung Regler aus (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Freigegeben
1 Blockiert

[Ada Blockierung Selbstoptimierung (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Freigegeben
1 Blockiert

IExo Blockierung ervweiterte Bedienebene (nur mit BlueControl” sichtbar) 0
0 Freigegeben
1 Blockiert

ILat Unterdriickung Fehlerspeicher (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 Nein
1 Ja

Pass OFF...9999 Passwort OFF

[Par Blockierung Parameterebene (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1
0 Freigegeben
1 Blockiert

ICnf Blockierung Konfigurationsebene (nur mit BlueControl® sichtbar?) 1
0 Freigegeben
1 Blockiert

ICal Blockierung Kalibrierebene (nur mit BlueControl® sichtbar!) 1
0 Freigegeben
1 Blockiert

F.Coff Abschaltverhalten (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
0 PID - Regelfunktion aus
1 Alle Funktionen aus
D2.Err Fehleranzeige in Display 2 (nur mit BlueControl® sichtbar?!) 0

0 keine Reaktion auf Fehler
1 blinkende Fehleranzeige

Riicksetzen der Regler-Konfiguration auf Werkseinstellung (Default)
— Kapitel 12.5 (Seite 69)

BlueControl® - Engineering-Tool fiir die BluePort® Regler-Serie
Um die Konfiguration und Parametrierung des KS50-1/KS52-1 zu erleichtern, steht
ein Engineering-Tool mit abgestuften Funktionalititen zur Verfiigung (siche Kapitel
10: Zusatzgerdte mit Bestellangaben).
Neben der Konfigurierung und Parametrierung dient BlueControl® zur Datenerfas-
sung und bietet Archivierungs- und Druckfunktionen. BlueControl® wird mit PC
(Windows 95 /98 / ME / NT4 /2000 / XP / Vista) und einem PC-Adapter liber die
Front-Schnittstelle "BluePort®" mit dem KS50-1/KS52-1 verbunden.
Beschreibung: siehe Kapitel 9: BlueControl® (Seite 60).
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4.3 Sollwertverarbeitung
Im nachfolgenden Bild ist die Struktur der Sollwertverarbeitung dargestellt:

v

b Xeff
l! N

(o0 intern.

I '::d Sollwert _,_
@@ Boost _—l
@

Programm- 0

geber 1e

sPxll

100 (3 [
11 Y
I SPLo
externer Anfahrschaltung .
ﬁﬁ!,‘;”ert cpr Begrenzung @0 ep gf;ﬁ'x;":r
0/4...20 mA ?
2.Sollwert 5P.2 [/ n-LED
Rampe
Index: Die Rampe startet beim Istwert
bei folgenden Umschaltungen
@ : int/ext-Sollwert-Umschaltung ot oxt-Sollwert-Umschalt
@ : Konfiguration 57.F n -int/ex = ollwert-Umschaltung
®:5F /5P.2 - Umschaltung - 57 /5P.c-Umschaltung

- Hand-/ Automatik-Umschaltung
- bei Netzeinschalten

4.3.1 Sollwertgradient / Rampe

Um zu verhindern, dass es zu sprunghaften Anderungen des Sollwertes kommt,
kann der Parameter — Sollwert — r.5 P auf eine maximale
Anderungsgeschwindigkeit eingestellt werden. Dieser Gradient wirkt in
positiver und negativer Richtung

Steht der Parameter r.5F , wie in der Werkseinstellung, auf &F F | ist der
Gradient abgeschaltet und die Anderungen am Sollwert werden dlrekt
ausgeflihrt (Parameter: siche Seite 49):

4.4 Schaltverhalten

Uber den Konfigurationsparameter L 4L L (CanF /L nkr /L 4L L) kann die Berech-
nung der Einschalt-/Pausenzeit bei 2-Punkt- und 3-Punkt-Reglern angepasst werden.
Hierzu stehen bis zu 4 Verfahren zur Verfligung.

4.4.1 Standard (CHLL=0)

Die eingestellten Periodendauern £ { und k& gelten fiir 50% bzw. -50% Stellgrofe.
Bei sehr kleinen bzw. sehr gro3en Stellwerten wird die effektive Periodendauer so
weit verldngert, dass es nicht zu unsinnig kurzen Ein- und Aus- Impulsen kommt.
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Die kiirzesten Impulse ergeben sich aus % * £ { bzw. ¥4 ¢ k 2. Die Kennlinie wird
auch als “Badewannenkurve” bezeichnet.

T/T,
6,0

"\ I
\ /

3,0 \ /

x
.

N w EEN
x
-

X

2,0

relative Periodendauer

[ nd

1,0

0,0
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95

Stellgrad Y [%]

Einzustellende Parameter: L | : Minimale Periodendauer 1 (Heizen) [s]
(PRrR/Cnkr) £ : Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]

4.4.2 Schaltverhalten linear (L 4L L= 1)

Fiir den Heizenbereich (4 {) wird das Standardverfahren (siehe Kapitel 4.4.1) verwen-
det. Fiir den Kiihlenbereich (4c') wird ein spezieller Algorithmus fiir das Kiihlen mit
Wasser verwendet.

Generell wird die Kiihlung erst ab einer einstellbaren Isttemperatur (E.H ') freigege-
ben, da bei niedrigeren Temperaturen keine Verdampfung mit der damit verbundenen
Kiihlwirkung erfolgen kann.

Schiden an der Anlage werden dadurch vermieden. Die Impulslidnge Kiihlen wird mit
dem Parameter k.an eingestellt und ist fiir alle Stellwerte fest. Die “Aus-Zeit” wird je
nach Stellwert variiert.

Uber den Parameter k.oF F kann die minimale “Aus-Zeit” festgelegt werden. Soll ein
kiirzerer Aus-Impuls ausge geben werden, wird dieser unterdriickt, d.h. der maximale

effektive Kiihlenstellwert ergibt sich aus t.on/(kon+EafF F)*100%.
Einzustellende Parameter: ~ EHZ0: Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen
(PRrR/Dnkr) tan:  Impulsdauer Wasserkiihlen

Minimale Pause Wasserkiihlen

i g
-

4.4.3 Schaltverhalten nicht-linear ’2-':'2 -0
T _El )

[y

Bei diesem Verfahren wird besonders be-
riicksichtigt, dass die Stirke des Kiihlen-
eingriffs in der Regel sehr viel stirker ist
als der Heizeneingriff und dies beim
Ubergang von Heizen nach Kiihlen zu ungiinstigen Verhalten fiihren kann.

f
-80% [od
-100% 2

-82%
-87%
-90%
-92%
-95%
-67%
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Die Kiihlkurve sorgt dafiir, dass der Eingriftf bei 0 bis -70% StellgroB3e sehr schwach
ist. Dartiber hinaus steigt die Stellgroe sehr schnell auf die maximal mogliche Kiihl-
leistung an. Mit dem Parameter F.H 2 I kann die Kriimmung dieser Kennlinie verén-
dert werden.

Fiir den Heizen- bereich wird ebenfalls das Standardverfahren (siehe Kapitel 4.4.1)
verwendet. Die Freigabe der Kiihlung erfolgt ebenfalls in Abhédngigkeit der Isttempe-

ratur.

70
Parameter:
ton =04 sek
tofF =0.2sek
60 +— \
50 {—— \
40 +——
— Wasserkiihlen nichtiinear, FH20 =1 \
Wasserkuhlen nichtlinear, F.HZ 0 =2
Wasserkihlen nichtlinear, F.HZ 0 =0,5
=== Wasserkiihlen linear

30

Effektive StellgroRe

200 +—

100 95 -9 -85 80 -75 -70 -65 -60 55 -50 -45 -40 -35 30 -25 -20 -15 -10 -5
SteligroRe [%]

Einzustellende Parameter:  EHCL: Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen
(PRFR/Dnkr) tan:  Impulsdauer Wasserkiihlen
k.af F: Minimale Pause Wasserkiihlen
FRED: Anpassung der (unlinearen) Kennlinie
Wasserkiihlen
4.4.4 Heizen und Kiihlen mit konstanter Periode (4L =13)
Die eingestellten Periodendauern k | )
und k£ werden im gesamten Aus- f "'L
gangsbereich eingehalten.. Damit sich L/
keine unsinnig kurzen Impulse ergeben,
wird mit dem Parameter £ P die kiir- —| —|
zeste Impulsdauer eingestellt. 50% 30% 20% 10%
Bei kleinen Stellwerten die einen Im-
puls kiirzer als derin £ eingestellte kP
Wert erfordern, wird dieser unterdriickt. | y o
Der Regler merkt sich aber den Impuls —
und summiert weitere Impulse so lange
auf, bis ein Impuls der Dauer & P he- 50%  70%  80% 90%

rausgegeben werden kann.

Einzustellende Parameter:

Minimale Periodendauer 1 (Heizen) [s]
(FPRrR/Dnkr) ]

Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s
Mindest Impulslinge [s]

o ad  nl
= Y P
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4.5 Konfigurier-Beispiele
4.5.1 Ein-Aus-Regler / Signalgerait (invers)

bl BPLD P "PH O aH
} P -© M
100% T
fub. ! ok HysH—
0% | ‘
LonF-Lnkr:  SPFn = Festwert- / Folgeregler
LFnc =0 Signalgerit mit enem Ausgang
A = Wirkungsrichtung invers (Z.B. Hei-
bR zen-Anwendungen
Lonf /Ouk & ORck = Wirkungsrichtung 8 u k. { direkt
Ho = Regelausgang Y1 aktiv
FPRrA/Dnkr HY5L =0..9999 Schaltdifferenz unterhalb von & P
FPRrR/Lnkr HY5H =0..9999 Schaltdifferenz oberhalb von & ¥
FRFA/SEEP SPLT =-1999..9999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff
SPH 0 =-1999..9999 Obere Sollwertgrenze fiir Weff
Soll das Signalgerit direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des Reglers
vertauscht werden (LanF / Dnkr / LRck = 1)

[weff]
Istwert —> /\
i /‘\-‘f"*\f‘*\f’"‘«\/"%\f"*\f‘mm
Sollwert —>»
50000
0.000
. 00:00: 00 00: 0200 00 04: 00
Relais-
ausgang —> | I I I I I | [ v
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4.5.2 2-Punkt und stetig Regler (invers)

Y "PLO " P SPH O aH
PO |- — AVAREEES
100% HHHﬂH‘M
T - .
0% I
20 mA——F P (7
MG
0/4 mA

LonfsLnkr SPFA =0 Festwert- / Folgeregler

LFnc =1 2-Punkt und stetig Regler (PID)

rACE Wirkungsrichtung invers

' (z.B. Heizen-Anwendungen)

Lonf /Qwk i DRct =0 Wirkungsrichtung & w k. { direkt

ol =1 Regelausgang Y1 aktiv
Lonf /Qwk3: oEYP =1/2 Qw3 Type(0/4 ... 20mA)

dutl  =-1999..9999  Skalierung Analogausgang 0/4mA

Quk. . =-1999..9999  Skalierung Analogausgang 20mA

Larc =1 Reglerausgang y1 (stetig)
PRrR/Enkr oL = 1...9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)

e in phys. Einheiten (z.B. °C)

ool =0,1...9999 Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.

Ed i =0,1...9999 Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.

kol = 0,4...9999 Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
FPRFAR/JSEEP SPLD 0 =-1999..999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff

SPH 0 =-1999..9999  Obere Sollwertgrenze fiir Weff

Soll der Regler direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des Reglers

vertauscht werden (LanF / Dnkr / LRck = 1)
[efi]
100.00
setpoint —>»
<—— process value 50,000
0.000
Relay- 00:42:30 00:43:00 00:43:30 00:44:00
output — | L 1 1 [ 0p
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LA Ay e

Konfigurier-Ebene

KS50/52-1

Qo3> 20mA
0/4 mA !
LonfF /Lnkr SPFn 0 Festwert- / Folgeregler
LFnc =3 3-Punkt und stetig Regler (2xPID)
LAck =0 Wirkungsrichtung invers
(z.B. Heizen-Anwendungen)
Conf /Dwk ORcE = Wirkungsrichtung 8w k. { direkt
ol = Regelausgang Y1 aktiv
M. =0 Regelausgang Y2 nicht aktiv
Conf /Owk.d DRck =0 Wirkungsrichtung 8w k.2 direkt
o = Regelausgang Y1 nicht aktiv
N = Regelausgang Y2 aktiv
ConF /Ouk.d nEqd? =1/2 0...20 mA stetig/4 ... 20 mA
autld = Skalierung 0 %
aut. { =100 Skalierung 100 %
0hre = Regleraugang y1 (stetig)
PRrR/Dnkr: Phi =1..9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)
in phys. Einheiten (z.B. °C)
Phe  =1..9999 Proportionalbereich 2 (Kiihlen)
in phys. Einheiten (z.B. °C)
£l =0,1...9999 Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.
£ =0,1...9999 Nachstellzeit 2 (Kiihlen) in sec.
£d ! =0,1...9999 Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.
Edd =0,1...9999 Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) in sec.
i =0.4...9999 Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
£ =0.4...9999 Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen)
L H =0...9999 Neutrale Zone in phys. Einheiten
FRFA/SEEP P00 =-1999..9999  Untere Sollwertgrenze fiir Weff
SPH 0 =-1999..9999  Obere Sollwertgrenze fiir Weff
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4.5.4 Motorschrittregler (Relais & Relais)

LonfF /Lnkr PP =0 Festwert- / Folgeregler

LFnc = Motorschrittregler

LAck =0 Wirkungsrichtung invers

(z.B. Heizen- Anwendungen)

Conf /Owk & DRck = Wirkungsrichtung 8w k. { direkt

o =1 Regelausgang Y1 aktiv

H =0 Regelausgang Y2 nicht aktiv
LonF /Dukd ORck =0 Wirkungsrichtung & u k..’ direkt

H =0 Regelausgang Y1 nicht aktiv

4. =1 Regelausgang Y2 aktiv
FPRFR/Dnkr Phi =1..9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)

in phys. Einheiten (z.B. °C)

ool =0,1...9999 Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.

£d i =0,1...9999 Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.

kol = 0,4...9999 Minimale Periodendauer 1 (Heizen)

SH = (...9999 Neutrale Zone in phys. Einheiten

EF =0,1...9999 Mindest Impulslinge in sec.

£k = 3...9999 Motorlaufzeit des Stellmotors in sec.
PReR/SEEFP:  SPLO =-1999..9999  Untere Sollwertgrenze fiir Weff

SPH 0 =-1999..9999  Obere Sollwertgrenze fiir Weff

Soll der Motorschrittregler direkt arbeiten, muss die Wirkungsrichtung des

Reglers vertauscht werden (Lonf / Dnkr / LRcE = 1)
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4.5.5 Dreieck-Stern-Aus-Regler / 2-Punkt-Regler mit Vorkontakt

L
-
- ."
-
|

o
A

[
-
D]

[X] | I X
JU BN AN

100% SSAL

o}
R RO y

A
Sf—d5F —

T-

LonF /Lnkr “PFA =0 Festwert- / Folgeregler
LFne =2 D -Y-Aus-Regler
LAck =0 Wirkungsrichtung invers
(z.B. Heizen-Anwendungen)
Conf /Dwk DRct =0 Wirkungsrichtung & w k. { direkt
H | Regelausgang Y1 aktiv
H.c 0 Regelausgang Y2 nicht aktiv
Conf /Owk.d DARck =0 Wirkungsrichtung 8w k.2 direkt
H =0 Regelausgang Y1 nicht aktiv
. =1 Regelausgang Y2 aktiv
PRrR/Dnkr Pt =1.9999 Proportionalbereich 1 (Heizen)
in phys. Einheiten (z.B. °C)
ool =0,1...9999 Nachstellzeit 1 (Heizen) in sec.
Ed i = (,1...9999 Vorhaltezeit 1 (Heizen) in sec.
i = 0,4...9999 Minimale Periodendauer 1 (Heizen)
S H = 0..9999 Schaltdifferenz
daP  =-1999..9999  Schaltpunktabstand Vorkontakt

A /Y / Aus in phys. Einheiten

rA/REEF: SPLET =-1999..9999 Untere Sollwertgrenze fiir Weff
PR 0 =-1999...9999 Obere Sollwertgrenze fiir Weff
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4.5.6 KS 50-1 mit Messwertausgang

phys.
Griil&eA

!
Bub. ffrm-mmmmmm oo :

\

0O phys. GroRe mA/V

Dublf--

»

L I
0/4mA 20mA
0/2v 1o0v

Beispiel: KS50-102-00000-000

1 L }90...25OVAC
2 N | 24VUC

1 O

12
13

®_

A A
[ BN

Conf /Ookd: OEYP = Quk.d 0..20mA stetig
= Ouk.d  4..20mA stetig
= Out.d 0..10V stetig

[} [ —(]

= Ouk.3 2...10V stetig
Out.0 =-1999..9999  Skalierung & w .3 fiir 0/4mA bzw. 0/2V
Out.l  =-1999..9999  Skalierung & w k.3 fiir 20mA bzw. 10V
OSrc =3 die Signalquelle fiir k. 3 ist der Istwert
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Parameter-Ebene

5.1 Parameter-Ubersicht

PR- R Parameter-Ebene
= S
= o0 =
= = - o .E
2 I | & | e =
= S| s8| 2| § s 5
S 5| % S| 2| = o
¢ E|3E | 5|5 3
SE|“E|ef| 9] = | o [.S
S|m& | HNE| 28] £ | T2 2
e Y - - _— - - Lt
ot |5PLa |hlo [l d D al? L4
P22 |SPH . |kH o [Bub Dbl [HY
o2 |5P2 |SPOC [ AR | aH? |HYS
22 [r5P (PO [DuH |DuH2 [dEL
Ed 2 |SPhe [SPOZ (EF L.
Ld22 |bha  |PEO? He
H5k SP03 HY5.
SP5RE |(PED dEL
L5 |SPOM L3
HYSL PO "3
HYSH 5Pas HY5 3
PrEas dEL3
Y HEL.
PrOR
SR
P
SPOg
PLO
5Py
]
] SR
Pt
F
[gx]

Einstellung:

® Um in die Parameterebene zu gelangen muss die [-] - Taste fiir 3 Sekunden
gedriickt werden und anschliessend mit der [] - Taste bestétigt werden. Bei
aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine FR% % - Abfrage.

— ([Pasg))
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@
@
®

5.2

Parameter

® die Parameter konnen mit den - Tasten eingestellt werden
® der Ubergang zum niichsten Parameter erfolgt durch Betiitigung der

- Taste

® nach dem letzten Parameter einer Gruppe erscheint o

-

und es erfolgt ein automatischer Ubergang zur nichsten Gruppe

£ in der Anzeige

Der Riicksprung an den Anfang einer Gruppe erfolgt durch Driicken der
- Taste fiir 3 Sekunden

Erfolgt 30 Sekunden keine Tastenbetitigung, kehrt der Regler wieder in die
Istwert-Sollwert-Anzeige zuriick (Time Out =30 Sekunden)

Riicksetzen der Konfigurier-Parameter auf Werkseinstellung (Default)
— Kapitel 12.5 (Seite 69)

Parameter

Name |Wertebereich |Beschreibung Default
Pl { | 1..999 @ |Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheit (z.B. °C) 100
Fhcd | 1.999 @ |Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheit (z.B. °C) 100
£ o { [ OFF/0.1..9999 | Nachstellzeit 1 (Heizen) [s] 180
E o [OFF/0.1..9999 | Nachstellzeit 2 (Kiihlen) [s] 180
£d {[DFF/0,1..9999 | Vorhaltezeit 1 (Heizen) [s] 180
Edd [DFF0,1..9999 | Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) [s] 180

£ 04..9999 | Minimale Periodendauer 1 (Heizen} s]. Beim Standard 10
ED-Wandler st die kleinste Impulslange 1/4 x t1
ko 0.4..9999 | Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]. Beim Standard 10
ED-Wandler st die kleinste Impulslange 1/4 x t2
aH 0..9999 | Neutrale Zone, bzw. Schaltdifferenz Signalgerit [phys. Einheit) 2
HYhL 0..9999 | Minimale Periodendauer 2 (Kiihlen) [s]. Beim Standard
ED-Wandler st die kleinste Impulslange 1/4 x t2
HY5H 0..9999 | Neutrale Zone, bzw. Schaltdifferenz Signalgerit [phys. Einheit] 1
gat | -1999..9999 |Schaltpunktabstand Vorkontakt D /Y / Aus [phys. Einheit] 100
kP 0,1..9999 | Mindest Impulslinge [s] arF
kE 3..9999 | Motorlaufzeit des Stellmotors [s] 60
RS -100...100 | Zweiter Stellwert [%] 0
4l o -105...105 | Untere StelleroBenbegrenzung [%o] 0
HH -105...105 | Obere Stellgroffenbegrenzung [%o] 100
4.0 -100...100 | Arbeitspunkt fiir die StellgroBe [%] 0
dni | -100..100 | Begrenzung des Mittelwertes Ym [%6] (siehe FAIL Seite 29) 5
L.an 0...9999 I]EZ/I'a)l({ Aﬁ)weichung xw, zum Start der Mittelwertermittlung [phys.
inhei
EHCH| -1999..9999 |Minimale Temperatur fiir Wasserkiihlen. Unterhalb der einge- 120
stellten Temperatur findet keine Wasserkiihlung statt.
.o 0,1..9999 | Impulsdauer Wasserkiihlen. Fest fiir alle Stellwerte. 0,1
Die Pause wird verdindert.
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Name |Wertebereich |Beschreibung Default

Ear P 1..9999 | Minimale Pause Wasserkiihlen. Der maximale effektive Kiihlen- 2
stellwert ergibt sich aus k.o n /(b0 n +eo F F ) x100%

FHEL] 0.1..9999 | Anpassung der (unlinearen) Kennlinie Wasserkiihlen (siehe Seite 39) 0,5

© Giltfir FonF/akhr/dP =0.Bei dP = {/2/3 auch 0,1/0,01/0,001.

[
Name Wertebereich | Beschreibung Default
Phooid 19999 @  |Proportionalbereich 1 (Heizen) in phys. Einheit (z.B. °C), 100
2. Parametersatz
Phdd | 1.999 @ |Proportionalbereich 2 (Kiihlen) in phys. Einheit (z.B. °C), | 100
2. Parametersatz
E oot | OFF/0,1..9999 |Nachstellzeit 1 (Heizen) [s], 2. Parametersatz 180
Eooce | DFF/0.1..9999 |Nachstellzeit 2 (Kiihlen) [s], 2. Parametersatz 130
Ed (| DFF0,1..999 |Vorhaltezeit I (Heizen) [s], 2. Parametersatz 180
Edde | DFF/0.1..9999 |Vorhaltezeit 2 (Kiihlen) [s], 2. Parametersatz 180
D T ]
A C
Name | Wertebereich Beschreibung Default
AL D -1999..9999 | Untere Sollwertgrenze fiir Weff 0
aFH -1999..9999 | Obere Sollwertgrenze fiir Weff 900
..:l PE -1999...9999 Zweiter Sollwert
rBF | DFF0,01..9999 [Sollwertgradient [/min] (sihe Seite 38) orF
YFPho -1999..9999  |Boost Sollwert 30
Ehn 0...9999 Boost Zeit [min] 10
dak -120..120 | Anfahrstellwert [%)] (siche Seite 56) 20
aF - 3 -1999..9999 | Sollwert fiir Anfahrschaltung 95
Eok 0..9999 Anfahrhaltezeit [min] (siehe Seite 56) 10
SP -1999..9999 | Sollwert (nur mit BlueControl® sichtbar!) 0
SPL 0 und TP H ¢ sollten innerhalb der Grenzen von r niiH und r nlil liegen

siche Konfiguration — Regler Seite 29

Fr ol (siehe Seite 55)
Name Wertebereich| Beschreibung Default
bl 0..9999 | Bandbreite untere Grenze 10
bH . 0..9999 | Bandbreite obere Grenze 10
5 PB { -1999...9999 Segmentendsollwert 1 100 @
P::ﬂ l‘ 0...9999 Segmentzeit 1 [mln] 10 @
PO -1999...9999 Segmentendsollwert 2 100 @
FEDC 0...9999 Segmentzeit 2 [mln] 10 &
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Name Wertebereich| Beschreibung Default
P | -1999..9999 | Segmentendsollwert 10 500 @
FEd 0..9999 | Segmentzeit 10 [min] 10 @

@ Wenn P01 ... 5P {0l =0F F sind nachfolgende Parameter ausgeblendet

@ Wenn Segmentendsollwert =0 F F dann ist der zugehérige Segmentzeit nicht sichtbar

Voo

o

Name : Wertebereich| Beschreibung Default
bkt | -1999..9999 | Eingangswert des unteren Skalierungspunktes 0
Lol | -1999..9999 | Anzeisewert des unteren Skalierungspunktes 0
b U | -1999..9999 | Eingangswert des oberen Skalierungspunkites 20
Dur | -1999..9999 | Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes 20

EF 0,1...100 | Filterzeitkonstante [s] 0,5

| I ]

R N

Name Wertebereich| Beschreibung Default
b oale | -1999..9999 |Eingangswert des unteren Skalierungspunktes 0
Y 3--'3 -1999...9999 | Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes 0
bonHe | -1999..9999 | Eingangswert des oberen Skalierungspunkites 50
ODure | -1999..9999 | Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes 50

) ut

LN

Nal}le‘ Wertebereich| Beschreibung Default

L. -1999..9999 | Unterer Grenzwert 1 -10
H. 0‘ -1999...9999 Oberer Grenzwert 1 10
HY5 0..9999  |Hysterese von Grenzwert 1 1
gl i 0..9999 | Alarm Verzogerung von Grenzwert 1 [s] 0
LE -1999...9999 Unterer Grenzwert 2 oFF
HE‘ -1999...9999 Oberer Grenzwert 2 ﬂ F F
HY ':'ug: 0...9999 | Hysterese von Grenzwert 2 1
- 0..9999 | Alarm Verzogerung von Grenzwert 2 [s] 0
l‘.g -1999...9999 Unterer Grenzwert 3 oFF
:"3 -1999...9999 Oberer Grenzwert 3 oFrF
H4Y5.3 0..9999 | Hysterese von Grenzwert 3 1
gt L3 0..9999 | Alarm Verzogerung von Grenzwert 3 [s] 0
HLRA -1999..9999 | Heizstrom-Uberwachungsgrenzwert [A] 30
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____ 5.3 Eingangs-Skalierung
Werden Strom- oder Spannungssignale als EingangsgroBen fiir ! n. { oder | nF.c
verwendet, ist in der Parameter-Ebene eine Skalierung der Eingangs- und Anzeige-
werte erforderlich. Die Angabe des Eingangswertes des unteren und oberen Skalier-
punktes erfolgt in der jeweiligen elektrischen GréBie (mA/ V).

e
BuH x| ’
o mA/V phys. GroBe
Oubl xF-- i
| n.LX | r:H.x miN
5.3.1 Eingang | nV. |
Parameter bl t 0wkl 0, ) nH 1 und DwH. { sind nur sichtbar, wenn
LoanF /A nP l/Larr =3 gewdhlt wurde.
SE4P Eingangssignal bl Dulb. b nH T
30 0...20mA DC 0 -1999...9999 20 -1999...9999
(0...20mA) 4...20mA DC 4 -1999...9999 20 -1999...9999
40 0..10V 0 -1999...9999 10 -1999...9999
(0...10V) 2...10V 2 -1999...9999 10 -1999...9999
Uber diese Einstellungen hinaus kénnen } nL. { und } nH { in dem durch die Wahl

von 2.k 4F7 vorgegebenen Bereich (0..20mA / 0..10V) emgestellt werden.

Soll bei dem Einsatz von Thermoelementen und Widerstandsthermometern

(Pt100) die Vorgegebene Skalierung benutzt werden, miissen die Einstellungen

von ! nk.{ und Oul.! sowievon } nH. { und HuH. { iibereinstimmen.

5.3.2 Eingang | nr.

SE 4P Eingangssignal bl Ould } e OuHd
30 0...20mA DC 0 -1999...9999 20 -1999...9999
31 0...50mA AC 0 -1999...9999 50 -1999...9999

Uber diese Einstellungen hinaus kann } nL.Z und } nH.¢ in dem durch die Wahl

e W

von .tz a7 vorgegebenen Bereich (0...20/ 50mA) eingestellt werden.
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Kalibrier-Ebene

B3 Kalibrier-Ebene

@ Messwertkorrektur ( £ AL ) nur sichtbar, wenn
CanfF /dnP U /Darr =1 od £ gewihlt wurde.
® Um in die Kalibrierebene zu gelangen muss die -] - Taste fiir 3 Sekunden ge-
driickt werden und anschliessend mit der (] - Taste der L A L -Meniipunkt aus-
gewahlt und mit (] - Taste bestétigt werden.

® Bei aktivierter Passwortfunktion erfolgt eine ¥ #'% 5 - Abfrage.

PR

=
i |

—((PAsS)

(
l
-
N

=
=<
P} - am

-
|

Im Kalibrier-Menii (£ AL ) kann eine Anpassung des Messwertes durchgefiihrt wer-
den. Es stehen zwei Methoden zur Verfiigung :

\

\
[t
\
\
(1]
\

> [

5
s

3
C
g

Offset-Korrektur (ConF /3 nP t /Darr =1):

! ni. {: Hier wird der Eingangswert des Skalierungspunktes angezeigt.

Der Bediener muss warten, bis der Prozess zur Ruhe gekommen ist.
Danach bestitigt er den Eingangswert mit der (-] - Taste.

Lul. {: Hier wird der Anzeigewert des Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist SuiL. { gleich ! ni. {.
Der Bediener kann mit den - Tasten den Anzeigewert korrigieren. Danach be-

stitigt er den Anzeigewert mit der (-] - Taste.
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Offset-Korrektur (ZanF/ 3} nP 0 /Larr =1):

kann online am Prozess erfolgen Anzeigeh Standardeinstellung
--------- Offset-Korrektur

2-Punkt-Korrektur (Lan¥F /) nP l/Larr =2):
(25
sexm ‘:’.:Imn - — PRrR
Za G2 age 3 sec. \L
A Lonf
vl
e e I e [ S I B O
bl
HITH
Y e
bl (> 2 —
(4]
T
I
n —
uuH.f%

End <

—
oo

Hier wird der Eingangswert des unteren Skalierungspunktes angezeigt.
Der Bediener muss mit einem Istwertgeber den unteren Eingangswert
einstellen. Danach bestitigt er den Eingangswert mit der (-] - Taste.
Dul. {: Hier wird der Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist Qul. { gleich | nl. {.

Der Bediener kann mit den - Tasten den unteren Anzeigewert

korrigieren. Danach bestitigt er den Anzeigewert mit der -] - Taste.

.
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-
-

-

oo

Hier wird der Eingangswert des oberen Skalierungspunktes angezeigt.
Der Bediener muss mit dem Istwertgeber den oberen Eingangswert
einstellen. Danach bestitigt er den Eingangswert mit der -] - Taste.

T3
puing

Hier wird der Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes angezeigt.
Vor der Kalibrierung ist fuM. { gleich | nh. {.
Der Bediener kann mit den - Tasten den oberen Anzeigewert

korrigieren. Danach bestitigt er den Anzeigewert mit der (-] - Taste.

2-Punkt-Korrektur (fonF/ ! Pt /Larr =2):
mit Istwertgeber offline durch-
fithrbar

Anzeige“ —— Standardeinstellung
— — - 2-Punkit-Korrektur
@ Dieinder L AL - Ebene

abgednderten Parameter ( Re
:::,_'L l', BUH. u')kénnen Wieder — TuM fat oo E //’
zuriickgesetzt werden indem Ot treu b S /, <
die Parameter mit der A
Dekrement-Taste unter a
den untersten Einstellwert
gestellt werden (L F F). S

Dul. fneu [

Bul. far 470

bab Al X
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Programmgeber

Programmgeber

w,xp SRO SR0c

Einrichten des Programmgebers:

Zum Verwenden des Reglers als Programmgeber muss im £ an F -Menii der Parame-
ter L nkr /9PF n = | gewihlt werden. Gestartet wird der Programmgeber iiber einen
der digitalen Eingénge dil..3 oder die [F] -Taste. Welcher Eingang zum Starten des
Programmgebers genutzt werden soll, wird durch entsprechende Wahl des Parameters
LO /Prun=2/3/45% imL anF -Meni festgelegt.

Soll das Programmende als digitales Signal einem der Relaisausgéinge zugewiesen
werden, muss bei dem entsprechenden Ausgang Dk, {. ILE.T i

Uk 2 im L onF -Menii der
Parameter .£ nd = { gewihlt werden.

Parametrierung des Programmgebers:
Dem Anwender steht ein Programmgeber mit 10 Segmenten zur Verfiigung. Im
PRr A -Menii muss fiir jedes Segment eine Segmentdauer P .0 { .. PE {0 (in Mi-

nuten) und ein Segment-Zielsollwert 3 .0 { . 5F. {0 festgelegt werden.

Starten/Stoppen des Programmgebers:

Gestartet wird der Programmgeber durch ein digitales Signal an dem durch den Para-
meter P wn gewiéhlten Eingang dil..3 oder durch die [F] -Taste. Der Programmgeber
errechnet sich aus Segmentendsollwert und Segmentzeit den Sollwertgradienten, mit
dem der Segmentendsollwert erreicht werden soll.

Dieser Gradient ist immer wirksam. Da der Programmgeber das erste Segment beim aktu-
ellen Istwert startet, kann sich die effektive Laufzeit des ersten Segmentes verdndern (Ist-
wert # Sollwert). Nach Ablauf des Programms regelt der Regler mit dem letzten
eingestellten Zielsollwert weiter. Wird das Programm in seinem Verlauf gestoppt (Riic-
ksetzen des digitalen Signales an dil..3 oder der [F] - Taste), kehrt der Programmgeber an
den Anfang des Programms zuriick und wartet auf ein erneutes Startsignal.

l]g Programmparameter konnen bei laufendem Programm geiindert werden.

Anderung der Segmentzeit:

Verdnderung der Segmentzeit fiihrt zur Neuberechnung des erforderlichen Gradien-
ten. Ist die Segmentzeit bereits abgelaufen, so wird direkt mit dem neuen Segment be-
gonnen. Der Sollwert dndert sich dabei sprungformig.

Anderung des Segmentendsollwertes:

Veranderung des Sollwertes flihrt zur Neuberechnung des erforderlichen Gradienten
um den neuen Sollwert in der Restzeit des Segmentes zu erreichen. Dabei kann der er-
forderliche Gradient auch das Vorzeichen wechseln.
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I Spezielle Funktionen
8.1 Anfahrschaltung

A © (4] ® 0 o0
W—F--oommmoie e = N ——— L oo e E—
/ N /
/ \ /
_ \ /
Sollwert [~ Istwert \ /
/ \ /
O O |/ \ /
/ \
5 5'_ P _/_;-____-___.:::::::::::::::::::::::::::::::\:\__ _______ > /__- _______ 4:::::
S 2 HR e e S AR SRS S
urnt4g)ﬁ_/ /// \ ~
«thk—> —tht—> :c
INetz ein Storung
—l

Die Anfahrschaltung ist eine spezielle Funktion flir die Temperaturregelung, z.B.
HeiBkanalregelung. Hochleistungs-Heizpatronen mit Magnesiumoxyd als Isolations-
material miissen langsam angeheizt werden, um die Feuchtigkeit zu entfernen und ihr
Zerstoren zu vermeiden.

Funktionsweise:

@ Nach Einschalten der Hilfsenergie wird mit einem maximalen
Anfahrstellwert von 45t auf den Anfahrsollwert 5 P9k geregelt.

@ Ein Grad unterhalb des Anfahrsollwertes (5 P.5k -1K) startet die

Anfahrhaltezeit k.5 k

© Danach wird auf den Sollwert W geregelt

@ LiBt eine Stérung den Istwert mehr als 40 Grad unter den Anfahrsollwert
sinken (5.5 E -40K), so startet der Anfahrvorgang erneut (@, @, @ )

Mit W <5 P5E wird W als Sollwert verwendet, die Anfahrhaltezeit £.5k entfillt.

Ist die Gradientenfunktion (FRr R/5ELF /5P #0FF) gewidhlt, so wird der

Anfahrsollwert 5F.%k mit dem eingestellten Gradient r.5 " erreicht.

Ist d1e Boost Funktion (siehe Kapitel 8.2) gewéhlt, so wird der Sollwert fiir die

Zeit Eho um S F.hao erhoht.

& @@

Es kann zwischen den folgenden Einstellungen gewahlt werden:

% PFn =10 Festwert + Anfahrschaltung
Die Anfahrschaltung ist nur ber dem Internen Sollwert wirksam.
%PFn =11 Festwert, SP.E /SP.2 + Anfahrschaltung

Die Anfahrschaltung ist auch bei dem externen Sollwert SP.E und
dem 2.Sollwert SP.2 wirksam.
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8.2 Boost-Funktion

W+ §Pha—g— f-ommmmemmmee oo / R SGEETSSSREEEE
/ \
o Sollwert—— /<— Istwert \\
e e x x ] /
/ \
\

W - ——————————— — - - - o e ————————— e
—/: o— =/o— ;

Die Boost-Funktion bewirkt eine kurzzeitige Erhohung des Sollwertes um z.B. bei
HeiBBkanalregelungen zugesetzte Werkzeugdiisen von “eingefrorenen” Materialresten
zu befreien.

Die Boost-Funktion kann, wenn konfiguriert (— L anF /L 0L} /ban'), iber den di-
gitalen Eingang di1/2/3, mit der Funktionstaste auf der Gerétefront oder die Schnitt-
stelle (OPTION) gestartet werden.

Die Sollwerterhohung um den Boost-Sollwert #Rr R/2E L /2P ho bleibt so lange
wirksam, wie das digitale Signal (Eingang dil/2 3, Funktionstaste, Schnittstelle) ans-
teht. Die maximal zuldssige Einschaltdauer (Boost time-out) wird durch den Parame-

ter PRrR/AEEP b festgelegt.

Ist die Boost-Funktion nach Ablauf der Boost-Zeit FRr R/3E kP b noch nicht zu-
riick gesetzt worden, wird sie vom Regler beendet.

Die Boost-Funktion arbeitet auch bei

® Anfahrschaltung: PRr R/2EE P /AP ho wird nach Ablauf der Anfahrhaltezeit
FRrR/AEEP/ESE auf W addiert

o Gradien_tqnfunktion: Sollwert W vyird rrlit dem Gradienten
PReRAEEPHFSP um PRAAR/AEEP/APRQ erhoht
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8.3 KS 50-1/KS 52-1 als Modbus-Master
A Diese Funktion ist nur iiber BlueControl® (Engineering Tool) wihlbar!

Erginzung okt hr (nur mit BlueControl® sichtbar!)

Name | Wertebereich| Beschreibung Default
MASt Gerit arbeitet als Modbus-Master 0

0 Slave

1 Master

Cycl 0..200 | Zykluszeit in Sekunden in der der Modbus-Master seine Nach- 60
richt auf den Bus aussendet.

AdrO | 1..65535 | Zieladresse auf die die mit AdrU spezifizierten Daten auf den 1
Bus ausgegeben werden.

AdrU | 1..65535 | Modbusadresse der Daten die vom Modbusmaster auf den Bus I
ausgegeben werden.

Numb 0...100 Arlllzahl der Daten die vom Modbusmaster iibertragen werden 0
sollen.

Der Regler kann als Modbus-Master eingesetzt werden (LonF /akhr /

MASt = { ). Der Modbus-Master sendet die Daten an alle Slaves (Broadcast Messa-
ge, Teilnehmeradresse ist 0). Er sendet seine Daten (Modbusadresse AdrU) zyklisch
mit der unter CYcL definierten Zykluszeit auf den Bus.

Die Slave-Regler empfangen die Daten des Masters und weisen sie der mit AdrO
spezifizierten Modbus Zieladresse zu. Soll durch entsprechende Wahl des Parameters
Numb mehr als ein Datum auf den Bus {ibertragen werden, gibt AdrU die erste Mod-
busadresse der zu sendenden Daten an und AdrO die erste Zieladresse, unter der die
gesendeten Daten gespeichert werden sollen.

Die weiteren gesendeten Daten werden auf den logisch folgenden Modbus- Zieladres-

sen gespeichert. Somit ist es moglich, z.B. den Istwert des Master-Reglers den Sla-
ve-Reglern als Sollwert vorzugeben.
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8.4 Linearisierung

KS50/52-1

Linearisierung fiir Eingang INP1

Auf die Tabelle “L 1n” wird immer zugegriffen, wenn in INPl bei Sensortyp
SEYP =18 Sonderthermoelement oder bei Linearisierung 5.l «n 1:
Sonderhnear1s1erung eingestellt ist. Die Eingangssignale werden je nach

Eingangsart in uV oder in Ohm eingetragen.

Mit bis zu 16 Stiitzpunkten konnen nichtlineare Signale nachgeblldet oder

11near151ert werden. Jeder Stutzpunkt besteht aus einem Eingang (0 n. { ...

! n. {h) und einem Ausgang (0w { ... 0w {R). Diese Stiitzpunkte werden

automatisch durch Geraden mltelnander verbunden.

Die Gerade zwischen den ersten beiden Segmenten wird nach unten verldngert
und die Gerade zwischen den beiden grofiten wird nach oben verldngert.

Somit ist fiir jeden Eingangswert auch ein definierter Ausgangswert vorhanden.
Wird ein} n.x Wert auf I F F geschaltet, werden alle weiteren abgeschaltet.
Bedingung fiir diese Konfigurationsparameter ist eine aufsteigende Reihenfolge.

] (] [ ¥ ] (] []
bndl<ind <. <)Vrnlbhund Ou{ <Ouod . <O lh

. *
.
. *
.

-
Dy

-

D
=
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BlueControl®

HEEY BlueControl®

BlueControl” ist die Projektierungsumgebung fiir die BluePort®-Reglerserie von
PMA. Folgende 3 Lizenzen mit abgestufter Funktionalitdt sind erhaltlich:

Funktionalitat Mini Basic Expert
Einstellung der Parameter und Konfigurationsparameter ja ja ja
Regler und Regelstreckensimulation ja ja ja
Download: Ubertragen eines Engineerings zum Regler ja ja ja
Online-Modus / Visualisierung nur SIM ja ja
Erstellen einer anwenderspezifischen Linerarisierung ja ja ja
Konfiguration der erweiterten Bedienebene ja ja ja
Upload: Lesen eines Engineerings vom Regler nur SIM ja ja
Basisdiagnosefunktion nein nein ja
Datei, Engineering speichern nein ja ja
Druckenfunktion nein ja ja
Onlinedokumentation / Hilfe ja ja ja
Durchfiihren der MeRwertkorrektur ja ja ja
Datenerfassung und Trendaufzeichnung nur SIM ja ja
Assistentenfunktion ja ja ja
erweiterte Simulation nein nein ja
Programmeditor (nur KS 90-1prog) nein nein ja

Die “Universal BlueContro/°" Software verfiigt iiber alle hier aufgefiihrten Funktionen
der Expert-Version. Samtliche BluePort Geréte konnen dariiber angesprochen werden.

Die Mini-Lizenz ist kostenlos. BlueControl steht zum downloaden auf der PMA Ho-
mepage www.pma-online.de oder auf der PMA-CD (bitte anfordern) zur Verfligung.

Am Ende der Installa-
tion muss die mitgelie-
. R OEHE G Ak

ferte Lizenznummer A e —
angegeben oder e |
DEMO-Modus ge- S e o |
wihlt werden. e oo = S|

- 1l i ]
Im DEMO- Modus s R ———
kann unter Hilfe -> g e
Lizenz -> Andern i —
die Lizenznummer pp o |
auch nachtréglich T e
eingegeben werden.

Berer

asm| i Postengang - Micsasodt 0 |e§:acwvtu1un&n-m_&..| | Rlanloneol - [Faame. . 88 Pant Shop Pra - [Bikd2 [1- | [ ey T
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Ausfiihrungen

ool | H| |
A AL AL

Ks5 A1 |
KS 50-1 Format 48 x 96 0 T
2
0
1

KS 52-1 Format 96 x 96

Anschluss tber Flachstecker
Anschluss tiber Schraubklemmen

90..250V AC,INP2, 3 Relais

24VAC / 18..30VDC, INP2, 3 Relais

90..250V AC, INP2, 2 Relais + mA/V/Logik
24VAC / 18..30VDC, INP2, 2 Relais + mA/V/Logik
90..250VAC, 2 Relais(Wechsler) + mA/V/Logik

Keine Option 0
Modbus RTU + U; + di2/3 + OUT5/6
U, +di2/3 + OUT5/6 8

Standardkonfiguration 0
Konfiguration nach Angabe

Keine Bedienungsanleitung

Bedienungsanleitung Deutsch

Bedienungsanleitung Englisch

Bedienungsanleitung Franzésisch

Bedienungsanleitung Russisch

Standard 0
cULus-zertifiziert (nur mit Schraubklemmen) U
DIN EN 14597 (ersetzt die DIN 3440) D
Standardausfiihrung 00
Kundenspezifische Ausfiihrung

Mitgeliefertes Zubehor
® Bedienungsanleitung (wenn in Bestellcode ausgewihlt)

® 2 Befestigungselemente
® |2-sprachiger Bedienhinweis

-

I m OO o
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Zusatzgerite mit Bestellangaben

Beschreibung Bestell-Nr.
Heizstromwandler S0A AC 9404-407-50001
PC-Adapter fiir die Frontschnittstelle (RS232) 9407-998-00001
Normschienenadapter 9407-998-00061
Bedienungsanleitung Deutsch 9499-040-62818
Bedienungsanleitung Englisch 9499-040-62811
Bedienungsanleitung Franzosisch 9499-040-62832
Bedienungsanleitung Russisch 9499-040-62865
Schnittstellenbeschreibung Modbus RTU Deutsch 9499-040-63618
Schnittstellenbeschreibung Modbus RTU Englisch 9499-040-63611
BlueControl® (Engineering-Tool) Mini Download www.pma-online.de
BlueControl® (Engineering-Tool) Basic 9407-999-11001
BlueControl® (Engineering-Tool) Expert 9407-999-11011
BlueControl® (Engineering-Tool) Universal 9407-999-19011
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Technische Daten

EINGANGE
ISTWERTEINGANG INP1
Auflosung: > 14 Bit

0 bis 3 Nachkommastellen
einstellbar 0,000...9999 s

Dezimalpunkt:
dig. Eingangsfilter:

Abtastzyklus: 100 ms

Messwertkorrektur: 2-Punkt- oder Offsetkorrektur
Thermoelemente

— Tabelle 1 (Seite 66 )

Eingangswiderstand: =1 MQ
Einfluss des Quellenwiderstands: TuV/Q
Temperaturkompensation

Maximaler Zusatzfehler: +05K
Bruchuberwachung

Strom durch den Fhler: < 1TuA

Wirkungsweise konfigurierbar

Widerstandsthermometer
— Tabelle 2 (Seite 66 )

2- oder 3-Leiter
max. 30 Ohm
Bruch und Kurzschluss

Anschlusstechnik:
Leitungswiderstand:
Messkreisiiberwachung:

Sondermessbereich
Mit BlueControl (Engineering-Tool) kann die fur

den Temperaturfihler KTY 11-6 abgelegte
Kennlinie angepasst werden.

physikalischer Messbereich: 0...4500 Ohm
Linearisierungssegmente 16

Strom- und Spannungsmessbereiche
— Tabelle 3 (Seite 66 )

Messanfang, Messende: beliebig innerhalb des Messbereichs
Skalierung: beliebig -1999...9999 o
Linearisierung: 16 Segmente, anpassbar mit BlueControl
Dezimalpunkt: einstellbar

Messkreistiberwachung: 12,5% unter Messanfang (2mA, 1V)

ZUSATZEINGANG INP2

> 14 Bit
100 ms
<0,5 %

Auflésung:
Abtastzyklus:
Genauigkeit:

Heizstrommessung )
Uber Stromwandler (= Zusatzgerate)

0..50mA AC
beliebig -1999...0,000...9999 A

Messbhereich:
Skalierung:
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Strommessbereich
Technische Daten wie INP1

STEUEREINGANG DI1

Konfigurierbar als Schalter oder Taster (Einstellung
nur fUr alle Digitaleingange gemeinsam maoglich).
Anschluss eines potentialfreien Kontaktes, der zum
Schalten “trockener” Stromkreise geeignet ist.

25V
50 uA

STEUEREINGANGE DI2, DI3 (OPTION)
Konfigurierbar als Schalter oder Taster. (Einstellung
nur fur alle Digitaleingdnge gemeinsam maoglich).
Kontakt - Eingang (KS5_-1_ _-800_ _ - _ _)
Anschluss eines potenzialfreien Kontaktes der zum
schalten "trockener" Stromkreise geeignet ist.

Geschaltete Spannung:
Strom:

Geschaltete Spannung: 5V

Strom: 160 uA
Optokoppler - Eingang
(KSb_-1__-100_ _-___)

Aktiv anzusteuernder Optokopplereingang
Nennspannung 24V DC extern
Stromsenke (IEC 1131 Typ 1)

Logik "0" 3.5V

Logik “1" 15..30V
Strombedarf ca. 5 mA
TRANSMITTERSPEISUNG Ur (OPTION)
Leistung: 22mA/ =18V

Bei Verwendung des OUT3 Universalausgangs
darf keine externe galvanische Verbindung zwi-
schen dem Messkreis und diesem Ausgangs-
kreis bestehen!

GALVANISCHE TRENNUNGEN
Sicherheitstrennung
= Funktionstrennung

Istwerteingang INP1
Zusatzeingang INP2
Digitaleingang dil

Netzanschliisse

Relaisausginge OUT 1.2 |RS422/485 Schnittstelle
Relaisausgang OUT3 Digitaleingdnge di2, 3
gilt nur fiir Option:
KS5.-1..-1....-...

Universal Ausgang OUT3
Transmitterspeisung Uy




Technische Daten

AUSGANGE

RELAISAUSGANGE OUT1, OoUT2

Kontaktart: KS5_-1_0-_00__ - __
KS5_-1_1-_00__ - _
KS5_-1.2-_00__ - _
KS5_-1_3-_00_ _

2 SchlieRer mit gemeinsamen
Kontaktanschluss
KS5_-1_4-_00_ _
KS5_-1_5-_00__ -__

2 potentialfreie Wechsler

500 VA, 250V, 2A bei 48...62 Hz,
ohmsche Last

6V, 1 mA DC

800.000 Schaltspiele bei max.
Schaltleistung

OUT3 ALS RELAISAUSGANG

Kontaktart: Potentialfreier Wechsel
Schaltleistung maximal: 500 VA, 250 V, 2A bei 48...62 Hz,
ohmsche Last

5V, 10 mA AC/DC

600.000 Schaltspiele bei max.
Schaltleistung

Schaltleistung maximal:

Schaltleistung minimal:
Lebensdauer elektrisch:

Schaltleistung minimal:
Lebensdauer elektrisch:

Hinweis:

Bei Anschluss eines Steuerschitzes an OUT1
...OUT3 ist eine RS-Schutzbeschaltung nach An-
gaben des Schutzherstellers am Schutz erforder-
lich, um hohe Spannungsspitzen zu vermeiden.

OUT3 ALS UNIVERSAL-AUSGANG

Galvanisch getrennt von den Eingangen.

Frei skalierbar Aufldsung: 11 bit
Stromausgang

0/4...20 mA konfigurierbar.
Aussteuerbereich: 0...ca.22mA
Biirde maximal: <500 Q
Einfluss der Biirde: kein Einfluss

Auflosung: < 22 uA(0,1%)
Genauigkeit < 40 uA (0,2%)
Spannungsausgang

0/2...10V konfigurierbar

Aussteuerbereich: 0.11V

Biirde minimal: =>2kQ
Einfluss der Biirde: kein Einfluss
Auflésung: <11 mV(0,1%)
Genauigkeit <20mV (0,2%)

OUT3 als Transmitterspeisung
Leistung: 22mA/>13V

OUT3 als Logiksignal
Biirde <500 Q 0/< 20mA
Biirde > 500 Q 0/>13V

AUSGANGE 0OUT5, OUT6 (OPTION)
Galvanisch getrennte Optokopplerausgange.
Grounded load: gemeinsame positive Steuerspannung.
Schaltleistung: 18...32 VDC; < 70 mA

Interner Spannungsabfall: < 1V bei Imax
Schutzbeschaltung: eingebaut gegen Kurzschluss,
Uberlast, Verpolung (Freilaufdiode flir Relais-Last)

HILFSENERGIE

Je nach Bestellung:

WECHSELSPANNUNG

Spannung: 90..250 V AC
Frequenz: 48...62 Hz

Leistungsaufnahme ca. 7,3 VA

ALLSTROM 24 vV UC

Wechselspannung: 20,4..26,4V AC
Frequenz: 48...62 Hz
Gleichspannung: 18...31 V DC class 2
Leistungsaufnahme: ca. 7,3 VA

VERHALTEN BEI NETZAUSFALL
Konfiguration, Parameter und eingestellte
Sollwerte, Betriebsart:

Dauerhafte EEPROM-Speicherung

BLUEPORT FRONTSCHNITTSTELLE

Anschluss an der Geratefront tber PC-Adapter
(siehe "Zusatzgerate"). Uber die BlueControl
Software kann der Regler konfiguriert, parame-
triert und bedient werden.

BUSSCHNITTSTELLE (OPTION)

Galvanisch getrennt

Physikalisch: RS 422/485
Protokoll: Modbus RTU
Geschwindigkeit: 2400, 4800, 9600, 19.200 Bit/sec
Adressbereich: 1..247
Anzahl der Regler pro Bus: 32

Dariiber hinaus sind Repeater einzusetzen.

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN
Schutzart
Geratefront; IP 65 (NEMA 4X)
Gehduse: P20
Anschliisse: IP 00
64 KS50/52-1



Zulassige Temperaturen

Betrieb: 0...60°C
Anlaufzeit; = 15 Minuten
Grenzbetrieb: -20...65°C
Lagerung: -40...70°C
Feuchte

max. 95% rel. Feuchte
75% im Jahresmittel, keine Betauung

Einbauort
Bis zu 2000 m iber Normal Null

Erschiitterung und Stof3
Schwingung Fc (DIN 68-2-6)
10...150 Hz

1g bzw. 0,075 mm
29 bzw. 0,15 mm

Frequenz:
im Betrieb:
auller Betrieb:

Schockpriifung Ea (DIN IEC 68-2-27)

Schock: 15g
Dauer: 11ms

Elektromagnetische Vertraglichkeit
Erflllt EN 61 326-1 (fur kontinulerlichen,

nicht-Uberwachten Betrieb)

ALLGEMEINES
Gehause
Werkstoff: Makrolon 9415 schwer entflammbar

UL 94 VO, selbstverlgschend

Einschub, von varne steckbar

Brennbarkeitsklasse:

Sicherheit
Entspricht EN61010-1 (VDE 0411-1):

Uberspannungskategorie I
Verschmutzungsgrad 2
Arbeitsspannungsbereich 300 V
Schutzklasse |l

Zulassungen
Typgeprtift nach DIN EN 14597 (ersetzt DIN

3440)
Mit den entsprechenden Fuhlern einsetzbar in:

* Warmeerzeugungsanlagen mit
Vorlauftemperaturen bis 120°C nach DIN
4751

* HeilRwasseranlagen mit Vorlauftemperaturen
von mehr als 110°C nach DIN 4752

* WarmeUbertragungsanlagen mit
organischen Warmetragern nach DIN 4754

* Olfeuerungsanlagen nach DIN 4755

KS50/52-1 65

Technische Daten

cULus-Zulassung
(Type 1, indoor use)

File: E 208286

Elektrische Anschliisse

* Flachsteckmesser 1 x 6,3 mm oder
2 x 2,8 mm nach DIN 46 244

* Schraubklemmen flr Leiterquerschnitt von
0,5 bis 2,5mm?

Mont_age . _ _
Tafeleinbau mit je zwei Befestigungselemen-

ten oben/unten oder rechts/links,
Dicht an Dicht-Montage maoglich

beliebig
0,27kg

Gebrauchslage:
Gewicht:

Mitgeliefertes Zubehor
- Bedienungsanleitung (wenn ausgewahlt))

- Befestigungselemente
- 12 - sprachiger Bedienhinweis



Technische Daten

Tabelle 1 Thermoelementmessbereiche

Thermoelementtyp Messbereich Genauigkeit Auflosung (D)
L  |[Fe-CuNi(DIN) -100...900°C -148...1652°F < 2K 0,1K
J  |Fe-CuNi -100...1200°C -148...2192°F < 2K 0,1K
K [NiCr-Ni -100...1350°C -148...2462°F < 2K 0,2K
N |Nicrosil/Nisil -100...1300°C -148...2372°F < 2K 0,2K
S |PtRh-Pt 10% 0...1760°C 32...3200°F < 2K 02K
Tabelle 2 Widerstandsgebermessbereiche
Art Messstrom Messbereich Genauigkeit | Auflosung ()
Pt100 -200...100°C -140...212°F < K 0,1K
Pt100 -200...850°C -140...1562°F < 1K 0,1K
Pt1oo0  |0.2mA -200...850°C -140...392°F < 2K 0,1K
KTY 11-6 -50...150°C -58...302°F < 2K 0,05K
Tabelle 3 Strom- und Spannungmessbereiche
Messbereich Fingangswiderstand Genauigkeit Auflosung (D)
0-10 Volt = 110kQ <0,1% <0,6mV
0-20 mA 49 Q) (Spannungsbedarf<2.5V) <0,1% < 1,5puA

66

KS50/52-1




Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Dieses Gerdt ist gemill VDE 0411-1/ EN 61010-1 gebaut und gepriift und hat das
Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Das Gerit stimmt mit der Européischen Richtlinie 2004/108/EG (EMV) liberein und
wird mit dem CE-Kennzeichen versehen.

Das Gerat wurde vor Auslieferung gepriift und hat die im Priifplan vorgeschriebenen
Priifungen bestanden. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb
sicherzustellen, muss der Anwender die Hinweise und Warnvermerke, die in dieser
Bedienungsanleitung enthalten sind beachten und das Gerét entsprechend der Bedie-
nungsanleitung betreiben.

Das Gerit ist ausschlielich bestimmt zum Gebrauch als Mess- und Regelgerit in
technischen Anlagen.

Warnung

Weist das Gerét Schiden auf, die vermuten lassen, dass ein gefahrloser Betrieb nicht
moglich ist, so darf das Gerét nicht in Betrieb genommen werden.

12.1 Elektrischer Anschluss
Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu verlegen
(in Deutschland VDE 0100). Die Messleitungen sind getrennt von den Signal- und
Netzleitungen zu verlegen.
In der Installation ist fiir das Gerit ein Schalter oder Leistungsschalter vorzusehen und
als solcher zu kennzeichnen. Der Schalter oder Leistungsschalter muss in der Nédhe
des Gerites angeordnet und dem Benutzer leicht zugénglich sein.

12.2 Inbetriebnahme

Vor dem Einschalten des Gerites ist sicherzustellen, dass die folgenden Punkte beach-
tet worden sind:

KS50/52-1

Es ist sicherzustellen, dass die Versorgungsspannung mit der Angabe auf dem
Typschild libereinstimmt.

Alle fiir den Beriihrungsschutz erforderlichen Abdeckungen miissen
angebracht sein.

Ist das Gerit mit anderen Gerdten und / oder Einrichtungen
zusammengeschaltet, so sind vor dem Finschalten die Auswirkungen zu
bedenken und entsprechende Vorkehrungen zu treffen.

Das Gerit darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden.

Die fiir den Reglereinsatz angegebenen Temperatureinschrinkungen miissen
vor und wihrend des Betriebes eingehalten werden.
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Sicherheitshinweise

12.3 Ausserbetriebnahme

Soll das Gerét aul3er Betrieb gesetzt werden, so ist die Hilfsenergie allpolig abzuschal-
ten. Das Gerit ist gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern.

Ist das Gerdt mit anderen Gerédten und / oder Einrichtungen zusammengeschaltet, so
sind vor dem Abschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende Vorkeh-
rungen zu treffen.

12.4 Wartung, Instandsetzung, Umriistung und Reinigung
Die Gerite bediirfen keiner besonderen Wartung.

A Warnung
Beim Offnen der Geréte oder Entfernen von Abdeckungen und Teilen konnen span-
nungsfiihrende Teile freigelegt werden. Auch kdnnen Anschlussstellen spannungsfiih-
rend sein.

Vor dem Ausfiihren dieser Arbeiten muss das Gerit von allen Spannungsquellen
getrennt sein.

Nach Abschluss dieser Arbeiten ist das Gerit wieder zu schlief3en, und alle entfernten
Abdeckungen und Teile sind wieder anzubringen. Es ist zu priifen, ob Angaben auf
dem Typschild gedndert werden miissen. Die Angaben sind gegebenenfalls zu korri-
gieren.

‘\ Achtung

o Beim Offnen der Gerite konnen Bauelemente freigelegt werden, die gegen elektrosta-
tische Entladung (ESD) empfindlich sind. Die nachfolgenden Arbeiten diirfen nur an
Arbeitspléitzen durchgefiihrt werden, die gegen ESD geschiitzt sind.

Umriistungen, Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten diirfen nur von geschulten
fach- und sachkundigen Personen durchgefiihrt werden. Dem Anwender steht hierfuir
der PMA-Service zur Verfligung.

Die Reinigung der Gerétefront darf nur mit einem trockenen oder einem mit
Wasser oder Spiritus angefeuchteten Tuch erfolgen.

Ausserbetriebnahme 68 KS50/52-1



Sicherheitshinweise

12.5 Riicksetzen auf Werkseinstellung

+ Power on

& ©
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Fiir den Fall, dass es zu einer Fehlkonfigurierung gekommen ist, kann das Gerét auf
seinen Defaultdatensatz zuriickgesetzt werden.

@ Um das Riicksetzen einzuleiten, muss der Bediener wihrend des Netzein-
schaltens die Inkrement- und die Dekrement-Taste gleichzeitig gedriickt
halten.

@ dann muss iiber die Inkrement-Taste Y £S5 angewihlt werden.

© Mit der Bestitigungstaste Enter (=] wird der Factory-Reset bestétigt und der
Kopiervorgang ausgelost (Anzeige _ IH V).

@ Danach startet das Gerit erneut.

In allen anderen Féllen wird keine Riicksetzung durchgefiihrt
(Abbruch iiber Timeout).

Ist eine der Bedienebenen blockiert worden (iiber BlueControl®) und der
Drahthakenschalter Loc offen, so ist kein Riicksetzen auf die Werkseinstellung
moglich.

Waurde eine Pass-Zahl (iiber BlueControl®) definiert und ist der Sicherheits-
schalter Loc offen, aber keine Bedienebene blockiert,

so wird der Bediener nach der Bestétigung in € mit dem TextHH% 5
aufgefordert, die korrekte Pass-Zahl einzugeben. Bei fehlerhafter Pass-Zahl wird
keine Riicksetzung durchgefiihrt.

[

Der Kopiervorgang i ii* ¥ kann mehrere Sekunden dauern.

Uber die BlueControl® Software kann ein eigener Defaultdatensatz generiert
werden.
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