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Allgemeines

1 Allgemeines

Dieses Dokument beschreibt die Fahigkeit des Feldbuskopplers HE5812 mit
PROFIBUS-DP Schnittstelle, nachfolgend Buskoppler genannt, und die
Systemfahigkeit der verschiedenen Modulgerate der HIMOD - Familie , nachfolgend
als “Funktionsmodul” bezeichnet. Der Begriff “Gerat” umfasst sowohl Buskoppler als
auch Funktionsmodule.

Buskoppler mit einer PROFIBUS - Schnittstelle erméglichen die Ubertragung von
Prozess-, Parameter- und Konfigurationsdaten. Der Feldbusanschluss erfolgt an der
Oberseite des Buskopplers Uber eine Sub-D-Buchse. Die serielle Kommunikations-
schnittstelle erlaubt einfache Verbindungen zu lbergeordneten Steuerungen.

Eine weitere, standardmaRig immer vorhandene Schnittstelle ist die frontseitige, nicht
busfahige ‘SmartPort’ PC-Schnittstelle). Diese dient dem direkten Anschluss des
‘SmartControl’-Tools, das auf einem PC ablauft.

Die Kommunikation auf dem PROFIBUS-DP erfolgt nach dem Master/Slave-Prinzip.
Der Buskoppler wird immer als Slave betrieben.

Die wichtigsten Kenndaten des Busanschlusses mit ihren physikalischen und
elektrischen Eigenschaften sind:

Netzwerk Topologie
Linearer Bus, mit Busabschluss an beiden Enden.

Ubertragungsmedium
geschirmte, verdrillte 2- Draht Kupferleitung

Leitungslangen (ohne Repeater)
Leitungslange abhangig von der Ubertragungsrate, maximal 1200m

Ubertragungsraten _
Es werden folgende Ubertragungsgeschwindigkeiten unterstutzt:
9,6 ... 12000 kBit/s

Physikalische Schnittstelle
RS 485 Uber Sub-D-Stecker; Anschluss vor Ort montierbar

Adressierung
1...99

HIMOD®
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1.1

1.2

Allgemeines

Referenzen

Weitere Informationen zum PROFIBUS-Protokoll:
[1] PROFIBUS Spezifikationen
— http://www.profibus.com

Weitere Dokumentationen der HIMOD Funktionsmodule:

— Bedienungsanleitung
— Datenblatt
— Bedienhinweis
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Abb. 1: Frontansicht

HIMOD ist ein intelligentes 1/0-System fur alle gangigen Feldbusstandards.

Jedes Funktionsmodul stellt dem Koppler Prozesswerte zur Verfigung. Durch den
eingebauten Modulprozessor wird der Feldbuskoppler von Messwertberechnungen
entlastet. Die Ein- und Ausgange sind multifunktional ausgefihrt und benétigen der
Spezifikation, hier 'Engineering' genannt.

Dieses wird im Koppler hinterlegt, so dass bei Austausch eines gleichartigen Moduls,
auch wahrend des Betriebs, die Spezifikation der Ein-/Ausgange ubertragen wird.

GSD-Datei

Die GSD-Datei liegt als Standard-File mit englischen Texten (HE__093A.gsd) vor. Sie finden den
aktuellen Stand auf der Homepage www.hesch.de unter HE5812.

HIMOD®

GSD-Datei 6/48



Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist gemall VDE 0411-1/ EN 61010-1 gebaut und gepruft und hat das
Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Das Gerat stimmt mit der Europaischen Richtlinie 89/336/EWG (EMV) Uberein und
wird mit dem CE-Kennzeichen versehen.

Das Gerat wurde vor Auslieferung gepruft und hat die im Prufplan vorgeschriebenen
Prufungen bestanden. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb
sicherzustellen, muss der Anwender die Hinweise und Warnvermerke, die in dieser
Bedienungsanleitung enthalten sind, beachten und das Gerat entsprechend der
Bedienungsanleitung betreiben.

Das Gerat ist ausschlieBlich bestimmt zum Gebrauch als Mess- und Regelgerat
in technischen Anlagen.

>

Warnung
Weist das Gerat Schaden auf, die vermuten lassen, dass ein gefahrloser
Betrieb nicht moglich ist, so darf das Gerat nicht in Betrieb genommen werden.

>

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Die elektrischen Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu verlegen
(in Deutschland VDE 0100). Die Messleitungen sind getrennt von den Signal- und
Netzleitungen zu verlegen.

In der Installation ist fur das Gerat ein Schalter oder Leistungsschalter vorzusehen
und als solcher zu kennzeichnen. Der Schalter oder Leistungsschalter muss in der
Nahe des Gerates angeordnet und dem Benutzer leicht zuganglich sein.

INBETRIEBNAHME
Vor dem Einschalten des Gerates ist sicherzustellen, dass die folgenden Punkte
beachtet worden sind:

e Es ist sicherzustellen, dass die Versorgungsspannung mit der Angabe auf dem
Typschild Ubereinstimmt.

¢ Alle fur den Beruhrungsschutz erforderlichen Abdeckungen missen angebracht
sein.

e |Ist das Gerat mit anderen Geraten und / oder Einrichtungen zusammen
geschaltet, so sind vor dem Einschalten die Auswirkungen zu bedenken und
entsprechende Vorkehrungen zu treffen.

e Das Gerat darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden.

e Die fur den Einsatz des Gerates angegebenen Temperatureinschrankungen
mussen vor und wahrend des Betriebes eingehalten werden.

Warnung
f Die Liiftungsschlitze des Gehauses diirfen wahrend des Betriebes nicht
abgedeckt sein.

Die Messeingange sind fir die Messungen von Stromkreisen ausgelegt, die
A nicht direkt mit dem Versorgungsnetz verbunden sind (CAT I).
Die Messeinginge sind fiir transiente Uberspannung bis 800V gegen PE
ausgelegt.

HIMOD® GSD-Datei 7/48



2.1

Sicherheitshinweise

AUSSERBETRIEBNAHME

Soll das Gerat aulRer Betrieb gesetzt werden, so ist die Hilfsenergie allpolig
abzuschalten. Das Gerat ist gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern.

Ist das Gerat mit anderen Geraten und / oder Einrichtungen zusammen geschaltet,
so sind vor dem Abschalten die Auswirkungen zu bedenken und entsprechende
Vorkehrungen zu treffen.

Wartung, Instandsetzung, Umrustung

Die Gerate bedurfen keiner besonderen Wartung.

Im Innern des Gerates sind keine bedienbaren Elemente angebracht, so dass der
Anwender das Gerat nicht 6ffnen darf.

Umristungen, Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten dirfen ausschlie3lich nur von
geschulten fach- und sachkundigen Personen durchgefuhrt werden.

Warnung

Beim Offnen der Gerite oder Entfernen von Abdeckungen und Teilen kénnen
berlihrungsgefahrliche, spannungsfiihrende Teile freigelegt werden. Auch
konnen Anschlussstellen spannungsfiihrend sein.

Achtung
Beim Offnen der Gerate konnen Bauelemente freigelegt werden, die gegen
elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich sind.

2.2 Reinigung
Das Gehause und die Geratefront konnen mit einem trockenen, fusselfreien Tuch
gereinigt werden.

HIMOD® Reinigung 8/48



Schnelleinstieg

3 Schnelleinstiec

Zum Aufbau eines HIMOD Systems gehen Sie bitte in folgenden Schritten vor:

-

-

vV

2\

Legen Sie das Anlagenkonzept und die verwendeten Funktionsmodule fest.
Bestimmen Sie die Reihenfolge der Funktionsmodule hinter dem Buskoppler.

Montieren Sie fur jedes Modul einen Busverbinder auf der Hutschiene und
schieben Sie sie zusammen.

Stellen Sie auf der Unterseite des Buskopplers die PROFIBUS-Adresse ein.
Montieren Sie durch Aufschnappen den Buskoppler Uber den linken
Busverbinder. Montieren Sie in gleicher Weise die Funktionsmodule in der
geplanten Reihenfolge. Schlielen Sie den Buskoppler an die Hilfsenergie an.

Stellen fur jedes Funktionsmodul eine unterschiedliche Adresse ein, beginnend
mit 1 fur das Modul, das an den Buskoppler anschlief3t, dann folgt Modulnr. 2
usw. Lassen Sie bitte keine Adresslicke. Die Adresseinstellung kann Uber die
Fronttastatur oder Uber das Engineering Tool SmartControl erfolgen.

Erstellen Sie das Engineering fur jedes einzelne Funktionsmodul. Legen Sie
dabei fest, welche Daten uber den Feldbus gelesen und / oder geschrieben
werden sollen (Menu Busdaten Lesen / Busdaten Schreiben). Merken Sie sich
die Reihenfolge der ausgewahlten Daten.

Verdrahten Sie die Funktionsmodule.

Konfigurieren Sie den Buskoppler mit der Reihenfolge der gesteckten
Funktionsmodule. Geben Sie bitte dabei die genauen, tatsachlich gesteckten
Geratetypen an.

Dies kann Uber SmartControl erfolgen oder Uber das Mastertool flr den
PROFIBUS-Master. Bei der Konfiguration im Mastertool (Uber GSD-Datei)
bestimmt die gewahlte Slotposition die notwendige, zugeordnete
Funktionsmoduladresse.

Laden Sie die Buskonfiguration in die PROFIBUS-Masteranschaltung.

Verbinden Sie das PROFIBUS-Kabel mit dem Gerat; beachten Sie, die
notwendigen Busabschlusswiderstande einzuschalten.

Starten Sie den Datenaustausch mit dem PROFIBUS-Master!

HIMOD®

Reinigung 9/48



Inbetriebnahme

4 Inbetriebnahme

4.1 Installationshinweise

e Mess- und Datenleitungen sind getrennt von Steuerleitungen und
Leistungskabeln zu verlegen.

e Fuhlermessleitungen sollten verdrillt und geschirmt ausgefuhrt werden.
Der Schirm ist zu erden.

¢ Angeschlossene Schitze, Relais, Motoren usw. missen mit einer

RC-Schutzbeschaltung nach Angabe des Herstellers versehen sein.

Das Gerat ist nicht in der Nahe von starken elektrischen und magnetischen

Feldern zu installieren.

Das Gerat ist nicht zur Installation in explosionsgeféahrdeten Bereichen
geeignet.

Ein fehlerhafter Anschluss kann zur Zerstérung des Gerates fiihren.
Das Gerat darf nur in Umgebungen mit der zugelassenen Schutzart
verwendet werden.

Die Liiftungsschlitze des Gehauses diirfen nicht zugedeckt werden.

In Anlagen, in denen transiente Uberspannungen auftreten kénnen, sind
die Gerate zum Schutz mit zusétzlichen Uberspannungsfiltern oder -
begrenzern auszuriisten!

Achtung! Das Gerat enthalt ESD-gefahrdete Bauteile.

N2 21

A > Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise.

4.2 Abmessungen

Die Abmessungen des Buskopplers entnehmen Sie bitte dem folgenden Bild. Die
Daten fur die Funktionsmodule finden Sie in den zugehoérigen Bedienungs-

anleitungen.
Abb. 2 Abmessungen
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4.3

Inbetriebnahme

Montage

Der Verbindung des Buskopplers mit den angeschlossenen Funktionsmodulen
erfolgt Uber Busverbinder, die in die Hutschiene durch Aufschnappen verlegt werden.
Mehrere Gerate werden in Dicht-an-Dicht-Montage nebeneinander montiert. Die
Busquerverbindung erfolgt kabellos Gber die Busverbinder.

Zur Installation des Busanschlusses ist wie folgt vorzugehen:

1) Busverbinder auf Hutschiene schnappen (sie liegen den Geraten bei)

2) Fur die Dicht-an-dicht-Montage sind die Busverbinder zusammenzuschieben.

3) Gerate auf die Hutschiene Uber die Busverbinder aufrasten.

1)

naan

=

L

a0
ﬁ |l

Annnn

a =

{fop ] |

0000
===}

= “ | Abb. 4 Busverbinder TBUS Stecker

1L
Die Gerate sind fur die senkrechte Montage auf 35 mm - Hutschienen nach EN
50022 vorgesehen.
Der Montageort sollte mdglichst frei von Erschitterungen, aggressiven Medien (wie
Sauren, Laugen), Flussigkeiten, Staub oder anderen Schwebstoffen sein.
Gerate der HIMOD - Familie kdnnen direkt nebeneinander montiert werden. Fr die
Montage und Demontage sind Uber und unter dem Gerat mindestens 8 cm Abstand
einzuhalten.

Verwenden Sie Busverbinder mit Offnerkontakt an Kontakt 5

Bitte montieren auf der linken Seite den Buskoppler, rechts anschlieRend die
Funktionsmodule in der gewiinschten Reihenfolge.

HIMOD Gerate enthalten keine wartungspflichtigen Teile und brauchen
kundenseitig nicht geoffnet zu werden.

HIMOD®

Montage 11/48



Inbetriebnahme

Ein Feldbuskoppler kann maximal 16 Funktionsmodule mit Hilfsenergie
versorgen. Sollen mehr Module angeschlossen werden, so sind diese uber
zusatzliche Einspeisemodule HE 5850 zu versorgen.

4.3.1

4.4

Demontage

Zur Demontage sind die oben beschriebenen Schritte in umgekehrter Reihenfolge
durchzufthren.

Abb. 5 Demontage
1) Mit Schraubendreherklinge Klemmbhalterung 6ffnen.
2) Das Modul mit einer Drehbewegung nach oben vom Busstecker I0sen.

Elektrischer Anschluss

441

Hilfsenergie — Buskoppler

Ein System, bestehend aus dem Buskoppler und einem oder mehreren
Funktionsmodulen, wird zentral Uber den Buskoppler versorgt. Die zentrale

Einspeisung reduziert den Verdrahtungsaufwand erheblich.
Abb. 6 Anschluss Energieeinspeisung Buskoppler

PWR 41] 142 |43] [44

HIMOD®

Elektrischer Anschluss 12/48



Inbetriebnahme

An den Funktionsmodulen darf keine Hilfsenergie eingespeist werden.

Ein Buskoppler kann max. 16 Funktionsmodule mit Hilfsenergie versorgen.
Erweiterungsmaglichkeiten siehe Kapitel 4.4.2.

4.4.2

Hilfsenergie uber Einspeisemodul HE 5850

&>

Das Einspeisemodul HE5850 dient zur Energieversorgung von Funktionsmodulen

mit Systemschnittstelle Gber den Busverbinder in der Hutschiene.

Sollen an einen Buskoppler mehr als die von der Hilfsenergieversorgung zulassigen

Funktionsmodule angeschlossen werden, so sind zusatzliche Einspeisemodule zu

verwenden.

Anwendungen:

e Erganzende Speisung zusatzlicher Funktionsmodule

e Verteilung auf unterschiedliche Installationsebenen (z.B. zwei Reihen im
Schaltschrank)

e Aufbau getrennter Potenzialebenen

e Ein Einspeisemodul kann bis zu 16 Funktionsmodule versorgen.

A

PWR 41] [42] [43] [44

| I ]
+ + 1L 1

=24V

Abb. 7 Anschluss Energieeinspeisung
An den Funktionsmodulen darf keine Hilfsenergie eingespeist werden.
Eine Dicht-an-Dicht-Montage mit anderen Teilsystemen ist nicht zulassig.

Eine Kaskadierung von Einspeisemodulen ist nicht zulassig (s.o.)

443

Busaufbau

Der Bus ist als RS 485 - Zweidrahtleitung ausgefuhrt.
Alle RS 485-Teilnehmer eines Busses werden parallel an die Signale RxD/TxD-N
(Data A) und RxD/TxD-P (Data B) angeschlossen.

Die Eigenschaften der Busleitung sind in der IEC 61158 spezifiziert. Mit dem
Leitungstyp A kdnnen alle Ubertragungsraten bis 12 Mbit/s genutzt werden. Es ist
eine geschirmte, verdrillte 2-Drahtleitung zu verwenden.

HIMOD®

Elektrischer Anschluss 13/48



Inbetriebnahme

PROFIBUS-DP

<—— max. 1200m ——» /(3?
a—————=—- -~ go O

/ y DataA !\ 4
T T 3 o
\.,! DataB N o 3
e

— —_ GO 2

w

Abb. 8 Busverbindung

Hinweise:

Abschlusswiderstande zwischen Data A und B am Ende der Leitung,
Anwendung siehe Kap.4.4.7.

Schirmung; Anwendung siehe Kap. 4.4.6.

444 Anschlussstecker

Der Feldbus wird Uber einen “Standard” - PROFIBUS-DP - Stecker angeschlossen.
Der Anschluss ist als Sub-D- Buchse ausgefuhrt nach IEC 61158. Der Anschluss ist
bauseitig vorzunehmen.

DGND
RxD/TxD-N ( A)
RxD/TxD-P (B)
VP
Abb. 9 Profibusstecker
4.4.5 Verlegen von Leitungen

Fir den Anschluss der Feldgerate sind fir den Anwendungsfall geeignete Buskabel
zu verwenden. Bei der Leitungsverlegung sind die allgemeinen Hinweise und
Vorschriften (z.B. VDE 0100) zum Verlegen von Leitungen zu beachten:

HIMOD® Elektrischer Anschluss 14/48



Inbetriebnahme

Leitungsfuhrung innerhalb von Gebauden (innerhalb und aulerhalb von
Schranken)

Leitungsfuhrung auf3erhalb von Gebauden

Potenzialausgleich

Schirmung von Leitungen

Malnahmen gegen Stérspannungen

Lange der Stichleitung

Insbesondere sind folgende Punkte zu berucksichtigen:

Bei der verwendeten RS 485-Technik kdnnen bis zu 32 Feldgerate in einem
Segment an einem Buskabel angeschlossen werden. Mehrere Segmente kénnen
Uber Repeater gekoppelt werden.

Die Bus-Topologie ist als Linie aufzubauen, bis zu 1000m Lange pro Segment.
Verlangerung Uber Repeater ist erlaubt.

Das Buskabel ist von Feldgerat zu Feldgerat zu verbinden (,daisy chain®), nicht
sternformig.

Stichleitungen sind moglichst zu vermeiden, um Reflexionen und damit
Kommunikationsstérungen zu verhindern. Bei hoheren Ubertragungsraten sind
sie nicht zulassig.

Zur Erhdhung der Ubertragungssicherheit sind paarig verdrillte, abgeschirmte
Busleitungen zu verwenden.

4.4.6

Schirmung

Die Art der Schirmanbindung richtet sich in erster Linie nach der zu erwartenden
Storbeeinflussung.

Zur Unterdruckung von elektrischen Feldern ist eine einseitige Erdung des
Schirms notwendig. Diese Mallihahme ist immer zuerst durchzufihren.
Storungen aufgrund eines magnetischen Wechselfeldes kdnnen dagegen nur
unterdrtckt werden, wenn der Schirm beidseitig aufgelegt wird. Zu beachten sind
jedoch Erdschleifen: durch galvanische Storungen entlang des Bezugspotenzials
wird das Nutzsignal beeinflusst und die Schirmwirkung verschlechtert sich.

Sind mehrere Feldgerate an einem Bus angeschlossen, muss der Schirm
durchgehend verbunden sein, z.B. tber Schellen.

Der Busschirm muss Uber kurze Strecken niederohmig, grof3flachig an einen
zentralen PE-Punkt angeschlossen werden, z.B. Uber Schirmklemmen.

4.4.7

Abschlusswiderstande

4.5

Die Abschlusswiderstande des PROFIBUS sind am Ende jeder Leitung anzubringen,
Aufbau gemal IEC 61158. Typsicherweise ist die Zuschaltung der geeigneten
Abschlusswiderstande in handelstblichen PROFIBUS-Steckern integriert und zu
verwenden.

PROFIBUS - Einstellungen

HIMOD®
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Inbetriebnahme

4.5.1

> ®

Busadresse

Die Teilnehmeradresse eines Buskopplers fur den Busverkehr ist Uber zwei
Drehcodierschalter an der Unterseite einzustellen:
Einstellbereich:

e 01...99
x10
)~~~ x 1

]

Abb. 10 Adresseinstellung

Fir jedes Gerat in einem PROFIBUS-Netzwerk muss eine unterschiedliche Adresse
eingestellt sein.

Bei der Gerateadressvergabe ist darauf zu achten, dass nicht zwei Feldgerate
dieselbe Adresse erhalten. In diesem Fall kann es zu einem abnormalen Verhalten
des ganzen Busses kommen, und dem Busmaster wird es dann nicht moglich sein,
mit den angeschlossenen Slave-Geraten zu kommunizieren.

4.5.2

Ubertragungsparameter

Ubertragungsgeschwindigkeit / Leitungslidnge

Die Baudrate ist ein MaR fiir die Ubertragungsgeschwindigkeit. Davon abhangig ist
die zulassige Leitungslange. Der Buskoppler unterstitzt folgende Ubertragungs-
geschwindigkeiten:

Ubertragungsrate maximale Leitungslange |
9,6/19,2/45,45/93,75 KBit/s 1200m
187.,5 kBit/s 1000m
500 kBit/s 400m
1,5 MBit/s 200m
3/ 6/12 MBit/s 100m

Die Ubertragungsgeschwindigkeit wird automatisch durch den Busmaster eingestellt.
Die Ubertragungsgeschwindigkeit muss bei allen an einem Bus teilnehmenden
Geraten gleich eingestellt sein.

Prozessdatenlange

Die Lange einer Prozessdatennachricht kann bis zu 244 Bytes (Lesen und
Schreiben) betragen.

HIMOD®
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Inbetriebnahme

4.6 Anzeigen
Funf LED-Anzeigen des Buskopplers zeigen verschiedene Betriebszustande an.

Bedeutung

1'S _LED Systembus - Zustand
| aus: aus

m blinkt: Module suchen
& @ HESCH ein:  Kommunikation aktiv

HIMOD
2 'D' LED Diagnose - Anzeige
ein.  Modulfehler, Alarm

3 | LED Geratezustand *

grun: ok

gelb: Initialisierung

gelb blinken: Konfigurationsabweichung
rot: keine Konfiguration

rot blinken: Modulausfall
4 | Konfigurationstaste (keine Funktion)

5 | 'BS' LED Feldbus - Zustand

aus:  keine Verbindung

blinkt: Wait/ Param / Config / CPU Stopp
ein:  Datenaustausch

6 'BF' LED Feldbus - Telegrammfehler
HE 5812 aus:  kein Fehler

blinkt: Parametrierfehler
‘ ein:  Konfigurationsfehler

7 | PC-Anschluss fur das Engineering Tool

Abb. 11 Anzeigeelemente am Buskoppler

* Wechselnde Anzeige “ grin- gelb- rot- aus”:
Interner Fehlerzustand

HIMOD® Anzeigen 17/48
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) Systemaufbau

An einen Buskoppler kdnnen bis zu 16 Funktionsmodule angeschlossen und versorgt
werden. Unter der Verwendung von Einspeisemodulen kann der Systemaufbau
erweitert werden:

5.1

®

Bis zu 62 Funktionsmodule kdnnen von einem Buskoppler logisch adressiert
werden.

Bis zu 4 Installationsebenen kénnen aufgebaut werden.

Die maximale Ausdehnung darf bis zu 10 m lang sein.

Systemstruktur

Der Einsatz von Einspeisemodulen bietet viele Vorteile:

Die Anzahl der anschlieBbaren Funktionsmodule an einen Buskoppler kann
erweitert werden.

Im Schaltschrank kdnnen die Funktionsmodule auf unterschiedlichen Ebenen
verteilt werden.

Eine potenzialgetrennte Einspeisung der Energieversorgung ist maglich.

Bus Koppler Einspeisemodul Einspeisemodul

Serielle Bus-
verlangerung R

Serielle Bus-
verlangerung EEEE

Versorgung 24V DC

Abb. 12 Mégliche Systemstruktur

Die gesamte Aufbaulange inklusive der Kabelwege darf 10 m nicht
tberschreiten. Zwischen zwei Gruppen sind max. 3 m Kabellange zulassig.

5.1.1

Aufbauhinweise

Zum Aufbau der Verbindung zwischen denen vom Buskoppler versorgten und denen
vom Einspeisemodul versorgten Funktionsmodulen ist in folgender Weise
vorzugehen:

1.

2.

Stecken Sie an die Gruppe mit dem Buskoppler rechts einen Anschlussstecker
an den Busverbinder in der Hutschiene.

Stecken Sie an die Gruppe mit dem Einspeisemodul links einen
Anschlussstecker an den Busverbinder.

Fir die Systembusverbindung verwenden Sie verdrilltes, zweiadriges und
geschirmtes Buskabel. Verbinden Sie jeweils die Ader 1 mit dem unteren Kontakt
S5, Ader 2 mit dem Kontakt S4.

HIMOD®
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(=

Systemaufbau

Busverbinder Bus Verlangerungsstecker Bus Verlangerungsstecker Busverbinder

WM

G2l

mf% OQ LV\ arm

Abb. 13 Segmentverbindung

Verbinden Sie nicht einen Buskoppler und ein Einspeisemodul oder mehrere
Einspeisemodule untereinander Uber Busverbinder zusammen. Verbindungen tUber
die Kontakte S1 bis S3 kdnnen zu Schaden an den angeschlossenen Geraten
fuhren!

Allgemeiner Anlagenaufbau

Bitte beachten Sie die vom Master-Hersteller herausgegebenen Richtlinien und
Hinweise zum Aufbau einer Kommunikationsanlage.

5.2.1 Minimalausbau einer PROFIBUS-Anlage
Eine PROFIBUS-Anlage besteht mindestens aus folgenden Komponenten:
e einem Busmaster, der den Datenverkehr steuert,
e einem oder mehreren Slave-Teilnehmern, die auf Anforderung vom
e Master Daten zur Verfugung stellen,
¢ dem Ubertragungsmedium, bestehend aus Buskabel und Busstecker zum
Verbinden der einzelnen Teilnehmer, einem Bussegment oder mehreren, die mit
Repeatern verbunden sind.
5.2.2 Maximalausbau einer PROFIBUS-Anlage

Ein Bussegment besteht aus maximal 32 Feldgeraten (aktive und passive). Die
grol3tmaogliche Anzahl von Slaveteilnehmern, die an einen PROFIBUS -Master Uber
mehrere Segmente hinweg betrieben werden kénnen, wird durch die interne
Speicherstruktur des eingesetzten Masters bestimmt. Deshalb sollten Sie sich beim
Planen einer Anlage Uber die Leistungsfahigkeit des Masters informieren.

An jeder Stelle kann das Buskabel aufgetrennt werden und durch Hinzufligen eines
Bussteckers ein neuer Teilnehmer aufgenommen werden. Am Ende eines Segments
kann die Busleitung bis zu den vorgegebenen Segmentlangen erweitert werden. Die
Lange eines Bussegments ist abhangig von der eingestellten
Ubertragungsgeschwindigkeit. Diese wird im Wesentlichen durch die
Anlagenkonstellation (Lange eines Segments, verteilte Ein-/Ausgange) und die
geforderten Abfragezyklen einzelner Teilnehmer bestimmt. Fir alle Teilnehmer am
Bus muss die gleiche Ubertragungsgeschwindigkeit gewahlt werden.

[@ PROFIBUS- Gerate sind in Linienstruktur anzuschlieRen.

HIMOD®
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Systemaufbau

Eine PROFIBUS-Anlage kann durch den Anschluss von Repeatern erweitert werden,
wenn mehr als 32 Teilnehmer anzuschlieen sind oder grof3ere Entfernungen als die
gemal Ubertragungsgeschwindigkeit definierten Gberbrickt werden mussen.

Y
i_i Segment 1 IEI Slave ohne Abschluf3widerstand
Ii—l Ii—l I_i—l Slave mit AbschluBwiderstand
Segment 2 11
—T
I_IFEI 'EI Repeater ohne AbschluBwiderstand
= ™
1

|
] segrenta [ ] ]

Abb. 14 Busstruktur

Repeater mit AbschluRwiderstand

=L

Im Vollausbau eines PROFIBUS-Systems kdnnen maximal 125 Teilnehmer mit den
Adressen 1 ... 125 beteiligt sein. Jeder eingesetzte Repeater reduziert die maximale
Anzahl von Teilnehmer innerhalb eines Segments. Er hat als passiver Teilnehmer
keine PROFIBUS-Teilnehmeradresse. Seine Eingangsbeschaltung belastet das
Segment aber zusatzlich durch die vorhandene Stromaufnahme der Bustreiber. Ein
Repeater hat jedoch keinen Einfluss auf die Gesamtzahl der angeschlossenen
Teilnehmer am Bus. Die maximal anschlieRbare Anzahl von Repeatern, die in Reihe
geschaltet sein durfen, kann sich herstellerspezifisch unterscheiden. Beim
Projektieren einer Anlage sollten Sie sich deshalb vorher beim Hersteller Uber
mogliche Begrenzungen informieren.

5.2.3

Leitungsverlegung innerhalb von Gebauden

Die folgenden Verlegungshinweise gelten fur ein zweiadriges paarweise verdrilltes
Kabel mit Leitungsschirm. Der Leitungsschirm dient der Verbesserung der
elektromagnetischen Vertraglichkeit.

Der Leitungsschirm muss je nach Vorschrift einseitig oder beidseitig jedoch
grol¥flachig Uber leitendes Material mit der Bezugserde kontaktiert sein. Beim
Schrankeinbau eines Repeaters oder Feldgerates sollte ggf. der Leitungsschirm
moglichst nahe nach der Kabeldurchfuhrung mit einer Schirmschiene Uber
Kabelschellen etc. verbunden werden.

Der Schirm muss bis zum Feldgerat weitergeflhrt und dort mit dem leitenden
Gehause und/oder dem metallischen Stecker verbunden werden. Dabei ist
sicherzustellen, dass das Gehause eines Gerates und eventuell der Schaltschrank,
in dem das Feldgerat montiert ist, durch grof3flachige metallische Kontaktierung
gleiches Erdpotential aufweisen. Die Montage einer Schirmschiene auf eine
Lackoberflache ist wirkungslos.

HIMOD®
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Durch Einhaltung dieser Mallnahmen werden

hochfrequente Stérungen Uber den Geflecht-

schirm abgeleitet. Sollten trotzdem von aullen g icne im Schrank  — o
verursachte Storspannungen auf die bei Kabeleintritt -l “~{_——
Datenleitungen gelangen, wird das T
Spannungspotenzial auf beiden ' 1
Datenleitungen gleichmafig angehoben, so _ i
dass die Differenzspannung im Normalfall Eunktionserds]
nicht zerstorerisch beeinflusst wird. Im

Regelfall kann eine Verschiebung des Erdpotenzials um wenige Volt noch eine
sichere Datenubertragung gewahrleisten. Ist mit einer hdheren Verschleppung zu
rechnen, dann sollte eine Potenzialausgleichsleitung parallel zur Busleitung mit
einem Mindestquerschnitt von 10 mm? verlegt werden, die bei jedem Feldgerat mit
der Bezugserde des Feldgerates zu verbinden ist. Bei extremer Storbeeinflussung
kann zusatzlich das Buskabel in einem Stahlrohr oder einem dichten Blechkanal
verlegt werden. Das Rohr oder der Kanal ist dann regelmaRig zu erden.

Die Busleitung ist stets mit einem Mindestabstand von 20 cm getrennt von anderen
Leitungen zu installieren, die eine Spannung groRer 60 V fuhren. Ebenfalls ist das
Buskabel getrennt von Telefonleitungen und Kabeln, die in explosionsgefahrdete
Bereiche fuhren, zu verlegen. In solchen Fallen wird empfohlen, fur das Buskabel in
einem getrennten Leitungsschacht zu verwenden.

Leitungsschirm

Bei einem Leitungsschacht sollten generell nur leitfahige Materialen verwendet
werden, die regelmafig mit der Bezugserde verbunden sind. Die Buskabel sind
keiner mechanischen Beanspruchung oder offensichtlichen Beschadigung
auszusetzen. Ist das nicht zu umgehen, sind ebenfalls besondere
Schutzmalnahmen wie z.B. Verlegung in Rohren etc. zu treffen.

Erdfreier Aufbau:

Muss aus bestimmten Grinden der Aufbau erdfrei sein, dann ist die Geratemasse
mit der Bezugserde nur sehr hochohmig (mit einer RC-Kombination) zu verbinden.
Das System sucht sich dann sein eigenes Potenzial. Beim Anschluss von Repeatern
zum Verbinden von Bussegmenten sollte generell der erdfreie Aufbau bevorzugt
verwendet werden, um eventuelle Potenzialunterschiede nicht von einem
Bussegment in ein anderes zu Ubertragen.

HIMOD®
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Prozessdaten - Ubertragung

Der Anwender kann die Ubertragung der Prozessdaten aus einer vorgegebenen
Auswahl von Prozessdatenmodulen zusammenstellen, um seine Anforderungen an
Ubertragungswerte, Speicherplatz und Ubertragungszeit flexibel realisieren zu
konnen. Diese Konfiguration erfolgt Uber das jeweilige Buskonfigurierungstool des
Busmasters.

ﬂ%SIMATIC NCM PC Konfig - SIMATIC 300-5kation = Inlil

Station EBearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

Disl= 2 8% S sl [ ] 3wl

Tl SIMATIC 300-Station (Konfiguration) -- IMOD_Demal ] i [=[ .

j =0 =l

=g HE 5812
3

-

E] CPU31
DP-Mas. PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1]
505 HE 5812
=
al

%
| | »

ﬂ_-ﬂ (5) HE 5812

Uriversalmadul

A2 Statug module

Maodul without data

Digital It - 1 byte [N

Digital Qut - 1 byte OUT
Analog In- 1 waord [N

Analog In - 2 word IN

Analog In - 4 word [N

Analog Out - 1 word OUT
Analog Out - 2 word OUT
Analog Out - 4 word QUT
Analog 1/0 - 3 word IN/OUT
Analog 1/0 - 6 ward IN/OUT
Analog 1/0 - 9 ward IN/OUT
Analog 1/0 - 12 word INOUT
Analog 120 - 15 word INOUT
Analog In- 1 float [N

o] =i =

Steckplatz DP-Kennung Bestellnummer / Bezeichnung E-fdresze | A-fAdresse | Kommentar Analog In - 2 float [N
0 8DE Digital It - 1 byte IN 0 = Analog In- 4 float IN
1 04 Digital Cut - 1 byte OUT 1] Analog Out - 1 float OUT
2 44E Analog In - 4 word IN 256...263 Analog Out - 2 float OUT
3 Analog Out - 4 word OUT Analog Out - 4 flaat OUT
4 Analog 170 - 2 word INJOUT Analog 140 - 3 float INAOUT —
5 Analog 10 - 6 float INQUT
? Analog 1/0 - 8 float INOUT
g w5 HE Raid
3 kil
10 %
11 i
12 LI
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten. li_.ﬁnd 4

Abb. 15 Hardware-Konfigurationsbeispiel

Prozessdaten und ausgewahlte Parameterdaten werden zyklisch geschrieben und
gelesen. Vorgabewerte werden vom Funktionsmodul nur bei einer Wertanderung
ubernommen.

Datenformat

Werte wie z.B. Ist- und Sollwerte kdnnen im Gleitkomma-Format (Float) oder als 16
Bit Festkommaformat (FixPoint) mit einer Nachkommastelle Gbertragen werden
(auswahlbar).

Bei der FixPoint-Ubertragung sind folgende Randbedingungen zu beachten: Fur

[ ]

Daten, die im Gerat als Gleitkommazahl definiert sind, gilt:

¢ Die Werte werden mit dem Faktor 10 multipliziert. Beispiel: aus 30.0 °C wird 300.

e Der Ubertragbare Wertebereich liegt zwischen -3000.0 und +3200.0;
Vorgabewerte aul3erhalb dieses Bereiches werden nicht akzeptiert.

e Wenn bei zu lesenden Daten eine Wertebereichstiberschreitung eintrifft, dann
wird der Wert -3276.8 (als Integer -32768) Ubertragen.

HIMOD® Allgemeiner Anlagenaufbau 22/48
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¢ Als Abschaltwert wird bei FixPoint-Format der Wert -32000 Ubertragen, bei
Gleitkommazahlen -32000.0 .

@ Fir Daten, die im Gerat als Integerwerte definiert sind, erfolgt keine Wandlung.

6.1

6.2

Auswahlbare Prozessdatenmodule

Die zyklisch zu Ubertragenden Prozessdaten werden vom Anwender bei der
Buskonfiguration festgelegt. Es stehen vordefinierte Module mit festgelegtem Inhalt /
Datenbedeutung (Module A) und frei definierbare Module als Speicherplatzhalter zur
Verfligung. Die Inhalte werden Uber das Gerate-Engineering festgelegt.

Vordefinierte Objekte (Module A.x)

Die Module A.x “Data module” sind Objekte mit vordefinierten Inhalten.

Die Module A.x diirfen bei der Busparametrierung nur einmal aufgerufen
werden.

6.2.1

Modul A.2: Data module : Freigabe von Schreibauftragen

Dieses Modul dient zur Schreibfreigabe von Prozesswerten. Wenn dieses Modul

eingesetzt wird, dann wird

e beim Wert 0 keine Ubernahme von Schreibdaten vom PROFIBUS vorgenommen;

e beim Wert 1 die Uber den PROFIBUS vorgegebenen Schreibwerte Gbernommen;

e beim Wechsel von 0 auf 1 werden alle anstehenden Schreibwerte vom
PROFIBUS nochmals in das Gerat geschrieben.

Prozessdaten Modul-ID:20hex/32dez
lesen Byte schreiben [Byte
1 1

Wird das Modul A.2 nicht verwendet, so Ubernimmt das Gerat immer gultige
Schreibdaten.

HIMOD®
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Frei wiahlbare Ubertragungs-Objekte
(Analogmodule)

Mit jedem Eintrag eines Prozessdatenmodules in die Hardware-Konfiguration wird
ein HIMOD - Funktionsmodul definiert. Die Anzahl der auf dem PROFIBUS zyklisch
zu Ubertragenden Daten wird durch Auswahl des Prozessdatenmoduls festgelegt.

Der Inhalt der zu Ubertragenden Daten wird per Engineering-Tool 'SmartControl’ im
Engineering des einzelnen Funktionsmoduls ausgewahlt. Es stehen pro Modul bis zu
15 zu Ubertragenden Parameter und Signale jeweils fiir Lesen und Schreiben zur
Verfugung.

Die Positionierung bestimmt die Reihenfolge der Ubertragung.

Die Prozessdatenmodule kdnnen bis zur Grenze des Speicherplatzes oder der
Anzahl der erlaubten Module ausgewahlt werden.

max. Eingangslange Prozessdaten: 244 Bytes

max. Ausgangslange Prozessdaten: 244 Bytes

max. Anzahl Module: 62

max. Anzahl von Ubertragbaren Daten (pro Funktionsmodul, lesen, schreiben): 15
(integer)

An einen Buskoppler kdnnen max. 16 Funktionsmodule physikalisch angeschlossen
werden. Adressierbar sind 62 Funktionsmodule pro Buskoppler, wenn diese Uber
Einspeisemodule versorgt werden.

Definitionen:
Eingangsdaten: zu lesende Daten aus Sicht des Busmasters
Ausgangsdaten: zu schreibende Daten aus Sicht des Busmasters.

6.3.1 Prozessdatenmodul “ohne Daten”
Der Eintrag des Prozessdatenmoduls “module without data” wird dann verwendet,
wenn zwar ein Funktionsmodul definiert ist, aber keine zyklischen Daten im
Prozessdatenaustausch Ubertragen werden sollen.
Dieser Eintrag ist auch zu parametrieren (s.u.)

6.3.2 Prozessdatenmodule Integer-Format
Die Anzahl der auf dem PROFIBUS zu Ubertragenden Daten wird mit Hilfe der
Prozessdatenmodule festgelegt. Der Dateninhalt wird im Engineering des
Funktionsmoduls festgelegt.

HIMOD® Frei wahlbare Ubertragungs-Objekte (Analogmodule)
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FiUr das Format Integer / Festkomma (FixP) stehen folgende Module zur Verfigung:

Prozessdaten - Ubertragung

1/0-Typ |Worte |Variable Format Modul-ID Daten pro Modul

| 1 IN1 FixP 50hex/80dez 1 Eingang

| 2 IN1 ...IN2 FixP 51hex/81dez 2 Eingange

| 4 IN1 ...IN4 FixP 53hex/83dez 4 Eingange

0 1 OuUT1 FixP 60hex/96dez 1 Ausgang

0 2 OuUT1...0UT2 FixP 61hex/97dez 2 Ausgénge

0 4 OouUT1...0UT4 FixP 63hex/99dez 4 Ausgange

/0 11 IN1/OUT1 FixP 70hex/112dez 1 Eingang /1 Ausgang

1/0 2/2 IN1...IN2/OUT1...0UT2 FixP 71hex/113dez 2 Eingange /2 Ausgange
110 3/3 IN1...IN3/OUT1...0UT3 FixP 72hex/114dez 3 Eingdnge /3 Ausgange
110 6/6 IN1...IN6/OUT1...0UT6 FixP 75hex/117dez 6 Eingange /6 Ausgange
/0 9/9 IN1...IN9/OUT1...0UT9 FixP 78hex/120dez 9 Eingénge /9 Ausgange
1/0 12/12 ]IN1...IN12/0UT1...0UT12 FixP 7Bhex/123dez 12 Eingéange/ 12 Ausgange
1/0 15/15 |IN1...IN15/0UT1...0UT15 FixP 7Ehex/126dez 15 Eingéange/ 15 Ausgange

6.3.3

Prozessdatenmodule Gleitkommaformat

>

Die Anzahl der auf dem PROFIBUS zu Ubertragenden Daten wird mit Hilfe der
Prozessdatenmodule festgelegt. Der Dateninhalt wird im Engineering des
Funktionsmoduls festgelegt.

Fir das Format Gleitkomma-Format (Float) stehen folgende Module zur Verfugung:

I/O-Typ |Worte Variable Format Modul-ID Daten pro Modul

| 2 IN1 Float D1hex/209dez 1 Eingang

| 4 INT ... IN2 Float D3hex/211dez 2 Eingénge

| 8 IN1 ... IN4 Float D7hex/215dez 4 Eingange

(0] 2 OouT1 Float E1hex/225dez 1 Ausgang

(0] 4 OuUT1 ..0UT2 Float E3hex/227dez 2 Ausgange

(@) 8 OUT1 ..0UT4 Float E7hex/231dez 4 Ausgange

I/0 2/2 IN1/0OUT1 Float F1hex/241dez 1 Eingang/ 1 Ausgang
I/O 6/6 IN1...IN3/OUT1...0UT3 Float F5hex/244dez 3 Eingange/ 3 Ausgange
I/0 12/12 IN1...IN6/OUT1...0UT6 Float FBhex/251dez 6 Eingange/ 6 Ausgange
I/0 16/16 IN1...IN8/OUT1...0UT8 Float FFhex/255dez 8 Eingange/ 8 Ausgange

Bitte beachten Sie, dass diese Daten immer als konsistente Daten lUbertragen
werden mussen!

HIMOD®

Frei wahlbare Ubertragungs-Objekte
25/48

(Analogmodule)



Prozessdaten - Ubertragung

6.3.4

Beispiel: Angabe der Prozessdatenanzahl

Ein HIMOD - System besteht aus flnf Funktionsmodulen, jedes Modul mit einer
unterschiedlichen Anzahl von zu Ubertragenden Werten:

e Modul 1: einen Bytewert lesen (der erste Wert wird Ubertragen).
e Modul 2: einen Bytewert schreiben, einen Integerwert schreiben (der jeweils erste
Wert wird Ubertragen).
e Modul 3: vier 'Word'werte lesen (die jeweils ersten drei Werte werden
ubertragen).
e Modul 4: vier "Word'werte schreiben (die jeweils ersten drei Werte werden
ubertragen).
e Modul 5: zwei 'Word'werte lesen, zwei 'Word'werte schreiben (die jeweils ersten
drei Werte werden Ubertragen).
E{ESIMATIC NCM PC Konfig - SIMATIC 300-Station ;IEUEI
Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Exfras Eenster Hife
=10l x|
j - 110 -]
E-gg HE 5912
Universalmodul
PROFIBUS(1): DP-Masterspsten (1) = dejtii?;:tﬂ::‘[z
(4 Digital In - 1 byte IN
E[E]HE 51z -1 Digital Out - 1 byte OUT
~[q &nalogin-1 word IN
E Analag In - 2 word IN
Analog In - 4 word [N
Analog Out - 1 word OUT
~[d Analog Dut - 2 word OUT
-1 Analog Out-4 word OUT
= -~ |4 Analog 170 - 3 word INOUT
<| | o a0 Suend LT
Analog 1/0 - 12 word INOUT
ﬂzl (5) HE 5812 (@ Analog 140 - 15 word IN/OUT
MOdUI 1 Steckplatz DP-Kennung Be.slellnummelﬂ‘Beze\chnung E-Adresse A-bdresze Fommentar ::::2;::;::2::&
Modul 2 —15 ) Dofaa T B BT ; g ; | Sramaou ot
Modul 3/_;5 ) e D4 esdOOT g
4 3 Analog 140 - 2 word IN/DUT 264...267 [ Anslog 140 - 3float
Modul 4 e N i tem bt
Modul 5 : i R
9
it 1
12 =i
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. ’7/“ 2

Abb. 16 Auswahl der Datenanzahl

Die Reihenfolge der ausgewahlten Prozessdatenmodule bestimmt die
Zuordnung zu den Funktionsmodulen.

Prozessdatenmodul 1 definiert die Datenanzahl des Funktionsmoduls mit der
Adresse 1, Prozessdatenmodul 2 die Datenanzahl fiir das Funktionsmodul mit
der Adresse 2 usw..

HIMOD®
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7 User-Parametrierungo

7.1 Parametrierung fur DPVO0 - Master

@ Nach der Auswahl der Prozessdatenmodule ist die PROFIBUS User-
Parametrierung des Buskopplers und der Funktionsmodule vorzunehmen.

Der Buskoppler besitzt zusatzlich zu den Standard - Parametrierdaten auch
anwenderspezifische Parametrierdaten, die Uber das Buskonfigurationstool des
jeweiligen Busmasters einzustellen sind.

Es ist zwischen Einstellungen, die flir das gesamte HIMOD - System gelten, und
Einstellungen fur jedes Funktionsmodul gelten, zu unterscheiden.

711 Systemweite Parametrierung

Die Einstellung der systemweiten User-Parametrierung gilt fir alle Funktionsmodule
eines Busknotens. In den folgenden Tabellen sind die Bedeutungen der einstellbaren
User-Parametrierdaten (4. Byte) dargestellt. Diese Einstellungen werden nicht im
Gerat gespeichert; nach dem Einschalten sind daher die Default-Einstellungen

aktiviert.
Bit |Bez. Bedeutung
1... 3. Byte Fir DPV1 reserviert. Fir DPVO - Betrieb
werden diese Bytes nicht verwendet.
Bit |Bez. Bedeutung Default
4. Byte 0 Motorola / Intel Format fir Gleitkommawerte und Integerwerte: |0(Motorola)

format Motorola (IEEE 754) / Intel (0 /1)

Zum Anschluss auch an nicht konforme SPSen
oder PC-Karten.

Beispiel: der Wert 123.4 wird dargestellt

im Motorola-Format: 42 F6 CC CD

1 Diagnosis format |Diagnose extended / Standard (0/ 1) 0 (extented)
(Kap. 8.2 S.31) |Extended - Diagnose: Standard - Diagnose plus
geratespezifischer Diagnose.

Standard - Diagnose: (6 Bytes) ohne

geratespezifische
2 Start-up Aufstarten des Datenaustausches, wenn 0 (start)
(z.Zt. nicht Modulkonfiguration
realisiert) und gesteckte Module nicht Uibereinstimmen

Start: Immer Aufstarten, Datenaustausch mit
Ubereinstimmenden

AAo ..l

3..7 |reserviert 0
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7.1.2

Funktionsmodul - Parametrierung

Die User-Parametrierung umfasst fir jedes Funktionsmodul 3 Byte. Sie definiert

e flr jedes Funktionsmodul den zugehorigen Geratetyp und Gerateoption und

e das Verhalten beim Busausfall.

Geratetyp und -option miissen mit den tatsachlich gesteckten
Funktionsmodulen libereinstimmen, andernfalls werden Fehler gemeldet und
es kdnnen keine Prozessdaten ausgetauscht werden.

Beim Aufstarten des PROFIBUS werden die User- Parametrierdaten im
Buskoppler empfangen und als Sollkonfiguration ibernommen. Frihere
Konfigurationen werden uberschrieben.

Sollkonfigurationen brauchen nicht liber SmartControl vorgegeben zu werden,
da sie beim Busaufstarten vom Busmaster vorgegeben werden.

Eigenschaften - DP-Slave
Allgemein Parametrierenl
Farameter Wert
=145 Stationsparameter
[#] DP-Alarm-hode DFEYD
[Z] Statusalarm (OB 55) [
[#] Herstellerspezifischer Alarm (OB 57) [
-Z] Diagnosealarm (OB 82) ]
L[] ProzeBalarm (OB 40 bis 47) [
=3 Allgemeine DP-Parameter
Z] Failsafe
L[#] Anlauf bei Sollaushau ungleich Istausbau [
£y Geratespezifische Parameter
-] Motorola/Intel format |IEEE(Motarola)
Z] Diagnosis format standard
L[Z] Start-up Start
2+ Hex-Farametrierung
HE] DPYW_Status (0 bis 2) C4.00.00
L& User_Prm_Data (3) 0z

Abbrechen Hilfe

Abb. 17 Userparametrierung fiir Buskoppler

71.3 Fail-safe
Uber die User-Parametrierung ‘Fail-safe’ wird das Verhalten des Gerétes bei
Busausfall bzw. ‘Bus-Stop’ des Masters festgelegt.
Bei Busausfall arbeitet das Gerat nach folgenden Regeln:
Fail-safe Einstellung Reaktion bei Busausfall oder Master-Stop
last value (default) weiterarbeiten mit den zuletzt gesendeten Werten
geforcte analoge Eingange werden auf FAIL gesetzt
zero geforcte analoge Eingange werden auf FAIL gesetzt
geforcte digitale Eingdnge werden auf null gesetzt
geforcte Ausgéange werden auf null gesetzt
ubrige Vorgabewerte bleiben erhalten
last value z.Zt. keine Funktion (Verhalten wie zero)
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Das Vorliegen einer Fail-safe Bedingung wird auch erkannt, wenn ein fehlerhaftes
@ PROFIBUS-Konfigurationstelegramm oder ein fehlerhaftes User-Parametierbyte Nr.
4 gesendet wurde.

71.4 Beispiel: Modulauswahl

Uber die User-Parametrierung der einzelnen Steckplatze wird die Sollkonfiguration
fur den Buskoppler festgelegt.

Beispiel: 8 Kanal Digitale Eingange HE5820 fir PNP Logik

Eigenschaften - DP-Slave =l

Adresse / Kennung  Parametriersn |

Farameter et
15 Stationsparameter
—H=5 Geratespezifizche Paramater
[Z] DeviceD HE&820 & K.anal-Dl PNP-Logik, j
[Z] Failsafe -
(7] Hex-Parametrierung HESRE20 8 Kanal-D1 NPM-Logik. e

HEBZ20 3 F.anal-Dl potentialirei
HESRE25 8 Kanal-DO 24D
HERE25 8 Kanal-D0 24VDC Diode =
HEBE2E 4 Kanal-DO Relais

HESRE3E Analog 170 &

Abbrechen Hilte

Abb. 18 Modulauswahl

der entsprechenden Ausfiihrung und Optionen. Sie beinhaltet auch die

@ Die Sollkonfiguration eines Funktionsmoduls besteht aus dem Geratetyp und
zugeordnete Position / Adresse.

[[g: Eine eventuell iiber SmartControl vorgegebene Sollkonfiguration wird beim
Aufstarten des PROFIBUS uberschrieben.
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7.2

DPV1 Status 1

DPV1 Status 2

DPV1 Status 3

Parametrierung fur DPV1 - Master

User-Parametrierung

Zusatzlich zu den geratespezifischen DPVO0 - Parametrierdaten konnen fur DPV1 -

Funktionen weitere Einstellungen vorgenommen werden. Auch diese Einstellungen
erfolgen Uber das jeweilige Buskonfigurationstool des Busmasters. Es konnen beim
HIMOD DP HE5812 folgende Funktionen ausgewahlt und freigeschaltet werden:

e Betriebsmodus gemall DPVO

e oder DPV1

Die User-Parametrierung gilt gerateweit. Die folgenden Tabellen erlautern die
Bedeutungen der DPV1 - spezifischen Einstellungen (Byte 1 bis 3). Die
geratespezifischen Parameter (Byte 4) sind in Kapitel 7.1.3 beschrieben. Diese
Einstellungen werden nicht im Gerat gespeichert; nach Einschalten sind daher die
Default-Einstellungen aktiviert.

Bit |Bez. Bedeutung Default
1.Byte|0..1 |reserviert
2 WD Base 1ms Gerat unterstutzt Watchdog Zeitbasis 1 ms 1 (fest)
3. .5 [reserviert
6 |Fail-Safe Gerat unterstitzt Fail Safe Mode. Im Clear 1 (fest)
Mode akzeptiert das Gerat Datentelegramme
ohne Daten.
7 DPV1-enable Der Master Klasse 1 gibt vor, ob das Gerat im |Vorgabe
DPVO- oder DPV1-Modus arbeiten soll. RL durch Master
DP unterstiitzt beide Ausfiihrungen.
Bit |Bez. Bedeutung Default
2. Byte |0 Check_Cfg_Mode RL DP pruft Konfigurationsdaten wie in IEC|0
61158 definiert
1 reserviert
2 Enable Update Alarm nicht unterstitzt 0
3 Enable Status Alarm nicht unterstutzt 0
4 Enable_Manufacture_ nicht unterstutzt 0
Specific Alarm
5 Enable_Diagnostic_Alar |nicht unterstitzt 0
m
6 Enable Process Alarm nicht unterstitzt 0
7 Enable Pull Plug Alarm |nicht unterstitzt 0
Bit |Bez. Bedeutung Default
3. Byte |0..2 |Alarm Mode nicht unterstitzt 0
3..7 |reserviert

HIMOD®
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8 PROFIBUS-DP Diagnose-Informationen

PROFIBUS-DP bietet eine komfortable und vielschichtige Mdglichkeit,
Diagnosemeldungen aufgrund von Fehlerzustanden zu verarbeiten. Die
Diagnoseinformationen des HIMOD DP bestehen aus Standarddiagnose-
informationen (6 Bytes) und zusatzlichen geratespezifischen Diagnose-
informationen. Letztere sind per User-Parametrierung abschaltbar.

8.1

Standard — Diagnose-Nachricht

Eine Standard-Diagnosenachricht besteht aus 6 Bytes.

Bit |Bezeichnung Bedeutung
1.Byte [ 0O|Diag. Station existiert nicht (setzt Master)
1]|Diag.station_not_ready |Slave ist nicht fir den Datenaustausch bereit
2|Diag.cfg Fault Konfigurationsdaten stimmen nicht (iberein
3|Diag.ext_diag Slave hat externe Diagnosedaten (wird nur bei Diagnose-
Einstellung "extended" benutzt)
4|Diag.not_supported angeforderte Funktion wird im Slave nicht unterstitzt
5|Diag.invalid_slave_resp|setzt Slave fest auf 0
onse
6|Diag.prm fault falsche Parametrierung (Identnummer etc.)
7|Diag. masterlock (setzt [Slave ist von anderem Master parametriert
Standard- Master)
Diagnose Bit |Bezeichnung Bedeutung
2. Byte | 0|Diag.Prm_req Slave muss neu parametriert werden. Die Applikation hat einen
Zustand erkannt, der einen Neuanlauf mit einer entsprechenden
Neuparametrierung und Konfigurierung erfordert. Der Master
fuhrt auf diese Diagnose hin einen Hochlauf mit vorgegebener
Parametrierung und Konfiguration durch.
1|Diag.Stat_diag statische Diagnose (Byte Diag-Bits) Der Slave kann aufgrund
eines Zustandes in der Applikation keine gliltigen Daten zur
Verfigung stellen. Der Master fordert daraufthin nur noch
Diagnoseinformationen an, solange, bis der Slave dieses Bit
wieder zuricknimmt. Der PROFIBUS-DP-Zustand ist aber Data-
Exchange, so dass sofort nach Riicknahme der statischen
Diagnose der Datenaustausch wieder fortgefiihrt werden kann.
(z 7. nicht aenutzt)
2|fest auf 1
3|Diag.WD on Ansprechiberwachung aktiv
4|Diag.freeze mode |Freeze-Kommando erhalten
5|Sync Mode Sync-Kommando erhalten
6|reserved
7|Diag.deactivated |(setzt der Master)
Bit [Bezeichnung Bedeutung
3. Byte |0..6 [reserved
7|Diag.ext_overflow [Dieses Bit setzt der Slave, wenn mehr Diagnosedaten vorhanden
sind, als in den zur Verfligung stehenden Diagnosedatenbereich
passen.
Bit |Bezeichnung Bedeutung
4. Byte |0..7 |Diag.master_add |Masteradresse nach Parametrierung (OxFF ohne Parametrierung)
Bit |Bezeichnung Bedeutung
[5. Byte |0..7 Identnummer(high-byte); 0x09 |
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Bit |Bezeichnung Bedeutung
[6. Byte |0..7 Identnummer (low-byte); OXAC
8.2 Geratespezifische Diagnose

Die nachfolgende geratespezifische Diagnose (im DPV1 - Betrieb: Status-
nachrichten) ist Gber die User-Parametrierung abschaltbar. Damit kann auf die
Standard-Diagnose umgeschaltet werden, z.B. fur altere DP-Master, die nicht alle
Funktionen unterstitzen oder wenn angezeigte Diagnose-informationen nicht von
Interesse sind.

Aufbau ab Byte 7:

e Langeninformation (1 Byte)

e Buskoppler: Softwareversion (1 Byte)

e Buskoppler: Reserve (2 Bytes)

e pro Funktionsmodul: Alarm- und Status-Informationen (7 Bit) / (max. 55 Bytes)

Bit__[Bezeichnung Bedeutung
7. Byte [0..5 |Headerbyte Lange in Bytes inkl. Headerbyte'
6,7 immer '0''0’
Bit |Bezeichnung Bedeutung
8. Byte |0..7 |Softwareversion Bez. Buskoppler - Softwareversion, z.B. V1 .2 = 0Chex
Bit |Bezeichnung Bedeutung
9. Byte |0..7 |Reserve Buskoppler: Reserve
Bit |Bezeichnung Bedeutung
10. Byte |0..7 |Reserve Buskoppler Reserve
Bit |Bezeichnung Bedeutung

11. Byte 0|Modul 1 - Alarm type 1 Bit 0: Alarm Typ 1 (z.B. Fiuhlerbruch, Kurzschluss ...)
Modul 1 - Alarm type 2 Bit 1 : Alarm Typ 2 (z.B. gespeicherter Alarm,
Heizstromalarm ...)

2[Modul 1 - Status type 1 |Bit 2: Status Typ 1 - Geratefehler oder Informationen
(E1..E4 Inf1,Inf.2)

3{Modul 1 - Wrong Output |Bit 3: Vorgabewerte auRerhalb definierter Grenzen (z.B.

[N

value Sollwert auRerhalb Sollwertbereich)

4]Modul 1 - Communication |Bit 4: Kommunikationsfehler (z.B. Kommunikation zum
error Modul ausgefallen, Geréat nicht vorhanden ...)

5{Modul 1 - Device Bit 5: Sollkonfiguration ungleich der Istkonfiguration

configuration mismatch
Modul 1 - reserved
7|Modul 2 - Alarm Typ 1 Bit 0: Alarm Typ 1 (z.B. Fuhlerbruch, Kurzschluss ...)

[e2)
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Bit |Bezeichnun Bedeutung
12. Byte 0[Modul 2 - Alarm type 2 Bit 1 : Alarm Typ 2 (z.B. gespeicherter Alarm,
Heizstromalarm ...)
1|Modul 2 - Status type 1 Bit 2: Status Typ 1 - Geratefehler oder Informationen
(E1..E.4 Inf.1. Inf.2)
2|Modul 2 - Wrong Output |Bit 3: Vorgabewerte aul3erhalb definierter Grenzen
value (z.B. Sollwert auRerhalb Sollwertbereich)
3|Modul 2 - Communication |Bit 4: Kommunikationsfehler (z.B. Kommunikation zum
error Modul ausaefallen. Gerét nicht vorhanden ...)
4[Modul 2 - Device Bit 5: Sollkonfiguration ungleich der Istkonfiguration
configuration mismatch
5|Modul 2 - reserved
6{Modul 3 - Alarm type 1
7|Modul 3 - Alarm type 2

Bitte beachten Sie, dass altere Versionen von Simatic® S7- Mastern die
Diagnosewerte nicht korrekt anzeigen.
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CAC,

Engineering uber PROFIBUS

Engineering uber PROFIBUS

Das Gerat bietet die Mdglichkeit, Uber PROFIBUS ein komplettes Engineering Uber
SmartControl in das Gerat zu laden oder aus dem Geréat in den PC zu lesen. Damit
lassen sich zentrale Engineering Stationen aufbauen, ohne dass die Daten z.B.
durch eine SPS durchgeleitet werden mussen.

HIMOD DP unterstutzt bis zu zwei azyklische Verbindungen zu Mastern Klasse 2
und eine Verbindung zum Master Klasse 1.

Zum Einrichten einer azyklischen Verbindung sind folgende Schritte durchzuflhren:
o Ermitteln der Target Rotation Time
e SmartControl - Ubertragung einrichten

SmartControl iber PROFIBUS-DPV1

Eine Ubertragung von Daten zwischen SmartControl und dem Gerét ist tber die
DPV1- Funktionen einfach mdglich. Es kdnnen sowohl ein Komplett-Engineering als
auch Bedienfunktionen und Trendaufzeichnungen Ubertragen bzw. durch-gefuhrt
werden.

Das Engineering Tool SmartControl ab Version 1.5 unterstutzt PROFIBUS - PC-
Karten von Fa. Hilscher, z.B. CIF50-PB, CIF60-PB, Firmware-Stand = 1.0.71.

Das Engineering Tool SmartControl ab Version 2.4 unterstutzt zusatzlich PROFIBUS
- PC-Karten von Fa. Siemens, z.B. CP5613.

Im Nachfolgenden werden am Beispiel einer PC-Karte von Fa. Hilscher die
notwendigen Einstellungen am Engineering Tool und fur die PROFIBUS-Karte
gezeigt.

HIMOD®
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9.1.1 Einstellungen CIF — Karte

Fall 1: Das Gerat ist in kein PROFIBUS-Netzwerk integriert.
Die CIF — Karte (Communication Inferface) muss mit der Master-Adresse und der
Baudrate initialisiert werden. _

Fall 2: Das Gerét ist in ein Netzwerk mit anderen  oleelas
DP-Mastern integriert, z.B. S7. SN
Der CIF-Karte muss eine freie MR — M
Masteradresse zugewiesen werden. Es ist PSP Waster CIF60-PB
die am Bus bereits verwendete Baudrate Busparameter
einzustellen.

Beudrele | 1500 k3 =]

Die Target Rotation Time muss bei allen o LT =
am PROFIBUS vorhandenen Mastern
abgestimmt und eingestellt werden
(s.unten). Abb. 19 C2 -Masterkonfigurierung
Es braucht nur die CIF-Karte als C2-Master definiert werden (kein Gerat als Slave
notwendig)

Fall 3: Das Gerat ist in ein Engineering mit der ausgewahlten CIF-Karte als Slave
eingebunden. Der Zugriff auf das Gerat erfolgt als C1-Verbindung. Beschreibung
siehe Kapitel 10.2, S.38
AnschlieRend muss der Buskoppler mit der CIF-Karte verbunden werden.

9.1.2 Einstellungen SmartControl

(=)

e  Der Ubertragungskanal zu SmartControl wird durch Auswahl des Feldes “PC-
Anschluss” mit PROFIBUS 1 bis 4 angewahlt. (Es kdnnen bis zu 4 PROFIBUS-

Karten im PC eingesteckt sein.) Daten vom Gerat laden
e Mit Vorgabe der Adresse (PROFIBUS- e at e
Adresse) wird das auszuwahlende Gerat Sl |
deflnlert.) Bg & Draten yor Geradladan s
Fir die Ubertragung von SmartControl E—— L5
empfehlen sich bei der Verwendung der Soretsamachine (B
Schnittstellenkarten von Fa. Hilscher folgende Sl RIS
Grundeinstellungen: Seerbi— s
Gerat: User - Parameter Motorola/Intel-Format e e
auf “Motorola = 0” einstellen e
DP-Master: Einstellung fur Speicherformat auf
“nieder/héherwertiges Byte” I Echnitteal erosrarmaben Sherrag S
R L eEaitkan = B lie diag en
Wenn kein Ubertragungsweg mit der Abb. 20 Ubertragungsweg auswéhlen

Hilscher - Schnittstellenkarten aufgebaut werden kann, dann kann es u.a.
folgende Ursachen haben:
e Das Gerat enthalt ein alteren Softwarestand ( Fehlermeldung -7)

e Das Gerat ist als DPVO - Slave definiert und das Engineering Tool greift Gber ein
Master Klasse 1 - Zugriff auf das Gerat zu. (Fehlermeldung 1132)

¢ Die maximale Kanaldatenlange in den DPV1-Einstellungen des Gerates ist zu
klein eingestellt (Fehlermeldung 1132). Das Gerat ist fur 240 Byte ausgelegt.
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Engineering uber PROFIBUS

e Es besteht keine Verbindung zum Gerat (Fehlermeldung 1129).
e Die Target Rotation Time ist zu klein ausgelegt (Fehlermeldung 1129).

Pro Gerat darf sich gleichzeitig nur ein Engineering Tool im Datenaustausch
befinden.

Hinweise zum Einrichten des DP-Masters

Fir einen reibungslosen Betrieb sollten folgende Einstellungen am DP-Master
vorgenommen werden:

e Freischalten der DPV1-Funktionalitat am Master und fur das ausgewahlte Gerat
e ggf. Vorgabe der max. Kanalvorgabe (240 Byte)

e Uberprifung bzw. Einstellung der Target Rotation Time (Soll- Token-Umlaufzeit).

Die Soll-Token-Umlaufzeit (Ttr) darf nicht zu klein eingestellt sein, da
ansonsten keine Bearbeitung der azyklischen Nachricht erfolgen kann. Diese
Zeit definiert die maximal zur Verfligung stehende Zeit fur ein Token-Umlauf, in
der alle aktiven DP-Master einmal das Senderecht erhalten.

Werden in einem Multimastersystem ein oder mehrere Master Klasse 1 und ein
oder mehrere Mastern Klasse 2 eingesetzt, so ist die Soll-Token-Umlaufzeit bei
allen Mastern auf einen gleichen Wert zu setzen, z.B. die Summe aller
Einzelzeiten.

Bei niedrigen PROFIBUS-Ubertragungsraten (9,6 bzw. 19,2 kBit/s) ist die
voreingestellte Target Rotation Time mindestens um den Faktor 5 zu vergroliern.

Eine falsch eingestellte Soll-Token-Umlaufzeit kann zu
Kommunikationsstorungen fiihren.

Die DPV1 - Ubertragungszeiten bestimmen sich aus der Baudrate, der
Gesamtanzahl der zu Ubertragenden Nutzdaten und der Grolze der
Ubertragungsdaten im angesprochenen Gerét. Beispiel: Typische Werte fir die
Ubertragung eines Gerate-Engineerings liegen zwischen 15 Sek. und 3 min.
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10.1

Testumgebung

Komponenten

Aufgabe

®

Vorgehen

Schnelleinstieg

Schnelleinstieg

Beispiel SIMATIC® S7

Beispiele in diesem Kapitel zeigen, wie auf einfache Weise eine DPVO -
Kommunikation mit einem HIMOD PROFIBUS- System und einer SIMATIC S7
aufgebaut werden kann.

Fir den beispielhaften Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:

Programmiergerat (PG) oder PC mit PC-Adapter
Programmiertool STEP®7 = V5.0
Automatisierungsgerat (AG)

— z.B. CPU S7 315-2 DP, neuere Ausgabe

z.B. HE 5812DP, (z.B. Bestellnr.)

ein oder mehrere Gerate aus der HIMOD - Familie

o z.B. Digital Input Modul HE 5820

o z.B. Digital Output Modul HE 5825

o z.B. Analog Input Modul HE 5836

Kabel

o PROFIBUS Kabel AG < Profibus Koppler mit PROFIBUS-Steckern und
integrierten Abschlusswiderstanden PG & AG

Beispiel einer Testumgebung:

Ein HE 5812 mit der Adresse 5 soll an eine CPU315-2 DP uber PROFIBUS-DP
angeschlossen werden.

Es sollen die Istwerte der angeschlossenen Funktionsmodule angezeigt werden.
Die Prozesswerte sollen als Integerwert (1 Wert) Ubertragen werden.

Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, dass
das Automatisierungsgerat keine andere Anwendersoftware enthalt (“‘urgeldscht”).

Vorgehensweise:

Busverbinder auf Hutschiene aufschnappen

Buskoppler RL DP konfigurieren

o Adresse 5 einstellen und auf Hutschiene aufschnappen

o Hilfsenergie anschliel3en

gewunschte Funktionsmodule konfigurieren

o Gerate auf Hutschiene klicken

o Module adressieren (von #1 an, Uber Fronttasten oder SmartControl)

o Engineering in das Gerat laden

o Uber SmartControl im Parametrier-Modus “Busdaten (lesen)” unter
Signale\Gerat\C.Inp als Istwert auswahlen

Herstellen der Verbindungen (PROFIBUS)

o Busabschlusswiderstande aktivieren.

PROFIBUS-Netzkonfiguration

o Geratin Step 7 HW — Konfig anlegen

HIMOD®
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Abb. 21 Step7 Modulauswahl

e User-Parametrierung
o Systemweite Parametrierung durchfihren

Eigenschaften - DP-Slave

Allgemein Farametrieren |

Pararneter Wert
= €9 Stationsparameter
J;g DP-Alarm-Mode BE
(2] Statusalarm (OB 55) a
[&] Herstellerspezifischer Alarm (OB 57) ]
[£] Diagnosealarm (0B 52) I
[£] ProzeBalarm (OB 40 his 47) o
=23 Allgemneine DP-Parameter
t@ Failzafe
[E] Anlauf bei Sollausbau ungleich staushbau 1
=23 Geratespezifische Parameter
[£] Motarola/Intel format IEEE({Motarola)
[£] Diagnosis format standard
[&] Start-up Start
=3 Hex-Parametrierung
t@ DF1_Status {0 bis 2) ¢4.00.00
[E] User_Prm_Data (3 0z

Abbrechen

Hilte

Abb. 22 Userparametrierung fiir Buskoppler

o Funktionsmodule parametrieren

Schnelleinstieg
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Schnelleinstieg

Eigenschaften - DP-Slave x|

Adresse / Kenrung  Parametrieren |

Parameter W ert
5 Stationsparameter
Geratespezifizche Parameter
[&] Device-D HERZ20 8 Kanal-Dl PMP-Logik. j
[£] Failsafe
|_7] Hex-Parametrierung HE&320 8 F.anal-0 HPM-Logik,
HEB&20 & K.anal-DI potentialirei
HES825 8 Kanal-D0 244DC
HESA825 8 K.anal-D0 24WDC Diode —
HEB82E 4 K.anal-DO Relaiz

HESA3E Analog 10 hal

|»

Abbrechen | Hile |

Abb. 23 Funktionsmodule auswéhlen
o Hardwarekonfiguration an den DP-Master Ubertragen.
o AG auf Run schalten.

¢ Im Monitor-Modus eine Variablentabelle einrichten und die Messwerte anzeigen.

¥ Var - @VAT _1

Tabelle Eearbeiten Einfugen Zielsystem  Wariable  Ansicht

Extras Eenster Hilfe

| Dlz(E| &) 2 el o] | [E 2| K

SHfes w| 5[]

3 @VAT_1 -- RL_demo\SIMATIC 300(... _ |0| X|
4 Operand Anzeigeform Statuswert Steuerwert
FEW 256 DEZ 430
PEWY 258 DEZ 405
PEWY 262 DEZ 353

RL_dema\SIMATIC 300(13. . \S7-Programm(1) T RURTTT
Abb. 24 Darstellung im Monitor
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10.2 Beispiel - Schnittstellenkarte von Hilscher

10.2.1  Ausfuhrungen fur DPV0

Beispiele in diesem Kapitel zeigen, wie auf einfache Weise eine DPVO -
Kommunikation mit einem HIMOD PROFIBUS- System und einer Schnittstellenkarte

von Fa. Hilscher aufgebaut werden kann.
Testumgebung

Fir den beispielhaften Testaufbau bendtigen Sie folgende Komponenten:
e PC / Notebook
e Systemkonfigurator SyCon
e eine CIF - Schnittstellenkarte
o z.B. CIF50-PB, CIF60-PB

Komponenten

e z.B. HE5812DP, (z.B. Bestellnr.)

e ein oder mehrere Gerate aus der HIMOD - Familie
o z.B. Digital Input Modul HE 5820
o z.B. Digital Output Modul HE 5825
o z.B. Analog Input Modul HE 5836

e Kabel
o PROFIBUS Kabel AG < Profibus Koppler mit PROFIBUS-Steckern und

integrierten Abschlusswiderstanden PG & AG

Aufgabe Beispiel einer Testumgebung:
e Ein HE 5812 mit der Adresse 5 soll an eine CIF60-PB Uber PROFIBUS-DP
angeschlossen werden.
e Es sollen die Istwerte der angeschlossenen Funktionsmodule angezeigt werden.
e Die Prozesswerte sollen als Integerwert (1 Wert) Ubertragen werden.
@ Bevor die Testumgebung in Betrieb genommen wird, sollten Sie sicherstellen, dass
das Automatisierungsgerat keine andere Anwendersoftware enthalt (“‘urgeldscht”).

Vorgehen Vorgehensweise:
e Busverbinder auf Hutschiene aufschnappen
e Buskoppler konfigurieren
o Adresse 5 einstellen und auf Hutschiene aufschnappen
o Hilfsenergie anschliel3en
e gewulnschte Funktionsmodule konfigurieren
o Gerate auf Hutschiene klicken
o Module adressieren (von #1 an, Uber Fronttasten oder SmartControl)
o Uber SmartControl im Parametrier-Modus “Busdaten (lesen)” unter
Signale\Gerat\C.Inp als Istwert auswahlen
o Engineering in das Gerat laden
e Herstellen der Verbindungen (PROFIBUS)
o Busabschlusswiderstande aktivieren.
e PROFIBUS-Netzkonfiguration
o Adressierungen und Busmaster - Hardwarekonfiguration gegebenenfalls
anpassen und in den DP-Master ubertragen (Menu Online\Download).
o Kommunikation starten
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Die nachfolgenden Bilder zeigen die Vorgehensweise und typische Einstellungen fir

dieses Beispiel:

Aufbau der Netzstruktur

P& SyCon - [IMOD_DP_Demo.pb] =] 3]
lf_g Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen ©Online  Einstelungen Tools Eenster  Hilfe _|ﬁ'|5|

O|=@| % 2]

| =it % Poo]

Master1
Stationsadresss 1
FMSAR Mastar CIF&0-PBE
Slave?2
Stationsaciresse 5
0P Slave HE 5812
Driicken Sie F1, um die Hilfe aufzurufen, |PROFIEUS [konFiguratian
Abb. 25 Beispiel Netzstruktur fiir SyCon
e Auswahl der Prozessdatenmodule
Slavekonfiguration x|
Allgerein
Gerat HE 5&12 Stationzadresse |5
Beschieibung [Slave? Abbrechen |
v Gerdtin der aktuellen Konfiguration akivieren
¥ ansprechiiberwachung aktivieren GSD Datei HE__ 0934 G5D MI
tax. Lange d. Ein-Adwsg D, 488 Byte Lange d. Ein-Atusg.-D. 26 Byte LCP1 Parameter |
Max. Lange d. Eingangsdaten 244 Bute Lange d. Eingangsdaten 13 Bute — Zugeordreter Master
tax. Lange d. Ausgangsdaten 244 Bute Lange d. Auzgangzdaten 13 Ewte Stationsadresse 1
bz, Anzahl der Maodule 2] Anzahl der Moduls 5 W aster]
td odul [Eingange [AusgangeEin/tus [Kennung -~ 1/ CIFS0-PB j
Analog Out - 2 flaat OUT 4'ward 0xE3
Analog Out - 4 float OUT 8'Wword 0«E7 — aktueller 1
nslog 140 - 3 float IN/OUIT Bword  04F5 S e &
Analog A0 - 6 float IMOUT 12'ward O:FE Slave?
Analog [AD - 8 float INAOUT 16Word OxFF
nalog 10 - 2 word IN/OUT 2Word  0x71 || IE /HE BE12 j
Slot|IdH.|Mlo.duI [Symbol  [Typ [Ead [Edin [Twp [ ade [adln | = Modul anhéngen |
1 1 Digital In - 1 byte M todulel 1B i} 1
2 Digital Out - 1 byte OUT tModulz2 Qe o 1 todul entfernen |
3 1 Analogin -4 word IM Module3 w1 4 —
4 1 Analog Out- 4 word OUT - Moduled o 4 Modul einfligen |
5 1 Analogl/O- 2 ward Modulsm w0 2 W0 2
= = = B Predefined Modules |
Spmbolizche Mamen
~|

Abb. 26 Prozessdatenmodule auswéhlen

HIMOD®

Beispiel - Schnittstellenkarte von Hilscher
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o Systemweite User- Parametrierung fur DPV0-Parameter
x|

Allgemein

Gesat HE 5812 Stationsadiesse |5 OK |
Beschreibung |Slavs2 Abbrechen |
P

R Parameterdaten x|

Ma Beschiebung Allgemeine Parameterdaten ok |

Ma b

Byte |Beschrebung et - Abbrechen

:: 3 Motarola/Intel fomat IEEE [Motarala) —'

= 3 Diagnosis format jestended i

% 3 [Startup Stait Parameterdaten I ]
A o
s x JI C

£ e Modul l

in standard T - ]
n |

Sic

1

2 e

3 T Aoy S

4

5

1 Analog Out - 4 4 Modul einfligen I

1 Analog 1/0 - 2 word ModuleS  Tw O 2 ow 0 2

Abb. 27 User Parametrierung DPV0

e Funktionsmodule parametrieren

x

— dllgemein

Gerdt HE 5812 Stationsadiesse |5 aK |

Beschieibung [Slave2 Abbrechen |

|._4 i el mll bl e 1 A i i s B st —

e x|
Me Beschueibung  Index Parameterdsten _K
£ Bute |Beschreibung W = ]
Ma et a T
M: [0 Device D dont care &bbl—l
v 2 Failsafe last value
m Parameterdaten a|
o pevice-o | -
& Tente ]

dont care - K
ﬂ HE 5920 8 Kanal-D| PNP-Logk m Modul |
HES820 8 Kanal-Dl NPH-Loogk achen
Ar HES820 8 Kanal-DI potentialiiei Abbr ]
B HES825 8 KanalDO 248/DC
= HES825 8 KanalDO 24vDC Dioc =
5k HESS2E 4 Kanal-D0 Relaiz
1 HES836 Analog 1/0
> HES840 4 Kanal RTD PrO0 -
5 HES840 4 K.anal RTD PH1000 :j
4 1 Analog Out- 4 word OUT Modded oW 1 Modul einfiigen |
5 1 Analogl/0 -2 word ModudeS W D 2 aw 0 2 Predefined Modules
| Symbolizche Mamen |
-

Abb. 28 Parametrierung der Funktionsmodule
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o Master-Einstellungen

%= Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Online  Einstellungen Tools
R

L[ (o] |

Eenster Hilfe

Master0O

Stationsadresse O
FME/DP Master CIF60-PB

Busparameter

Baudrate |1EUU kBits /= LI P I

Optimierung IStandard LI =
Editieren... |

Abb. 29 Master-Einstellungen SyCon

Fir eine konsistente Datenlibertragung ist das Ubergabeverfahren auf "gepuffert”

einzustellen. Das Speicherformat ist fur das Motorola -Format auf “nieder-/hdherwert.
Byte” zu setzen.

¢ In der Netzwerk - Darstellung konnen die Daten angesehen werden

ESyEun—[Netzwerkdarstellung] = Ellil
Datei Online  Einstellungen  Fenster  Hilfe

O[] %] 2|

| Logical Metwark iew | Tag List [ 10watch
% 47Madule_pb OPC-TAG Mame | Typ | OFf... | ‘erarb. ., | ‘Werk | Beschreibung
R imod_dp_demo_ph | Eingangnnl 16-bit unsigned integer (w... 1 {... direkt
E‘W Masterl | Eingangooz 16-bit unsigned integer {w... 3 (... direkt
|
|

EingangO03 16-hit unsigned integer {(w... & {... direkt
Eingang004 16-bit unsigned integer {w... 7 (... direkk

P

W Nichtverhundan

4| | i
Driicken Sie F1, um die Hilfe aufzurufen.

|OPCS richt vorhanden |Verbundene OPC Clisnts 00
Abb. 30 Netzwerk-Sicht

HIMOD®
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10.2.2  Ausfuhrungen fur DPV1

HIMOD DP kann als DPV1-Slave definiert werden. Mdgliche Einstellungen sind dem
nachfolgenden Bild zu entnehmen.
DPV1 Erweiterte Einstellungen

& Lein Abbrowenn Slave nicht present &+ Auto Clear Funktion ausfihren Abbrechen

Zusatzliche Slave Funktionen
Zyklische Werbindung Auto Clear Funktion —
" Abbruch wenn Slave nicht present " Auyto Clear Funktion ignarieren

Unterstitzung Fail Safe
" ethalt 0 Daten im CLEAR-Modus
@ erhalt keine Daten im CLEAR-hMod.

W DPY1 akiivier OPC Symbale ‘
Maximale Kanaldatenlange 244 Maximale Alarm PDU Lange |59
Diagnose Verzdgerung a hax. Anzahl aktiver Alarme |32 Alarms in tatal ﬂ
Slawve Funktionen
Extra Service Access Point fir Alarm Quittung Konfigurationsdaten
@ haster Alarmguitiierung iiber SAFS1 & Konfigurationsdaten nach EN 60170
" Master Alarmguitierung lber SAPSD " Konfigurationsdaten nach DFW1
Aktivierte Alarme
I~ Pull Flug Alarm ™ Manufacturer Alarm
[ Process Alarm [ Status Alarm
™ Diagnostic Alarm [ Update Alarm

Abb. 31 DVP1 Parametereinstellungen
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11 Engineering Tool SmartControl

@ Dieses Kapitel beschreibt den Umgang mit dem Systemassistenten des Tools

SmartControl fur HIMOD - Geréate.[

Die nachfolgend beschriebene Vorgehensweise ist bei dem PROFIBUS-DP -
[@D Buskoppler HE5812 nicht notwendig, da die Einstellungen liber das
Busmaster-Parametriertool vorgenommen werden.

11.1 Sollkonfiguration vorgeben

Vor der Inbetriebnahme eines Feldbusknotens ist die Sollkonfiguration vorzunehmen.
Es sind die Reihenfolge, der Funktionsmodultyp und die Geratevariante einzugeben.

An die Stelle ,0" wird automatisch immer das unter Gerateauswahl gewahlte

Kopplermodul gesetzt. Dieses ist die Kopfstation des HIMOD -Systems. Samtliche
Kommunikation Uber den Feldbus erfolgt Uber dieses Modul. Die nachgeschalteten
Module werden als Funktionsmodule bezeichnet.

1. Auswahl des
Funktionsmodultyps mittels
Doppelklick auf das Modul
oder Anklicken des
Funktionsmoduls und
Betatigen der Schaltflache
“Hinzuftigen” (1) im Fenster
“Systemkonfiguration”

2. Festlegen der genauen
Gerateausfuhrung

Es sind nur Varianten mit 24V

und Systemschnittstelle zulassig.

3. Festlegen der Reihenfolge.
Die Reihenfolge kann mittels
der Schaltflachen
“Verschieben” nach oben (3)
oder nach unten (4) um
jeweils eine Position
bestimmt werden. Uber die

8@ SmartControl - Gerat1 [ZHEIE'
Datsi Bearbeten Ansicht Gerdt Extras Fenster Hife
LheEE & exE ?
.Systemassmenl Gerat1 E@J@
%l ‘I lEIl Kl
Systernkonfiguration } Paramelmelung}
= IM0D System-Buskoppler DP todultyp

Gerdteauswahl

=-{1] Systemkonfiguration
4 Funktionsmodule
[ Digitale 120 +adule

[ Temperatur-Module

1

Mx 4

Normsignal 1/0-Module

a
HES83E 2/2K.anal Analog I/‘EI

= HB

Nr. | Hodultyp

Systemkonfiguration
0/ IMOD System-Buskoppler
1/ HESB350000
2| HEGR300000

Projeklinfo - Beschrebung [§ A

Grundgerat
Eedienversion
Eestellnummer

HES835 4-f anal Analogausgang
1
HES8350000

Stromversorgung
Ausgangsvariante
Eus-Schnittstelle

18..30% DC
A0 A10Y /200 420 md
Spstemnschnittstelle

Abbrechen
Hilfe

Schaltflache “Loschen” (2) kann ein Eintrag entfernt werden.

Zugeordnete Schaltflachen:

Hxt¥

(1 @ @) @

HIMOD® Sollkonfiguration vorgeben
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Siehe auch in der Online-Hilfe des Tools, aufrufbar tber die Schaltflache “Hilfe”.

4. Auf der Seite “Parametrierung”
werden die Einstellungen der Module
fur das Verhalten im System
parametriert.

o Der Datentyp beschreibt das
Format der Uber den Bus
ubertragenen Prozessdaten
(Integer / Gleitkomma). Die
Prozessdaten selbst werden bei

Systemassistent - Gerit1

g Wy Ty | g

Systemkonfiguration  Parametrierung

Mr.| b odultyp

1 HEBE350000
2 HES&300000
3 HES8350000

Datentyp
Integer
Integer
Integer

Gruppenparameter

Fehlerverh.: last value
Fehlerverh.: last value
Fehlerverh.: last value

Abb. 33 Konfiguration des Geréteverhaltens

der Parametrierung der einzelnen Module festgelegt.
o Der Gruppenparameter legt fest, welchen Wert die Module an ihren
Ausgangen ausgeben, wenn die BuslUbertragung zwischen externem Master

(Steuerung) und Buskoppler ausfallt.

5. Weisen Sie den Funktionsmodulen in der gesteckten Reihenfolge, beginnend am

Koppler, die Adressen 1 bis n zu.

6. Die Sollkonfiguration wird tber die Frontschnittstelle an den Buskoppler

gesendet. Sie wird dort gespeichert.

Stimmt die Sollkonfiguration nicht
mit den tatsachlichen
vorhandenen Funktionsmodulen

huswabl x|

“wiahlen Sie die Module aus, deren Engineering Libertragen werden soll.
Hinweiz: Module. die einen Fehlerstatus "Koppler'* haben, konnen nicht
auzgewshlt werden,

- . . . Nr. [ Modul | Bedienversion | Fehler
ubereln, so wird ein Fehler 1 HE58401000 1 oK —

H 2 HEBB250000 1 Falzches Gerat |
angezelgt' 3 HEEB250000 1 0K

Abb.

Erlauterungen der Fehlermeldungen:

34 Fehleranzeige

Fehler Beschreibung Ursachen
OK Alles in Ordnung
Koppler (01) Kommunikationsfehler * Modul nicht gesteckt
* Modul ausgefallen
* Fehler auf Systembus
Koppler (02) Abweichung zur Sollkonfiguration + Sollkonfiguration stimmt nicht mit gestecktem
Modul uberein.
Modul (01) Fihleralarm aufgetreten » Fuhlerbruch erkannt
*_Kurzschluss oder Verpolung erkannt
Modul (02) Grenzwertverletzung aufgetreten » Grenzwert Uberschritten
* Heizstromalam vorhanden
Modul (04) Geratespezifische Information » Geratefehler aufgetreten
» Signal des Wartungsmanager
(Betriebsstunden, Schaltspielzahl)
Modul (08) Schreibwert aufRerhalb der Grenzen [+ Sollwert auRerhalb der eingestellten Grenzen
* Wert auBerhalb der zulassigen Grenzen

Die Ziffern in der Fehlerangabe sind in HEX-Format dargestellt.

HIMOD®

Sollkonfiguration vorgeben
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[@ Fehlermeldungen konnen auch kombiniert auftreten.

11.2

11.3

Beispiele:

e Modul (03) = Grenzwertverletzung + Fuhleralarm

e Koppler (03) = Kommunikationsfehler + Abweichung Sollkonfiguration; Ursache
z.B. falsche Moduladresse

e Modul (OE) = Schreibwert verletzt + Geratefehler + Grenzwert verletzt.

Die Rucknahme von Fehlermeldungen kann erst nach einer zweiten Abfrage
angezeigt werden.

Vergleich mit Istkonfiguration

Bei Laden des Engineerings aus dem Feldbuskoppler wird die aktuell eingestellte
Sollkonfiguration gelesen. Wird kein Fehler “Koppler (xx)” angezeigt, so entspricht
die Sollkonfiguration der Istkonfiguration.

Prozessdaten auf Buskoppler ansehen

Uber die Schaltflache “Verbindung mit dem Gerat” wird eine Online-Verbindung zum
Buskoppler aufgebaut. Es werden pro konfiguriertem Funktionsmodul folgenden

Informationen bereitgestellt: =
Datei Ansicht Gerdt Extras Fenster Hilfe
. . " EEEE R
Funktionsmodultyp mit Positionsnummer. S edienng - Geratl BEE

| Sdert
1

Bezeichhung
= HE5840 4-Kanal Wi d:
Status 0000 0000
Lesen 1 1268
Lesen 2 340
Lesen 3 2298
Lesen 4 2870
=} HES825 8-Kanal Digi [21
Statug 0000 0000
Schreiben 1 |
=] HEG5825 8-Kanal Digi 31
Status | 0000 0000
Schreiben 1 |

1.

2. Fehlerstatus (siehe unten)

3. gelesene Prozessdaten, vom Modul gelesene
Werte (definiert im Modulengineering)

4. geschriebene Prozessdaten, vom Buskoppler zu
schreibende Daten (definiert im
Modulengineering)

PC ... Gerat

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, i

Aufbau der Statusinformation:

D7| D6 | D5| D4 | D3| D2 | D1 | DO Abb. 35 Prozessdaten-Ubersicht

Bit-Nr. _|Bedeutung (wenn Dx= 1) |Ursache entspricht Fehler
DO Fihleralarm aufgetreten |» Fihlerbruch erkannt Modul (01)
» Kurzschluss oder Verpolung erkannt
D1 Grenzwertverletzung * Grenzwert Uberschritten Modul (02)
aufaetreten » __Heizstromalam vorhanden
D2 Geratespezifische * Geratefehler aufgetreten Modul (04)
Information » Signal des Wartungsmanager (Betriebsstunden,
Schaltspielzahl)
D3 Schreibwert auRerhalb |+  Sollwert aulRerhalb der eingestellten Grenzen Modul (08)
der Grenzen » __Wert aulRerhalb der zuldssigen Grenzen
D4 Kommunikationsfehler |+ Modul nicht gesteckt Koppler (01)
*  Modul ausgefallen
« Fehler auf Svstembus
D5 Abweichung zur » Sollkonfiguration stimmt nicht mit gestecktem Koppler (02)
Sollkonfiguration »__Modul Gberein.
D6-D7 |reserviert

Schreibwerte konnen im Online-Modus vorgegeben werden, wenn keine
Feldbusschnittstelle angeschlossen ist.

HIMOD®

Prozessdaten auf Buskoppler ansehen
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11.4 Funktionsmodul - Engineering bearbeiten
11.4.1  Einzel - Engineering

Ein Gerate-Engineering kann so in das Funktionsmodul Ubertragen werden:

Verbindung Uber die Frontschnittstelle des Buskopplers und Weiterleitung uber den

internen Systembus.

Das Modul wird auf folgendem Wege adressiert:

1. Im Systemassistent das ausgewahlte - )

Modul anklicken. Ansicht Gerat Exrac

2. Die Schaltflache “Parametrierung und — -
Konfiguration” driicken bzw. das Menu ; o n]g I = [ o
“Ansicht - Parametrierung” anwahlen.

3. Gerate - Engineering aus dem Modul _ Parametrierung
laden, bearbeiten und wieder in das Gerat ~ Systemassistent u. Konfiguration
speichern.

Abb. 36 Funktionsmodul Engineering
HIMOD® Funktionsmodul - Engineering bearbeiten 48/48



